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Safety Information

For qualified staff only

This manual is only intended for use by properly trained and qualified electri-
cal technicians who are fully acquainted with automation technology safety
standards. All work with the hardware described, including system design,
installation, setup, maintenance, service and testing, may only be performed
by trained electrical technicians with approved qualifications who are fully
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations.

Proper use of equipment

The programmable controllers (PLC) of the MELSEC System Q are only
intended for the specific applications explicitly described in this manual or the
manuals listed below. Please take care to observe all the installation and oper-
ating parameters specified in the manual. All products are designed, manufac-
tured, tested and documented in agreement with the safety regulations. Any
modification of the hardware or software or disregarding of the safety warn-
ings given in this manual or printed on the product can cause injury to persons
or damage to equipment or other property. Only accessories and peripherals
specifically approved by MITSUBISHI ELECTRIC may be used. Any other use or
application of the products is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific appli-
cation must be observed in the system design, installation, setup, mainte-
nance, servicing and testing of these products.
In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

Overview

The Simple Motion modules QD77MS2, QD77MS4 and QD77MS16 are intelli-
gent function modules controlled by a PLC CPU. They are able to control com-
plex movements via connected servo amplifiers and servo motors.

Number of control axes
QD77MS2:  upto 2 axes
QD77MS4:  up to 4 axes
QD77MS16: up to 16 axes

Part Names
QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
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Installation

DANGER

Turn off all phases of the power supply for the PLC and other external
sources before starting the installation or wiring work.

CAUTION

@ Use the product in the environment within the general specifications
described in the Hardware Manual for the MELSEC System Q.
Never use the product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts,
corrosive or flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high
temperature, condensation, or wind and rain.

@ When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
not enter ventilation slits. Such an accident may cause fire, failure or
malfunction.

@ Before handling modules, touch a grounded metal object to discharge
the static electricity from the human body. Not doing so may cause

failure or malfunctions of the module.

Mounting a module to a base unit

CAUTION

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

B

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

B>

@ Do not drop the module or subject it to heavy impact.

@ Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, malfunc-
tion, injury or fire.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will d

Wiring example for shielded cable:

Connector (A6CON) Shielded cables
\

Forced stop input
\ signal

Limit signals

Manual pulse generator
signals

@/The ground wire size should be
at least 2 mmZ,

Keep the grounding wires as
short as possible.

The grounding point should be
close to the QD77MS.

QD77MS

Keep the length between the connector and
the shielded cables as short as possible.

Grounding of FG wire:
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|
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Base unit

~— Ground the FG wire to the panel.

SSCNET Cables

the module connector and module.

@ Do not touch the conductive parts of the module directly. Doing so can

CAUTION

cause a unit malfunction or failure.
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No. | Description
Displays the operation status of the module
@ | Normal operation
RUN
o Hardware failure
Watch dog timer error
Displays the error status of the module
@ | System error
ERR.
@ | Axis error (when AX LED is also flashing)
Status "
(1) LED O | Normal operation
AX1- | Displays the status of the axis
AX2

® | The corresponding axis is operating. ®

Q;l’ @ | Error on the corresponding axis @

o The corresponding axis is stopped or on
AX standby. @

All
LEDs

@ | Hardware failure

Q External device connector (40-pin connector, female)

Further Information

The following manuals contain further information about the modules:
@® MELSEC System Q User's Manual (Hardware), art. no. 130000

@® User's manuals for the Simple Motion modules QD77MS

These manuals are available free of charge through the internet
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

If you have any questions concerning the installation, configuration or opera-
tion of the equipment described in this manual, please contact your relevant
sales office or department.

e Optical SSCNETIII connector to connect the servo amplifier (at the
underside of the module).

@ | Serial number of the module

@:LED ON, @: LED flashing, O: LED OFF

@ Inthe QD77MS16 the AX LED is ON when any of the axes is operating.
@ Inthe QD77MS16, the AX LED is flashing when an error occurs in any of the axes.
® Inthe QD77MS16, the AX LED is OFF when all axes are stopped or on standby.

(@ After switching off the power supply,
insert the module fixing latch into the
module fixing hole of the base unit.

(@ Push the module in the direction of the
arrow to load it into the base unit.

® Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.
Tighten this screw within the range of 0.36 to 0.48 Nm.

Connection

External Signals
For the connection of external signals use 40-pin connectors AGCON.

If a duct is used to separate the cables to the QD77MS from power lines, use
grounded metal ducts or metal piping.

Use twisted pair shielded cable with a wire size of 0.3 mmZ. The shield must be
grounded on the QD77MS side.

Use separate shielded cables of the forced stop input signal (EMI, EMI.COM),
limit signals (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), external command signals/switching
signals (DI, COM), and manual pulse generator/incremental synchronous
encoder input signals (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) for connecting to
the QD77MS.

@ When pulling out the SSCNETIII cable from the connector, be sure to put
the cap on the SSCNETIII connector. If the SSCNETIII end face is dirty,
optical transmission is interrupted and it may cause malfunctions.

@ Do notsee directly into the light generated from the SSCNETIII connec-
tor of the servo amplifier or QD77MS.

@ If the SSCNETIII cable is exposed to excessive stress such as a major
shock, lateral pressure, haul, sudden bending or twist, its inside dis-

torts or breaks, and optical tr will not be ilable

Handling precautions

@® Do not squeeze the SSCNETIII cables and do not stamp on the cables dur-
ing wiring.

@® When laying the SSCNET cable, regard the minimum cable bend radius
(MR-J3BUSEIM: 25 mm, MR-J3BUSLIM-A/MR-J3BUSLCIM-B: 50 mm). If the
bend radius is less than the minimum cable bend radius, it may cause mal-
functions.

@ Fix the SSCNETIII cable so that the SSCNETIII connector is not stressed by
the weight of the cable.

@ Hold the connector part of the SSCNET cable for installation or removal.
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Speicherprogrammierbare Steuerungen

Installationsanleitung fiir Simple-
Motion-Module QD77MS

Art.-Nr.: 272698 GER, Version A, 30012013
Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektie rung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Gerate dirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft ausgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) des MELSEC System Q sind
nur fir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installations-
anleitung oder den unten aufgefiihrten Handbtichern beschrieben sind. Ach-
ten Sie auf die Einhaltung der in den Handbiichern angegebenen allgemeinen
Betriebsbedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheits-
normen entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Ein-
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser
Installationsanleitung angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhin-
weise kénnen zu schweren Personen- oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur
von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in
Verbindung mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen des MELSEC
System Q verwendet werden. Jede andere dariiber hinausgehende Verwen-
dung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaB.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die fur den spezifischen Einsatzfall gtiltigen Sicherheits- und
Unfallverhltungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerat wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

Ubersicht

Die Simple-Motion-Module QD77MS2, QD77MS4 und QD77MS16 sind
Sondermodule, die von der SPS-CPU gesteuert werden. Sie kdnnen tiber ange-
schlossene Servoverstarker und -Motoren komplexe Bewegungen steuern.

Anzahl der steuerbaren Achsen
QD77MS2:  bis zu 2 Achsen
QD77MS4:  bis zu 4 Achsen
QD77MS16: bis zu 16 Achsen

Bedienelemente
QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
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Installation

GEFAHR

Schalten Sie vor der I und der Verdrak die Versorgungs-
spannung der SPS und andere externe Spannungen aus.

ACHTUNG

@ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die
in der Hardware-Beschreibung zum MELSEC System Q aufgefiihrt sind.
Die Geriite diirfen keinem Staub, Ginebel, itzenden oder entziindli-
chen Gasen, starken Vibrationen oder Schlngen, hohen Temperaturen
und keiner Kond oder Feuchtigk werden.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspéne oder Draht-
reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Das kann
Brinde, Geriteausfdlle oder Fehler verursachen.

@ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes
Metallteil, bevor Sie Module der SPS anfassen. Wenn dies nicht beachtet
wird, kénnen die Module beschddigt werden oder Fehlfunktionen auftreten.

Montage der Module auf dem Baugruppentrédger

ACHTUNG

Nr. | Beschreibung

Anzeige des Betriebszustands des Moduls

@ | Normalbetrieb

@ Lassen Sie das Modul nicht fallen und setzen Sie es keinen harten St6-

Ben aus.
@ Offnen Sie nicht das Gehdiuse eines Moduls. Veréndern Sie nicht das
Modul. Stérungen, Verl g d/oder Feuer ko die Folge sein.

@ Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Baugrup-
pentrdger gesetzt, konnen sich die Stifte im Modulstecker verbiegen.

@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der
Dies kann zu Stérungen oder Beschddigung der Module fiihren.

Beispiel fur den Anschluss abgeschirmter Leitungen:

Stecker (A6CON)

Sofort-Stopp Abgeschirmte Kabel

Endschaltersignale

Handrad-Signale

QD77Ms

@%&r Querschnltt der Erdungslel-
tung sollte mindestens 2 mm?

betragen. Die Dréhte fir die
Erdung sollten so kurz wie mog-
lich sein. Der Anschlusspunkt
sollte so nah wie moglich am
QD77MS sein.

Der Abstand zwischen dem Stecker und den
abgeschirmten Kabeln sollte so gering wie
maglich sein.

Anschluss der Erdungsleitung:

il
0

Schaltschrank — Tl ‘H
ks

I
o

o

~— Verbinden Sie die Erdungsleitung mit dem
Schaltschrank.

SSCNET-Kabel

@ | Die entsprechende Achse ist in Betrieb. ®

RUN
o Hardware-Fehler i
Watch-Dog-Timer-Fehler
Fehleranzeige
@ | Systemfehler
ERR. Fehler an einer Achse (wenn die AX-LED
@ | chenfalls blink)
LED-
° Anzeige O | Normalbetrieb
AX1- | Zustandsanzeige der Achsen
AX2

AX1- * FehlerbeientsprechenderAchse®

. AX4
GEFAHR: Die entsprechende Achse ist gestoppt oder
\ Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders AX o in Standby. @

( ) Nichtbeachtung der Vorsicht :

kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des All ° d hi

Anwenders fiihren. LEDs Hardware-Fehler

Q Anschuss flr externe Signale (40-Pin-Buchse)
ACHTUNG: Optischer SSCNETIII/H-Anschluss fur die St ark
tischer -Anschluss fiir die Servoverstarker
A\ Warnung vor einer Gefahrdun'_g von Geraten o e (a,r)\ der Unterseite des Moduls)
) Nichtbeachtung der Vorsicht

kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

@ | Seriennummer des Moduls

Weitere Informationen

Die folgenden Handbticher enthalten weitere Informationen tiber die Module:
@ Hardware-Beschreibung zum MELSEC System Q, Art.-Nr. 141683

@ Bedienungsanleitungen zu den Simple-Motion-Modulen QD77MS

Diese Handbiicher stehen lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung.
(https://de3a.mitsubishielectric.com).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-
rungen des MELSEC System Q ergeben, zégern Sie nicht, Ihr zustéandiges Ver-
kaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

@: LED leuchtet, 4p: LED blinkt, O: LED leuchtet nicht

® Beim QD77MS16 leuchtet die AX-LED, wenn mindestens eine Achse in Betrieb ist.

@ Beim QD77MS16 blinkt die AX-LED, wenn bei einer der Achsen ein Fehler aufge-
treten ist.

® Beim QD77MS16 ist die AX-LED ausgeschaltet, wenn alle Achsen gestoppt oder in
Standby sind.

@ Nachdem Sie die Netzspannung ausge-
schaltet haben, setzen Sie das Modul mit
der unteren Lasche in die Fihrung des
Baugruppentragers ein.

@ Driicken Sie das Modul anschlieBend auf
den Baugruppentrager, bis das Modul
ganz am Baugruppentrager anliegt.

® Sichern Sie das Modul zusétzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn Vibra-
tionen zu erwarten sind. Diese Schraube gehért nicht zum Lieferumfang
der Module. Ziehen Sie diese Schraube mit einem Moment von 0,36 bis
0,48 Nm an.

Anschluss

Externe Signale

Verwenden Sie zum Anschluss der externen Signale 40-polige Stecker vom
Typ A6CON.

Falls die Kabel des QD77MS durch einen Kabelkanal von Netzleitungen
getrennt werden, sollten ein geerdeter Kabelkanal aus Metall oder geerdete
Metallrohre verwendet werden.

Verwenden Sie zum Anschluss abgesch|rmte und verdrillte Kabel mit einem
Leitungsquerschnitt von 0,3 mm?. Erden Sie die Abschirmung in der Néhe des
QD77MS

Die Signale fiir einen Sofort-Stopp (EMI, EMI.COM), der Endschaltereingdnge
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) und eines Handrades oder inkrementalen Syn-
chron-Encoders (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) sollten mit separaten
abgeschimten Leitungen zum Stecker des QD77MS gefiihrt werden.

ACHTUNG

@ VerschlieBen Sie den SSCNETIII-Anschluss mit der Schutzkappe, wenn
das SSCNETIII-Kabel nicht angeschli ist. Durch eindr
Schmutz wird die optische Ubenragung gestort und es konnen Fehl-
funktionen auftreten.

@ Schauen Sie nicht direkt in das Licht, das aus dem SSCNETIII-Anschluss
des Servoverstirkers oder des QD77MS austritt.

@ Wenn das SSCNETIII-Kabel iibermdBigen B pruch
wird, wie z.B. schweren Schliigen, seitlichem Druck, Zug, engen Biegun-
gen oder Verdrekh ko die Lichtleitfasern verdreht werd

oder brechen. Dadurch wird die Dateniibertragung unterbrochen.

Handhabungshinweise

@ Quetschen Sie die Leitungen nicht und treten Sie bei der Installation nicht
auf die Leitungen.

@ Bitte beachten Sie bei der Verkabelung den minimalen Biegeradius der SSCNET-
Kabel (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm).
Wird dieser Radius unterschritten, kénnen Fehlfunktionen auftreten.

@ Befestigen Sie ein SSCNETIII-Kabel so, dass der SSCNETIII-Anschluss nicht
durch das Gewicht des Kabels belastet wird.

@ Fassen Sie nuran den Stecker des SSCNET-Kabels, um die Steckverbindung
herzustellen oder zu l6sen.

‘ MlTSUBlSHl Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Automates programmables

Modules Simple Motion QD77MS -
Manuel d'installation

N°. art: 272698 FR, Version A, 30012013
Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant recus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel dé-
crit, y compris la planification, l'installation, la configuration, la maintenance,
I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens formés
et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité de la
technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les automates programmables (API) du MELSEC System Q sont congus unique-
ment pour les applications spécifiques explicitement décrites dans ce manuel
ou les manuels mentionnés ci-apres. Veuillez prendre soin de respecter tous les
paramétres d'installation et de fonctionnement spécifiés dans le manuel. Tous
les produits ont été développés, fabriqués, controlés et documentés en respec-
tant les normes de sécurité. Toute modification du matériel ou du logiciel ou le
non-respect des avertissements de sécurité indiqués dans ce manuel ou placés
sur le produit peut induire des dommages importants aux personnes ou au ma-
tériel ou a d'autres biens. Seuls les accessoires et appareils périphériques re-
commandés par MITSUBISHI ELECTRIC doivent étre utilisés. Tout autre emploi
ou application des produits sera considéré comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-

recte et sdre des produits sont indentifiés clairement comme suit :
ge corporel.

DANGER:
) Le pect des préc décrites ici peut entrainer des

dommages corporels et des risques de blessure.
du matériel et des biens.

ATTENTION :
A\ Avertissements dend
2 Lenon-respect des préc décrites ici peut entrainer de

graves dommages du matériel ou d'autres biens.

Autres informations
Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules :

® Manuel d'utilisation MELSEC System Q (Hardware), N°. art : 130000
@® Modules Simple Motion QD77MS — Manuels d'utilisation

Ces manuels sont disponibles gratuitement sur
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Si vous avez des questions concernant la programmation et le fonctionne-
ment du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente res-
ponsable ou votre distributeur.

Vue d’ensemble

Les modules Simple Motion QD77MS2, QD77MS4 et QD77MS16 sont des
modules spécialisés commandés par |'unité centrale d'un automate program-
mable. Ils commandent des mouvements complexes via des servo-amplifica-
teurs et des servomoteurs.

Nombre d'axes commandés :

QD77MS2: jusqu'a 2 axes
QD77MS4: jusqu'a 4 axes
QD77MS16: jusqu'a 16 axes

Eléments de commande

QD77MS2

QD77Ms4 QD77Ms16

Qp77Ms16

Installation
DANGER
® Touj couper la ion d'alii de I'API et les autres ten-
sions avant ['i Il et le cdblag
ATTENTION
@ Utilisez les dul ‘] sous les conditi bi men-
tionnées dans le manuel du matériel pour MELSEC System Q. Les
dules ne doi pas étre és a des p éres conductrices,

vapeurs d'huile, gaz corrosifs ou inflammables, de fortes vibrations ou
secousses, des températures élevées, de la condension ou de I'humidité.

@ Lors de l'installation de I'équipement, veiller a ce qu’aucun copeau ou frag-
ment de fil ne pénétre dans le module par les fentes d’aération. Au risque de
provoquer des incendies, des défaillances de I'équipement ou des erreurs.

@ Dans le but de vous décharger de toute charges statiques, veillez a tou-
cher une piéce en métal mise a la terre avant de toucher les modules de
I'API. Le non-respect peut entrainer un end des modul
ou des dysfonctionnements.

Installation des modules dans le chassis de base

ATTENTION

@ Nefaites pas tomber le module et ne le lui faites pas subir de chocs brutaux.

@ Nepas ouvrirle boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Cela peut sinon
avoir pour conséquence des défaillances, des blessures et/ou un incendie.

@ Faire ap le module correctement sur la patte de
guidage du chadssis de base, sinon il y a un risque de plier les broches
dans le connecteur du module.

@ Ne pas toucher aux parties conductrices du module. Ceci peut entrai-
ner des dysfonctionnements ou des dégdts des modules.
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N° | Description
Affiche I'état de fonctionnement du module
@ | Fonctionnement normal
RUN —
o Panne matérielle
Erreur d'horloge de chien de garde
Affiche I'erreur du module
@ | Erreur systeme
ERR. Erreur sur un axe (lorsque la DEL AX
clignote aussi)
) DEL O | Fonctionnement normal
d'état . = ’
Affiche I'état de I'axe.
AX1-
AX2 ° L'axe correspondant est en fonctionne-
ment, @
AX1-
AX4 @ | Erreur sur l'axe correspondant @
L'axe correspondant est arrété ou en
AX O ®
attente.
Tou-
tesles | @ | Panne matérielle
DEL
9 Connecteur extérieur du module (connecteur femelle 40 broches)
5 Connecteur SSCNETIII pour la connexion du servo-amplificateur
(sous le module)
@ | Numéro de série du module

@ : DEL est allumée, @ : DEL clignote, O : DEL éteinte

O] Dans le module QD77MS16, la DEL AX est allumée lorsqu'un axe est en fonction-
nement.

) Dans le module QD77MS16, la DEL AX clignote lorsqu'une erreur se produit sur un
des axes.

® Dans le module QD77MS16, la DEL AX est éteinte lorsqu'un axe est arrété ou en
attente.

@ Apres avoir coupé l'alimentation élec-
trique, introduire la patte inférieure du
module dans la fente de guidage du
chassis de base.

(@ Appuyer ensuite fermement sur le module
dans le chassis de base en s'assurant qu'il
soit totalement enfoncé dans le chassis
de base.

@® Fixer le module avec une vis M3 x 12 si 'emplacement de montage est sou-
mis a des vibrations. Ces vis ne sont pas fournies avec les modules. Serrez
la vis a un couple compris entre 0,36 et 0,48 N.m.

Connexion

Signaux externes
Pour la connexion de signaux externes, utilisez des connecteurs 40 broches AGCON.

Si une gaine sépare les cables d'alimentation arrivant au module QD77MS, uti-
lisez des gaines reliées a la terre ou métalliques.

Utilisez un cable blindé a paires torsadées de section 0,3 mm?.Le blindage doit
étre relié a la masse du coté du module QD77MS.

Pour la connexion au module QD77MS, utilisez des cables blindés indépendants
pour le signal d'entrée d'arrét forcé (EMI, EMI.COM), les signaux de fin de course
(FLS, RLS, DOG, STOP, CHG, COM), les signaux externes de commande/commuta-
tion (DI, COM) et les signaux du générateur manuel d'impulsions/entrée de
I'encodeur synchrone incrémental (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

Cablage du cable blindé - Exemple :

Connector (A6CON) Cébles blindés
Signal d'entrée

d'arrét forcé

Signaux de fin de
course

Signaux du générateur
manuel d'impulsions

/La section du fil de raccorde-
ment doit étre supérieure ou

égale a2 mm?,

Les fils de terre doivent aussi
courts que possible.

La terre doit étre proche du
module QD77MS.

Lalongueur entre le connecteur et les cables
blindés doit étre aussi courte que possible.

Raccordement a la terre du fil FG :

e T
=
Y |

Chassis de base

=

N

— Raccordez a la terre la borne FG
sur le panneau.

SSCNET cables

ATTENTION

@ Fermezle raccordement SSCNETIII avec le capot de protection sile cable
SSCNETIII n'est pas raccordé. La présence de souillure peut géner la

ptique et des dysfc p apparaitre.

@ Neregardez pas directement la lumiére émanant du connecteur SSCNETIII
du servo-amplificateur ou QD77MS.

@ Si le cdble SSCNETIII est soumis a des sollicitations excessives comme
par ex. des chocs, une pression latérale, une traction, des flexions ou
des torsions étroites, les fibres optiques peuvent se déformer ou se
rompre. La transmission de données est alors interrompue.

Précautions de manipulation

@ Ne pincez pas les cables SSCNETIIl et ne les frappez pas pendant le cablage.

@ Pour la pose du cable SSCNET, appliquez un rayon de courbure minimal
(MR-J3BUSEIM : 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSLIM-B : 50 mm). Un
rayon de courbure inférieur au rayon minimal peut entrainer des dysfonc-
tionnements.

@ Fixez le cable SSCNETIII de fagon que le connecteur SSCNETIII ne subisse
pas de contrainte due au poids du cable.

@® Maintenez le connecteur du cable SSCNET pour le montage ou le démontage.

‘ MlTSUBlSHl Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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External Signals

Externe Sinale

Signaux externes

Signal Description / Beschreibung / Description

Signal

Description / Beschreibung / Description

Digital Inputs

DIC] Digitale Eingédnge

Entrées numériques

HA

A Phase/PLS signal input for manual pulse generator/
Incremental synchronous encoder

Eingang Phase A/Signal PLS fiir Handrad/inkrementa-
len Synchron—Encoder(D

Stop signal

STOP Stopp-Signal

Signal d'arrét

Entrée pour signal Phase A/PLS pour le générateur
manuel d'impulsions/encodeur synchrone

incrémental ©

Near-point dog signal

DOG Maschinennullpunkt

Signal POM

HB

B Phase/SIGN signal input for manual pulse genera-
tor/Incremental synchronous encoder &}

Eingang Phase B/Signal SIGN fiir Handrad/inkremen-
talen Synchron-Encoder @

Lower-limit signal @

RLS Endschalter(min.Weg)®

Signal de limite inférieure @

Entrée pour signal Phase B/SIGN pour le générateur
manuel d'impulsions/encodeur synchrone incrémental @

HAH

A Phase/PLS signal input for manual pulse generator/
Incremental synchronous encoder

Upper-limit signal )

FLS Endschalter (max. Weg) @

SICIENICIEINICHEICICHEISICH:)

Signal de limite supérieure ®

Eingang Phase A/Signal PLS fiir Handrad/inkrementa-
len Synchron—Enmder®

Entrée pour signal inverse Phase A/PLS pour le géné-
rateur manuel d'impulsions/encodeur synchrone

incrémental @

HAL

A Phase/PLS inverse signal input for manual pulse
generator/Incremental synchronous encoder @

Eingang Phase A/invertiertes Signal PLS fir Handrad/
inkrementalen Synchron-Encoder @

Entrée pour signal inverse Phase A/PLS pour le géné-
rateur manuel d'impulsions/encodeur synchrone

incrémental @

HBH

B Phase/SIGN signal input for manual pulse genera-
tor/Incremental synchronous encoder

Eingang Phase B/Signal SIGN fiir Handrad/inkremen-
talen Synchron-Encoder @

Entrée pour signal inverse Phase B/SIGN pour le
générateur manuel d'impulsions/encodeur syn-
chrone incrémental @

HBL

B Phase/SIGN inverse signal input for manual pulse
generator/Incremental synchronous encoder @

Eingang Phase B/invertiertes Signal SIGN fiir Hand-
rad/inkrementalen Synchron-Encoder®

Entrée pour signal inverse Phase B/SIGN pour le
générateur manuel d'impulsions/encodeur syn-

chrone incrémental @

5V
SG

Manual pulse generator power supply
(5V:+5VDC,SG:0V)

Spannungsversorgung fiir Handrad
(5V:+5VDC, SG: 0 V)

Alimentation du générateur manuel d'impulsions
(5V:+5VCC SG:0V)

EMI
EMI.COM

Forced stop input (Input to stop all axes of servo
amplifiers in a lump)

D For devices with voltage output or open-collector types.
Differential output type

® caurion:
Wiring of this input is essential. Use a normally closed contact. A forced stop for all
axes will be performed when the EMI input is switched OFF.

Connect a normally closed contact to this input. Positioning will stop when this
signal turns OFF.

©))

D Fir Gerite mit Spannungs- oder Open-Collector-Ausgang.
@ Fir Gerite mit differenziellem Ausgang.

® ACHTUNG: )
Dieser Eingang muss unbedingt angeschlossen werden. Sehen Sie hier einen Off-
nerkontakt vor: Ein Sofort-Stopp wird fiir alle Achsen ausgel6st, wenn das Signal
EMI ausgeschaltet wird.
SchlieBen Sie an diesen Eingang einen Offnerkontakt an. Die Positionierung wird
angehalten, wenn das Signal ausgeschaltet wird.

®

0} Pour les appareils ayant une sortie de tension ou de type collecteur ouvert.
Type de sortie différentielle

© ATTENTION:
Le cablage de cette entrée est indispensable. Utilisez un contact normalement
fermé. L'arrét forcé de tous les axes a lieu lorsque I'entrée EMI est coupée.

@ Connectez un contact normalement fermé a cette entrée. Le positionnement se
terminé lorsque ce signal est désactivé (OFF).

Sofort-Stopp-Eingang
(Gemeinsamer Stopp aller Servo-Achsen) ®

Entrée d'arrét forcé (entrée qui arréte tous les axes
des servo-amplificateurs) ®

Connector Signal Layout
@  Steckerbelegung
(®  Brochage des connecteurs
""in the tables represends a not connected pin. The figures below show the front view of the modules.
@ »*" in den Tabellen steht fiir einen nicht belegten Pin. (©)) Die folgenden Abbildungen zeigen die Vorderansicht der Module.
® Dans les tableaux, « ® » indique une broche non connectée. ® Les figures ci-dessous représentent la vue de face des modules.
QD77MS4, QD77MS16 QD77MS2
AX4 AX3 AX2 AX1 AX2 AX1
VN N VN
2820 0 0 [2A20 1B20| [ 0 |1A20 1820 0 D [1A20
2819 | 0 0 [2a19 1B19| 0 0 |1A19 1B19| 0 D [1A19
2818 | 0 0 [2a18 1B18| [ [ |1A18 1818| 0 0 [1A18
2817 | 0 0 [2a17  1B17| 0 0 |1A17 1817 0 0 [1A17
2816 | 0 0 [2a16 1B16| [ [ |1A16 1B16| 0 0 [1A16
2815 | 0 0 [2a15 1B15| 0 0 |1A15 1B15| 0 0 [1A15
2814 | 0 0|2a14 1B14| 0 0 [1A14 1814 | 0 0 |1A14
2813 | 0 0]2a13 1813 | 0 0 [1A13 1813 | 0 0 |1A13
2812 | 0 0 |2a12 1B12| 0 O [1A12 1812 | 0 0 |1A12
2811 | 0 0 (2a11 1B11| 0 0 1AM 1B11| 0 0 [1A1
2810 | 0 0 [2a10 1B10| 0 0 |1A10 1810 0 0 [1A10
289 | 0 0 [2A9 189 | 0 0 [1A9 189 | 0 0 [1A9
288 | 0 0 [2A8 188 | 0 0 [1A8 188 | 0 0 [1A8
287 | 0 0 |2A7 187 | 0 0 [1A7 187 | 0 0 [1A7
286 | 0 0 [2A6 186 | 0 0 [1A6 186 | 0 0 [1A6
285 | 0 0 |2A5 185 | 0 0 [1A5 185 | 0 0 [1A5
284 | 0 0 [2A4 184 | 0 0 |1A4 184 | 0 0 [1A4
283 | 0 0 [2A3 183 | 0 0 [1A3 183 | 0 0 [1A3
282 | 0 0 [2A2 182 | 0 0 [1A2 182 | 0 0[1A2
281 | 0 0 |2A1 181 | 0 0 [1A1 181 | 0 0 [1A1
NI NI NI
AX4 AX3 AX2 AX1
Axis 4 / Achse 4/ Axis 4 Axis 3/ Achse 3 / Axis 3 Axis 2 / Achse 2 / Axis 2 Axis 1/Achse 1/ Axis 1
Pin/ Pin/ Pin/ Pin/
Pin/ Signal Pin/ Signal Pin/ Signal Pin/ Signal
Broche Broche Broche Broche
2820 2A20 1B20 HB 1A20 5V
2B19 2A19 1B19 HA 1A19 5V
2B18 2A18 1B18 HBL 1A18 HBH
2B17 2A17 1B17 HAL 1A17 HAH
2B16 2A16 1B16 . 1A16 3
2B15 2A15 1B15 5V 1A15 Y
2B14 . 2A14 . 1B14 SG 1A14 SG
2B13 2A13 1B13 1A13
2B12 2A12 1B12 1A12
2811 2A11 1B11 . 1A11 .
2B10 2A10 1B10 1A10
2B9 2A9 1B9 1A9
288 2A8 1B8 EMI.COM 1A8 EMI.COM
2B7 CcoM 2A7 com 187 com 1A7 CcoM
2B6 CcoM 2A6 com 1B6 CcoM 1A6 CcoM
285 DI4 2A5 DI3 1B5 DI2 1A5 DI2
2B4 STOP 2A4 STOP 1B4 STOP 1A4 STOP
2B3 DOG 2A3 DOG 1B3 DOG 1A3 DOG
282 RLS 2A2 RLS 182 RLS 1A2 RLS
2B1 FLS 2A1 FLS 1B1 FLS 1A1 FLS

coMm

Common terminal for DIC], STOP, DOG, RLS and FLS

Gemeinsamer Anschluss fiir DIC], STOP, DOG, RLS
und FLS

0E80 e 8 0ee 0 e 6 0 e 6 0 e e 0 e eoe e o e

Borne commune a DI, STOP, DOG, RLS et FLS




2% MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Controllori programmabili

Manuale d'installazione per moduli Simple
Motion QD77MS

Art. no.: 272698 IT, Versione A, 30012013
Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico qualificato

Il presente manuale d'installazione si rivolge esclusivamente a personale elet-
trico specializzato e qualificato, a perfetta conoscenza degli standard di sicu-
rezza elettrotecnica e di automazione. La progettazione, l'installazione, la
messa in funzione, la manutenzione e il collaudo degli apparecchi possono
essere effettuati solo da personale elettrico specializzato e qualificato. Gli
interventi al software e all" hardware dei nostri prodotti, per quanto non illu-
strati nel presente manuale d'installazione o in altri manuali, possono essere
eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| controllori programmabili (PLC) MELSEC System Q sono previsti solo per i set-
tori d'impiego descritti nel presente manuale d'installazione o nei manuali
indicati nel seguito. Abbiate cura di osservare le condizioni generali di eserci-
zio riportate nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, collaudati
e documentati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non qualificati
al software o all’ hardware ovvero I'inosservanza delle avvertenze riportate nel
presente manuale d'installazione o delle segnalazioni applicate sul prodotto
possono causare danni seri a persone o cose. Con i controllori programmabili
MELSEC System Q si possono utilizzare solo unita aggiuntive o di espansione
consigliate da MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o applicazione che
vada oltre quanto illustrato & da considerarsi non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e col-
laudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza e pre-
venzione valide per il caso di utilizzo specifico.

Nel presente manuale di installazione troverete indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il
seguente significato:

PERICOLO
Indica unrischio per l'utilizzatore

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

>

ATTENZIONE
A Indica unrischio per le apparecchiature

) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni.

Panoramica

I moduli Simple Motion QD77MS2, QD77MS4 e QD77MS16 sono moduli spe-
ciali controllati dalla CPU del PLC. Essi possono comandare movimenti com-
plessi tramite connessi servoamplificatori e servomotori.

Numero di assi comandabili
QD77MS2:  fino a 2 assi
QD77MS4:  fino a 4 assi
QD77MsS16: fino a 16 assi

Parti

QD77MS2

QD77Ms4

QD77Ms16

Qo7sa
w1 a1
wa wa

[§]
[s]

Installazione

PERICOLO

Prima dell'installazione e del c
tazione del PLC ed altre tensioni esterne.

elettrico, scoll e l'alii

ATTENZIONE

@ Utilizzare le apparecchiature solo nelle condizioni ambientali ripor-
tate nella Descrizione hardware relativa a MELSEC System Q. Le appa-
recchiature non devono essere esposte a polvere, nebbia d'olio, gas
corrosivi o infiammabili, forti vibrazioni o urti, alte temperature, con-
densa o umidita.

@ All'atto del montaggio, curare che trucioli di foratura o residui di fili
non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ventilazione, circo-
stanza che potrebbe causare in futuro incendi, guasti all’unita o errori.

@ Non toccare parti in tensione o componenti elettronici dei moduli. Cio
puo portare a disturbi o danneggiare i moduli.

Installazione dei moduli sul rack

ATTENZIONE

niEn v
il |[s '
il |[o v
ve|[e v
= 0
1o 1o D 1o T ]
10 vef| ||oe ;
i il |10 vil| |[oe
1 vi|| |10 val| |os
e 2 HAe- 0 el 0
1 i D i v ] v
1 vef| |10 vel| |joe
i vil| |10 val| |fos
1 il J[io val| |os
1 I =
1 11|[1e el [0t
1 o|| |10 vil| |os
1 vef| |10 v v
ey 'y ‘ 'Y ’ Y
0 — o O~ o 0~ -
Qo7IMS2 —H— T T
1 7@ u—7a ) I— )
No. | Descrizione
Segnalazione dello stato di esercizio del
modulo
RUN @ | Funzionamento normale
° Errore hardware
Errore del timer watch-dog
Segnalazione d’errore
@ | Errore di sistema
ERR. P Errore di un asse (quando anche il LED AX
(1) Spiaa lampeggia)
LED X
O | Funzionamento normale
AX1- | Indicazione dello stato degli assi
AX2

@ | |'asse corrispondente & in funzione. @

AX1- @ | Errore dell'asse corrispondente®

AX4

o L'asse corrispondente & fermo oppure in
AX standby. @
Tutti i

LED @ | Errore hardware

@ | Collegamento per segnali esterni (presa a 40 pin)

Ulteriori informazioni

Ulteriori _informazioni in merito alle apparecchiature sono riportate nei manuali
seguenti:

@ Descrizione hardware per la serie MELSEC System Q, Art. no. 141683

® Manuale d'uso per i moduli Simple Motion QD77MS

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Nel caso di domande in merito ai lavori di installazione, programmazione
e funzionamento dei controllori MELSEC System Q, non esitate a contattare
I'Ufficio Vendite di vostra competenza o uno dei partner commerciali abituali.

e Collegamento ottico SSCNETIII/H per i servoamplificatori (sul lato
inferiore del modulo)

@ | Numero di serie del modulo

@: LED ON, ¢: LED lampeggiante, O: LED OFF

0] Nel QD77MS16 il LED AX & acceso quando almeno un asse & in funzione.
@ Nel QD77MS16 il LED AX lampeggia quando & comparso un errore di uno degli assi.
® Nel QD77MS16 il LED AX & spento quando tutti gli assi sono fermi oppure in standby.

@® Non fare cadere ilmodulo e non esporre il dispositivo a forti vibrazioni.

@ Non aprire il modulo. Fare attenzione a non modificare il modulo. Ne
possono risultare anomalie, lesioni e/o incendi.

@ Se il modulo non viene corr

sul rack tramite la lin-
guetta di guida, i contatti del c ]

r=del dulo potrebbero piegarsi.

@ Non toccare parti in tensione o componenti elettronici dei moduli. Cio

Esempio per il collegamento di linee schermate:

Connettore (A6CON)
\ Arresto forzato Cavo schermato

Segnali finecorsa

Segnali volantino

La linea di terra deve avere una
sezione di almeno 2 mm?. La

lunghezza dei cavi di messa a
terra deve essere la pit breve
possibile. Il punto di collega-
mento deve essere quanto pitl
vicino possibile al QD77MS.

QD77MS

Tra la spina e i cavi schermati vi deve essere
la minore distanza possibile.

Collegamento dei conduttori di terra:

s

elettrico /

|
o

~— Collegare il conduttore di terra al quadro
elettrico.

Cavo SSCNET

puo portare a disturbi o danneggiare i moduli.

@ Una volta disinserita la tensione di rete,
introdurre il modulo nella guida del rack
con la linguetta inferiore.

(@ Fare quindi pressione sul modulo contro
il rack, fino a farlo aderire completamente
al rack.

@® Fissare inoltre il modulo con una vite (M3 x 12), se si prevedono vibrazioni.
Questa vite non & compresa nella dotazione dei moduli. Stringere questa
vite con una coppia di serraggio tra 0,36 e 0,48 Nm.

Collegamenti

Segnali esterni
Per il collegamento dei segnali esterni utilizzare spine a 40 poli del tipo AGCON.

Se i cavi del QD77MS vengono separati dai cavi di rete per mezzo di una cana-
lina cavi, utilizzare una canalina cavi metallica messa a terra oppure tubi metal-
lici messi a terra.

Utilizzare per il collegamento cavi schermati e intrecciati con una sezione del
conduttore di 0,3 mm~. Mettere a massa la schermatura in prossimita del
QD77MS.

I segnali per un arresto forzato (EMI, EMI.COM), degli ingressi dei finecorsa (FLS,
RLS, DOG, STOP, COM) e di un volantino oppure di un encoder sincrono incre-
mentale (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) devono essere portati alla spina
del QD77MS con linee schermate separate.

ATTENZIONE

@® Quando il cavo SSCNETIII non é collegato, chiudere I'attacco SSCNETIII
con il coperchio di protezione. La penetrazione di sporcizia disturba la
tr issione ottica e sip avere dei malfunzi .

@ Non guardare direttamente la luce generata dal connettore SSCNETIII
del servoamplificatore o QD77MS.

® Quando il cavo SSCNETIII é esposto ad eccessive sollecitazioni, come
colpip i, pr laterale, tr , pieg o ioni a pic-
colo raggio, le fibre ottiche possono storcersi o rompersi. In tal modo
la trasmissione dei dati s’interrompe.

Manipolazione

@ Non piegare i cavi SSCNETIII e non tirare i cavi durante il cablaggio.

@ Rispettare il raggio minimo di piegatura durante la posatura dei cavi SSCNETIII.
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Se il rag-
gio di piegatura del cavo & inferiore al raggio minimo consentito, si pos-
sono verificare dei mafunzionamenti.

@ Fissare il cavo SSCNETIII in modo che il suo connettore non sia caricato del
peso del cavo.

@ Afferrare il connettore del cavo SSCNET durante il montaggio o smontaggio.

‘ MlTSUBlSHl Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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MELSEC System Q

Controladores l6gicos programables

Instrucciones de instalacion APRA modulos
Simple Motion QD77MS

N°. de art.: 272698 ES, Version A, 30012013
Indicaciones de seguridad

Soélo para electricistas profesionales debidamente cualificados

Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricis-
tas profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los
estandares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatiza-
cion. La proyeccion, la instalacion, la puesta en servicio, el mantenimiento y el
control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por
electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones en el hardware o en el
software de nuestros productos que no estén descritas en estas instrucciones
de instalacion o en otros manuales, pueden ser realizadas unicamente por
nuestros especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores I6gicos programables (PLCs) del System Q de MELSEC han sido
disenados exclusivamente para los campos de aplicacion que se describen en las
presentes instrucciones de instalacién o en los manuales aducidos mas abajo. Hay
que atenerse a las condiciones de operacion indicadas en los manuales. Los pro-
ductos han sido desarrollados, fabricados, controlados y documentados en con-
formidad con las normas de seguridad pertinentes. Manipulaciones en el
hardware o en el software por parte de personas no cualificadas, asi como el
incumplimiento de las indicaciones de advertencia contenidas en estas instruc-
ciones de instalacion o colocadas en el producto, pueden tener como consecuen-
cia graves danos personales y materiales. En combinacion con los controladores
l6gicos programables del System Q de MELSEC sdlo se permite el empleo de los
dispositivos adicionales o de ampliacion recomendados por MITSUBISHI
ELECTRIC. Todo empleo o aplicacion distinto o mas amplio del indicado se consi-
derara como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man-
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de segu-
ridad y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge
el significado de cada una de las indicaciones:

PELIGRO:
/ﬁ\ Advierte de un peligro para el usuario.

C El incump de las de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario

ATENCION:

A \. Advierte de un peligro para el dispositivo u otros aparatos.

C ) El incumpli de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves darios en el disposi-
tivo o en otros bienes materiales.

Otras informaciones
Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:

@ Descripcion del hardware del System Q de MELSEC, N°. de art. 141683

@® Manuales de instrucciones de los médulos Simple Motion QD77MS

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacién, programacion y la opera-
cién de los controladores del System Q de MELSEC, no dude en ponerse en
contacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

Sinopsis

Los médulos Simple Motion QD77MS2, QD77MS4 y QD77MS16 son médulos
especiales controlados por la CPU PLC. Pueden controlar movimientos com-
plejos por medio de servoamplificadores y motores conectados.

de ejes contr

QD77MS2:  hasta 2 ejes
QD77MS4:  hasta 4 ejes
QD77MS16: hasta 16 ejes

Elementos de mando

QD77MS2 QD77Ms4

QD77MS16

Qo7sa
w1 a1
wa wa

[§]

el e vo(lle vifliog
L 0 |. e | .
0 o ™ O ™ o
Qo77IMs2_—— o T T
C U—Ce 4 U )

N° | Descripcién

Instalacion

PELIGRO

Antes de emp conlai 5ny con el ¢ hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.

ATENCION

@® Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales
especificadas en la descripcion de hardware del System Q de MELSEC.
Los aparatos no deben se al polvo, a niebla de aceite, a gases
corrosivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, a altas tem-
peraturas, a cond ionniah dad.

@ Al realizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del
médulo virutas de metal o restos de cables a través de las ranuras de ven-
tilacion. Ello podria causar incendios, defectos o errores en el dispositivo.

@ Toque un objeto de metal con puesta a tierra para descargar la electri-
cidad estdtica antes de tocar médulos del PLC. Si no se tiene esto en
cuenta, es posible que los médulos resulten dafiados o que se presen-
ten disfunciones.

Instalacion de los médulos en la unidad base

ATENCION

Indicacién del estado de funcionamiento
del médulo

RUN @ | Funcionamiento normal

Error de hardware
O

Error de temporizador Watch-Dog

@ No deje caer el médulo y no lo exponga a sacudidas fuertes.

@ No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

@ Siun modulo no se coloca correctamente en la unidad base poniendo
el saliente en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija del
médulo.

@® Notoque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.

Ejemplo para la conexién de cables blindados:

Conector (A6CON) Parada inme-

diata (forzada)

Cables blindados

Senales de interrup-
tor de fin de carrera

Sefiales de generador
manual de pulsos

La seccion de la linea de puesta
atierra tiene que ser como

minimo de 2 mm?.

Los cables parala puesta a tierra
tienen que ser tan cortos como
sea posible.

El punto de conexiéon hade estar
tan cerca del QD77MS como sea
posible.

QD77Ms

La distancia entre el conector y los cables
blindados tiene que ser tan reducida como
sea posible.

Conexion de la linea de puesta a tierra:

_—

distribucion
o NI
el [H :

Unidad base

— Conecte el cable de puesta a tierra con el
armario de distribucion.

Cable SSCNET

Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

ATENCION

Indicacion de errores

@ | Error de sistema

ERR. Error en un eje
(cuando parpadea también el LED AX)
Indica- N -
0 cion LED O | Funcionamiento normal
AXT Visualizacién de estado de los ejes
AX2 El eje correspondiente esta
en funcionamiento, @
AX1-

AX4 @ | Error en el eje correspondiente @

AX El eje correspondiente esta parado o en

standby. ®
Todos
los @ | Error de hardware
LEDs

0 Conexion para sefiales externas (hembirilla de 40 pines)

(3 Conexion éptica SSCNETIII/H para el servoamplificador
(en la parte inferior del médulo)

@ | Nimero de serie del médulo

@: LED ON, ¢: LED parpadea, O: LED OFF

OFN QD77MS16 el LED AX se ilumina cuando hay como minimo un eje en funciona-
miento.

) En QD77MS16 el LED AX parpadea cuando se ha producido un error en uno de los ejes.

® en QD77MS16 el LED AX esté apagado cuando todos los ejes estéan parados o en
estado de espera (standby).

(@ Después de haber desconectado la ten-
sion de red, ponga el médulo con el salie-
nte inferior en la guia de la unidad base.

@ Seguidamente empuje el médulo contra
la unidad base hasta que el médulo quede
pegado a la misma.

® Asegure el mddulo adicionalmente con un tornillo (M3 x 12) siempre que
quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se adjunta con los médulos.
Apriete el tornillo con un par de entre 0,36 y 0,48 Nm.

Conexion

Senales externas

Para la conexién de seiales externas, emplee conectores de 40 polos del tipo
6CON.

Silos cables del QD77MS estén separados de las lineas de red por medio de un
canal de cables, hay que emplear un canal de cables de metal o tubos de metal
con puesta a tierra.

Para la conexion hay que emplear cables trenzados y blindados con una sec-
ci6n de 0,3 mmZ. Ponga a tierra el blindaje del lado del QD77MS.

Para conectar al QD77MS, emplee cables blindados separados para las sefiales de
parada inmediata (EMI, EMI.COM), para las sefales de interruptor de fin de carrera
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) y para las sefiales de un generador manual de pulsos
o de un encoder sincrono incremental (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

@ Cierre la conexion SSCNETIII con la tapa de proteccién cuando no esté
conectado el cable SSCNETIII. Si entra suciedad resulta afectada la

tr ision optica y pueden pr disfunciones.

@ Nodirijala mirada directamente alaluz que sale de la conexion SSCNETIII
del servoamplificador o QD77MS.

@ Si el cable SSCNETIII es ido a fisicos ¢ ables,
como golpes fuertes, presion lateral, traccién, dobladuras o torci-
mientos, es posible que las fibras dpticas se retuerzan o se partan. De
ese modo de interrumpe la transmision de datos.

Indicaciones para la manipulacion

@ No aplaste las lineas y no las pise durante la instalacion.

@ Durante el cableado, tenga presente el radio minimo de flexion del cable
SSCNET. (MR-J3BUSLIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B:
50 mm). Si no se respeta ese radio, pueden producirse disfunciones.

@ Fije un cable SSCNETIII de manera que la conexiéon SSCNETIII no quede some-
tida al peso del cable.

@ Para establecer o soltar la conexion, agarre sélo por el conector del cable SSCNET.
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Mporpammupyemble nornyeckue
KOHTponnepbl

PykoBoAcTBO No ycTaHOBKe moaynen
ynpasneHusa asvmxeHnem QD77MS

ApT. N2: 272698 RUS, Bepcua A, 30012013

YKasaHusa no 6esonacHocTun

Tonbko gna K duump ibIX Cney TOB

JlaHHOe PYKOBO/CTBO MO YCTaHOBKE afipeCoBaHO NCKMIOUUTENbHO KBanupu-
LIMPOBaHHbIM CreLmanicTam, NoayunBLIMM COOTBETCBYIOLee 06pa3oBaHme
W 3HaKWMM CTaH[apTbl 6e3onacHoOCTY B obnactn SNIEKTPOTEXHUKN N TEXHUKU
aBTOMaTu3auuu. MpoekTnpoBaTh, ycTaHaBMBaTb, BBOAWUTb B SKCMUTyaTaLmio,
06cnyKnBaTb U NPOBEPATL 060PYAOBaHNE Pa3pPELLAETCA TONbKO KBanuduum-
pOBaHHOMY CMeLManucTy, NoyymnBLLUEMy COOTBETCBYIOLLee 0bpasoBaHme.
BmetuaTenbcTBa B annapartHyio Y4acTb U NPOrpamMmmMHoe obecrneyeHue Haluen
NPOAYKLMK, HE ONCaHHbIE B 3TOM UM UHbIX PYKOBOACTBAX, Pa3pelleHbl TONIbKO
Hawum cneymanncram.

Wcnonb3oBaHune No HasHa4YeHNIO

Mporpammunpyemble nornyeckmne koHtponnepsbl (MK) MELSEC System Q npea-
Ha3HaueHbl TONbKO ANA Tex obnacTeil NPUMEHEHNA, KOTOPble ONMCaHbl B 3TOM
PYKOBOACTBE MO YCTaHOBKE WM HUXKeyKasaHHbIX pykoBopcTax. Obpaliaiite
BHIMaHUWe Ha cobniofileHne o6LMX YCNOBWIA SKCMyaTaLuum, Ha3BaHHbIX
B pyKoBoAcTBax. [MpofyKuma pa3paboTaHa, M3roToefieHa, NpoBepeHa 1 onrcaHa
B JOKyMeHTaLum ¢ cobniofieHnem Hopm 6e3onacHocTy. HekannduumposaHHble
BMeLLATeNbCTBA B anmnapaTHyo YacTb UAK NporpaMmmHoe obecneyeHune, nm6o
HecobniofieHVe NpeAynpexXAeHUN, COAEPXKALLUXCA B STOM PYKOBOACTBE UMW
HaHeCeHHbIX Ha CaMo 060PYAOBaHME, MOTYT MPUBECTM K CEPbe3HbIM TPaBMaM 1
MaTtepuanbHoMy yllepby. B coueTaHni ¢ nporpamMmmypyeMbiM1 KOHTpOnnepamu
MELSEC System Q paspeluaeTcsa Ncnonb3oBaTb TONbKO AOMONHUTENbHbIE UK
paclumpuTenbHble YCTPOICTBa, peKoMeHayeMble KomnaHuein Mitsubishi Electric.
Jio6oe nHoe ncnonb3oBaHve, BbIXOAALLME 32 PaMKM CKa3aHHOTO, CYMTaeTcA
MCNONb30BaHNEM He MO Ha3HaueHuio.

Mpepnuncanns, oTHocAWMecs K 6esonacHocT

npl/l NpPOoeKTMpOBaHMK, YCTaHOBKE, BBOAE B SKCMIyaTauuio, TeXHUYECKOM 0601)/’
XUBaHUM N NpoBepke annapaTHom YacTn JONMKHbI COsﬂlOFlaTbCﬂ npeanucaHua
no TexHyKe 6e30nacHoCTU 1 OXpaHe TpyAa, oTHocALWMeCa K CI'IeL[I/I¢VI‘-|eCKOMy
cny4yato NpUMeHeHus.

B 3TOM pyKOBOACTBE COAEPKATCA YKa3aHNs, BaxkHbIE 417 NPaBUILHOIO 1 Ge3-
onacHoro obpaluerus ¢ npubopom. Ocobble yKasaHnsA BCTPeyatoLmecs B AaH-
HOM PYKOBOACTBE IMEEIOT CrieAyoLLee 3HaueH e:

OMACHOCTb:
/ﬁ\ l'lpeaynpemaenue 06 onacHocmu 0nsA none3oeamens.
I( ) Hec ] y IX Mep F) cmu

Moxem co3damsb yeposy ONA XKu3HU unu 3aOPOBbﬂ none3so-
eamens.

BHUMAHMUE:
A MpedynpexdeHue 06 onacHocmu Bnﬂ ob6opydosaHus.

0630p

Mopynwn ynpasnenus asuxxeHnem QD77MS2, QD77MS4 n QD77MS16 npea-
CTaBNAT coboli cneymnanbHble GyHKLMOHaNbHbIE MOAYNN, ypaBnAemble
npoLeccopom KoHTposnepa. OHY NpeHa3HaueHbl ANA yNpaBleHUs CoX-
HBIMU [IBUXKEHUAMUN Yepe3 MOAKMIOUEHHbIE K HUM CEPBOYCUINTENN 1 CEPBO-
asuratenu.

KonuuectBo KOHTpoOnnpyemMbIX ocen
QD77MS2:  po 2 ocei

QD77MS4:  po 4 oceir

QD77MS16: po 16 oceit

SnemeHTbl ynpaBneHus

QD77MS2

QD77Ms4

QD77MS16

@]
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YcTraHoBKa

TMpyMep NoAKNIYEHNsA SKPaHPOBaHHOTO Kabens:

3
Y

p
B8aHUA MOXXem npueecmu K

unu Heucnp mu

YcTaHoBKa moayneii Ha 6a3oBom waccu

@ He donyckatime oynau licmeus Ha He20 ¢ yoapos.
@ He eckp (ime u He ¢ pyl ynb. 3mo npu-
eecmu K Heucnp mu, mp unu p
® Cred 3a mem, 61 oy paci 9 Ha
P Jem sbicmyne 6asoaoza waccu, uHave MOXHO nozHyme
e A
P P ¢4

@ He kacaiimecb mokonpogodawux yacmeti U 371eKMPOHHbIX KOMNO-
dyneii. 3mo npueecmu K HeucnpaeHocmam unu
nospexdeHuto modyned.

wKadp

Pa3zbem (A6CON) BXOAHOM crHan 3Kparlc<:z:::mcme
OMACHOCTb \ npuHyaNTenbHOrO
ocTaHoBa
CurHans!
Meped u ponp ol orpaHuieHns
ece pazol /1K u np
CurHanbl PYy4HOro reHe-
patopa nMmnynbcos
BHUMAHUE
- QD77MS
CeueHue 3a3eMNAI0LLEro NPOBO-
® Jxc A npu yc 1 [IOMKHO GbiTb HE MeHee 2 MM2.
ykasannblx & onucanuu System Q. He donyckaemcn eo3deticmeue Ha [INVHa yuacTKa Mexy Pa3bemom v SKpaHu- 3a3emnAloLLYE NPOBOAA AOMK-
Py netnu, macs my , @dKuX unu - pol AROMKHA GbiTb Kak Hbl GbITb Kak MOXHO Kopoue.
20308, ci payuu u'y o p B8bICOKUX MOXHO MeHbLe. KoHTaKT 3a3emneHns fOMmKeH
pamyp, ayuu unu mu. HaXOAUTBCA KaK MOXKHO 6mxe
Kmogynio QD77MS.
® [llpu uc ] ] 0) Aymo
Memanauyeckux 4acmuy u 6p ] pble Mmo2ym
p Ha epems n p 3 nposopa FG:
pop P P
@ [lpexode 4yem A 3a oyne, npuKocHumeco / 7 [
K KoMy npeo, 6bl CHAMG € cebs Pacnpepenit- — H
C Koe 'meo. Heco61100 0 pe6 TeNnbHbIit 7 E
7

e

N2 | Onucanne
NHavkaumus pabouero coctoaHna moayna
@ | HopmanbHbiii pexxum paboTbl
RUN
o AnnapaTHasa HencnpaBHOCTb
OwmnbKa CTOPOXKEBOTO Taimepa
NHAVKaumua coCTOAHUA OWINBKN MOayna
@ | OwnbKa cucTembl
ERR. P Ownbka Ha ocu
Oncnneit (Take muraet ceetoamog AX)
o cBeTo- O | HopmanbHbiii pexxum paboTbl
avopa
AX1- | VHauKauwma coctoaHna ocun
AX2
® | Ocb pa6otaer. @
AX1- & 0 @
WwrbKa Ha ocu.
AX4
Ocb OCTaHOBNEHA UK B PeXnMe
ax | © ®
oXupaHuA.
Bce
ceeTo- | @ | AnnapaTHas HeucnpaBHOCTb
nvoabl
Q Pa3bem BHeLHero ycTpoiicTea (40-KOHTaKTHbI rHe3A0B0OW)
e OnTnuecknii pasbem SSCNETIII ana noaknioueHua ceppoycunutens
(Ha HVXKHelt CTOPOHe MOoAYNA).
@ | Cepuitnbiit Homep mopyns

) Heco6nwdeHue ykasaHHbIx Mmep np Hocmu
'mu K c o6opy-
908aHUA UNU UHO20 umywecmsa.

o

Ac T
JlononHutenbHasa nHGopMaLma 06 YCTPONCTBAX COAEPKUTCA B CeAYIOLLNX
pyKoBOACTBax:

&
nHoop

@ PykoBopcTBO nonb3osatena MELSEC System Q (Hardware), ApT. N2. 130000
@ OnucaHve annapaTHOW YacTV Moaynen ynpasneHua asuxernem QD77MS
3TN pyKoBOACTBa GECMNATHO NPeAOCTaBNEHDI A/IA BaC B MHTEPHETE
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Ecnmn BO3HMKHYT BOMPOCHI NO YCTaHOBKe, MPOrpaMMMPOBaHUIO 1 SKCMNyaTaLmmn
KoHTponnepos MELSEC System Q, obpatutech B Balle pervioHanbHoe npef-
CTaBUTENbCTBO WK K BalleMy pervioHanbHoMy napTHepy.

®: Ceetoauop ceeTutcs, 4p: CBetogmog muraet, O: CBETOAMOA He CBETUTCA

0) Ha mopyne QD77MS16 csetoavog AX roput Bo Bpems paboTbl ocu.
Ha mopayne QD77MS16 csetoanop AX MuUraet npu BO3HUKHOBEHUW OWWNOKN Ha
OfHOW 13 oceit.
Ha mopyne QD77MS16 ceeToanopn AX He ropuT, KOraa BCe 0CW OCTaHOBJIEHbI NN
HaXOAATCA B PeXVMME OXMAAHVA.

@ OTKNlounB HanpsXKeHWe NUTaHWsA, BCTa-
BbTe HWKHWIA BbICTYN MOJYNA B Hanpas-
nAawLee oTBepCTME Ha 6a30BOM LACCU.

@ 3aTeMm NAOTHO NPVXMUTE MOAYb K 6a30-
BOMY LUIACCK 1 y6eanTEeCh, YTO OH BOLUEN
[0 KOHL{a.

® B y10BMAX NOBbILLIEHHOI BUOPALMI 3aKPenuTe MOAYIb Ha 6a30BOM LLAccu
[LOMNOMHUTENbHBIM BUHTOM (M3 X 12). KpenexxHbii BUHT B KOMMNEKT MOAYNA
He BXOAWT. BUHT KpenneHua 3atarnsaetca MomeHToM 0,36-0,48 Hw.

MopgknioueHne

BHewHne curHanbi

[inA NOAKNIOUYEHUA BHELLHWX CUrHANOB NPUMEHAIOTCA 40-KOHTAKTHbIE pasb-
embl AGCON.

[na otpenexna kabenen moayna QD77MS oT NWHWUI NUTaHWA CeayeT UCMoNb-
30BaTb MeTannyeckne Kabenb-KaHasbl uav Tpy6bl.

CHe[ZlyeT ncnonb3oBaTb JZ[ByX)KI/IrIbeII/I 3KpaHI/IpOBaHHbIVI npoBoj ceyeHnem
0,3 MMmZ. KpaH 3a3eMnnTb Ha CTopoHe moayna QD77MS.

[ina nopkniouerns K moayno QD77MS cneayeT ncnonb3oaTb OTAeNbHbIE
3KPaHMPOBaHHble Kabenu AnA BXOAHOTO CUrHaNa NPUHYANTENbHOTO OCTaHOBa
(EMI, EMI. COM), curHanoB orpanuyenus (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), curHa-
NIOB BHELWHEro ynpaBfieHusa n KoMMmyTupyiowmx curdanos (DI, COM), BxoaHbIX
CUTHaNIOB PYYHOrO reHepaTopa NMMNYNIbCOB U MHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOIO
sHkopaepa (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

7 Q
Basosbiit 6nok
7
7 — MNposop FG 3a3emnaeTtca Ha naHenb.
77
Ka6enb SSCNET
BHUMAHUE
® Ecnu ka6eno SSCNETII He i, 3aKpoume p SSCNETIII
. Mp 2pasb C
0na onmuyeckoui nepeaa'lu, 4mo moxKem npueecmu K HenpaeusbHomy
yHKYUOHUpOBaAHUIO.

@ He cmompume npsamo Ha ceem, abixodaujuli us pazsema SSCNETIII
cepsoycunumens unu QD77MS.

@ YpesmepHole Hazpysku Ha ka6eno SSCNETIII (Hanpumep, msxensie

yoapel, i HaXKuM, pac ycunue, p i us2u6 unu
peKpy ) p mu K CKpy unu obpeigy
KUX Bp 3mozo npep A1 nepeo
OaHHbIX.
O6paboTka

@ He oxumainte kabenu SSCNETIII v He wTamnyitTe kabenw B xofe pa3BOAKM.

@ MpoknappiBas kabenb SSCNET, cobnioaalite MUHUMaNbHbIN paauyc u3rnéa
ka6ens. (MR-J3BUSLIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSLCIM-B: 50 mm).
Paguyc n3run6a, MeHbLNiA, YeM MUHUMANbHbIV paanyc n3rnba kabens,
MOXET NPYBECTY K HENCMPAaBHOCTU.

@ YcraHasnuBaiite Kabenb SSCNETII Tak, uTobbl pazbem SSCNETII He ncnbIThi-
BaJl HArPy30K, BbI3BaHHbIX BECOM Kabers.

@ [PV NOAKIIOUEHN NN OTCOANHEHUM IEPAKINTECH 33 CORAVHUTESTbHYIO YacTb
kabena SSCNET.
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Mappatura dei connettori

Asignacion de los pines del conector

HasHaueHune KOHTaKTOB pa3bemMa

Nelle tabelle "®" sta per un pin non assegnato.

En las tablas, "®" representa un pin no conectado.

"e" g Tabnmuax 0603HauaeT HEMOAKMOUEHHbIN KOHTAKT.

@ Le figure seguenti mostrano la vista anteriore dei moduli.

(E) Lassiguientes figuras muestran la vista delantera de los médulos.

®U  Ha cxemax nokasaH BuA Mopyneli ciepeau.

@
®

Segnali esterno
Senales externa
BHelwHMne curHanbi

Pin/
Pin/
Kontakr

Descrizione/Descripcion/Onncanmne

HA

Ingresso fase A/segnale PLS per volantino/encoder
sincrono incrementale

Entrada fase A/sefial PLS para generador de pulsos
manual/encoder sincrono incremental

® @0

Bxop curtana dasbl A/VMMyNbCOB 1A PYYHOTO reHe-
paTopa UMNYNbCOB U MHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOTO

3HKOAepa 0}

HB

Ingresso fase B/segnale SIGN per volantino/encoder
sincrono incrementale @

Entrada fase B/sefial SIGN para generador de pulsos
manual/encoder sincrono incremental @

® | 00

Bxop curana dasbl B/3Haka ana pyyHoro reHepa-
TOpa VMMYNIbCOB 1 NHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOTO

srkopepa O

HAH

Ingresso fase A/segnale PLS per volantino/encoder
sincrono incrementale@

Entrada fase A/senal PLS para generador de pulsos
manual/encoder sincrono incremental

® @0

Bxop curHana dasbl A/UMNYNbCOB ANA PYYHOTO reHe-
paTopa umnynbCcoB N NUHKPEMEHTHOIO CUHXPOHHOIO

3HKoAepa

:li':\// Descrizione/Descripcion/Onucanne
Kontakr

@ Collegamento comune per DICJ, STOP, DOG, RLS e FLS

CcOoM ® Conexién comun para DICJ, STOP, DOG, RLS y FLS
@ O6uas knemma ana DIC], STOP, DOG, RLS n FLS
@ Ingressi digitali

pIO] @ Entradas digitales
JIncKpeTHble BXOAbI
@ Segnale di arresto

STOP ® Stop signal (sefal de parada)
CurHan «cton»
(D | zero macchina

DOG ® Punto cero de la maquina
CTOpOXeBOi CUrHan BXOfa B KOHTPOJIbHYIO 30HY
@ Finecorsa (corsa min.) @

RLS ® Interruptor de fin de carrera (carrera min.) )
CurHan HUXHero OrpaHMHeHMﬂ@
@ Finecorsa (corsa max.) @

FLS ® Interruptor de fin de carrera (carrera max.) @
CurHan BEepXHero orpaHn4yeHua ®

HAL

Ingresso fase A/segnale PLS invertito per volantino/
encoder sincrono incrementale @

Entrada fase A/sefial PLS invertida para generador de
pulsos manual/encoder sincrono incremental @

® @0

Bxop MHBepCHOro curHana ¢pasbl A/VMMNynbCOB ANA
PYYHOrO reHepaTopa MMMyNbCOB U MHKPEMEHTHOTO

CUHXPOHHOrO 3HKOAEepa @

HBH

Ingresso fase B/segnale SIGN per volantino/encoder
sincrono incrementale @

Entrada fase B/sefial SIGN para generador de pulsos
manual/encoder sincrono incremental @

®| 00

Bxop curHana dasbl B/3Haka ana pyyHoro reHepa-
TOpa VMMYNIbCOB 1 NHKPEMEHTHOTO CUHXPOHHOTO

SHKoAepa

HBL

Ingresso fase B/segnale SIGN invertito per volantino/
encoder sincrono incrementale

Entrada fase B/sefial SIGN invertida para generador
de pulsos manual/encoder sincrono incremental Q)

®|@ 0

Bxop nHBepcHoro curHana dasbl B/3Haka ana pyuy-
HOro reHeparopa umnysibCoB U UHKPEMEHTHOIO CUH-

XpOHHOro 3HKopepa @

5V
SG

Tensione di alimentazione per volantino
(5V:+5VDC,SG:0V)

Alimentacion de tensién para generador manual de
pulsos (5 V: +5V DC, SG: 0 V)

MuTaHne pyyHoro reHepaTopa UMMYNbCoB
(5B:+5B noct. 1.5G: 0 B)

QD77MS4, QD77MS16
AX4 AX3 AX2 AX1
T N
2820 0 0 [2A20 1B20| [ 0 |1A20
2819 | 0 0 [2a19 1B19| 0 0 |1A19
2818 | 0 0 [2a18 1B18| [ [ |1A18
2817 | 0 0 [2a17  1B17| 0 0 |1A17
2816 | 0 0 [2a16 1B16| [ 0 |1A16
2815 | 0 0 [2a15 1B15| 0 0 |1A15
2814 | 0 0|2a14 1B14| 0 0 [1A14
2813 | 0 0]2a13 1B13| 0 0 [1A13
2812 | 0 0 ]2a12 1B12| 0 O [1A12
2811 | 0 0 (2a11 1B11| 0 0 1AM
2810 | 0 0 [2a10 1B10| 0 0 |1A10
289 | 0 0 [2A9 189 | 0 0 [1A9
288 | 0 [0 [2A8 188 | 0 0 [1A8
287 | 0 0 |2A7 187 | 0 0 [1A7
286 | 0 0 [2A6 186 | 0 0 [1A6
285 | 0 0 |2A5 185 | 0 0 [1A5
284 | 0 0 |2A4 184 | 0 0 |1A4
283 | 0 0 |2A3 183 | 0 0 [1A3
282 | 0 0 [2A2 182 | 0 0 [1A2
281 | 0 0 |2A1 181 | 0 0 [1A1
NI NI
AX4 AX3
Axis 4/Eje 4/Ocb 4 Axis 3/Eje 3/0Ocb 3
Pin/ Segnale/ Pin/ Segnale/
Pin/ Senal/ Pin/ Senal/
KoHTakr CurHan KoHTtakt Curnan
2820 2A20
2B19 2A19
2B18 2A18
2B17 2A17
2B16 2A16
2B15 2A15
2B14 . 2A14 .
2B13 2A13
2B12 2A12
2B11 2A11
2B10 2A10
2B9 2A9
288 2A8
2B7 CcoM 2A7 COM
2B6 CcoM 2A6 CcoM
2B5 DI4 2A5 DI3
2B4 STOP 2A4 STOP
283 DOG 2A3 DOG
282 RLS 2A2 RLS
2B1 FLS 2A1 FLS

QD77MS2
AX2 AX1
(Y
1820 | 0 0 [1A20
1819 0 0 [1A19
1818 | 0 [ [1A18
1817 | 0 0 [1A17
1816 | 0 0 [1A16
1815 0 0 |1A15
1814 | 0 0 |1A14
1813 | 0 0 |1A13
1812 0 0 |1A12
B0 0[1An
1810( 0 0 |1A10
189 [0 0 ]1A9
188 |0 0 |1A8
187 |0 0 1A7
186 [0 0 |1A6
1B5 0 0|1As
184 [0 0 ]1A4
1B3 0 0]1A3
1B2 00]1A2
1B1 00
N
AX2 AX1
Axis 2/Eje 2/Ocb 2 Axis 1/Eje 1/0cb 1
Pin/ Segnale/ Pin/ Segnale/
Pin/ Senal/ Pin/ Senal/
KoHnTtakr Curvan Kontakr Curnan
1B20 HB 1A20 5V
1B19 HA 1A19 5V
1B18 HBL 1A18 HBH
1B17 HAL 1A17 HAH
1B16 . 1A16 .
1B15 5V 1A15 5V
1B14 SG 1A14 SG
1B13 1A13
1B12 1A12
1B11 . 1A11 .
1B10 1A10
1B9 1A9
1B8 EMI.COM 1A8 EMI.COM
1B7 coMm 1A7 coMm
1B6 comMm 1A6 coMm
1B5 DI2 1A5 DI2
1B4 STOP 1A4 STOP
1B3 DOG 1A3 DOG
1B2 RLS 1A2 RLS
1B1 FLS 1A1 FLS

EMI
EMI.COM

Ingresso arresto forzato
(arresto comune di tutti i servoassi) @

GARCANCIRGARS!

Entrada de parada inmediata (parada forzada: parada
conjunta de todos los ejes de servos) ®

®

BXoAHOV cUrHan nprHyAUTeNbHOro OCTaHoBa
(OAHOBpPEMEHHbI OCTAaHOB BCeX CepBOOCEN) ®

@

0} Per dispositivi con uscita in tensione oppure uscita open collector.
Per dispositivi con uscita differenziale.

© ATTENZIONE:
Questo ingresso deve essere collegato obbligatoriamente.
Utilizzare un contatto normalmente chiuso. L'arresto forzato di tutti gli assi viene
eseguito quando l'ingresso EMI viene commutato su OFF.
Collegare a questa uscita un contatto normalmente chiuso. Il posizionamento
viene fermato quando il segnale viene disattivato.

®

D para dispositivos con salida de tension 6 de colector abierto
Para dispositivos con salida diferencial.

® ATENCION:
Es estrictamente necesario conectar esta entrada.
Emplee aqui un contacto normalmente cerrado: Cuando se desconecta la senal
EM|, se lleva a cabo una parada inmediata (forzada) para todos los ejes.
Conecte a esta entrada un contacto normalmente cerrado NC. El posicionamiento
se detiene cuando la sefial se desconecta.

® ﬂl‘lﬂ yCTpOI;ICTB C BbIXOAHbIM HarnpaXeHnem Unm ¢ OTKPbITbIM KONTEKTOPOM.
[inA ycTpoicTe ¢ AuddepeHLnanbHbIM BbIXOAOM
BHUMAHWE:
BaHO, uTo6bI 3TOT BXOZ 6bifi MOAKIIOUEH.
Mcnonb3yitTe HOPManbHO 3aMKHYTbIV KOHTaKT. ABapuitHOe BblK/ioYeHMe Bcex ocei
ByaeT BbinonHeHo, Koraa Bxof EMI nepeknioyaetca B coctosHue BbIK/T.

@y NaHHOMY BXOfly MOAKNIOYAeTCA HOPMaNbHO 3aMKHYTbIN KOHTAKT. Mpu oTKloYe-
HUM JaHHOrO CUrHana no3uLNOHNPOBaHIe NpeKpallaeTcs.
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MELSEC System Q

Sterowniki programowalne

Podrecznik instalacji modutow
Simple Motion QD77MS

Nrart.: 272698 PL, Wersja A, 30012013
Informacje zwigzane z bezpieczefistwem

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest do uzytku wytgcznie przez odpowied-
nio wykwalifikowanych technikéw elektrykow, ktérzy sa w petni zaznajomieni
ze standardami bezpieczenstwa, stosowanymi w technologii automatyki. Cata
praca z opisanym sprzetem, wiacznie z projektem systemu, instalacja, konfigu-
racja, konserwacja, serwisem i testowaniem, moze by¢ wykonywana wytgcznie
przez wyszkolonych technikdw elektrykéw z potwierdzonymi kwalifikacjami
ktdrzy doskonale znaja wszystkie standardy bezpieczenstwa i regulacje wlasciwe
dla technologii automatyki.

Prawidlowe uzywanie sprzetu

Sterowniki programowalne (PLC) z serii MELSEC System Q, przeznaczone sg
wytacznie do aplikacji, opisanych wyraznie w tym podreczniku lub w podrecz-
nikach wymienionych ponizej. Prosimy dokladnie stosowac sie do wszystkich
parametréw instalacyjnych i eksploatacyjnych wymienionych w tej instrukgji.
Wszystkie produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane, przetestowane
i udokumentowane zgodnie z przepisami bezpieczerstwa. Kazda modyfikacja
sprzetu lub oprogramowania, albo ignorowanie podanych w tej instrukgji lub
wydrukowanych na produkcie ostrzezen zwigzanych z bezpieczeristwem,
moze spowodowac obrazenia 0séb albo uszkodzenie sprzetu czy innego mie-
nia. Moga by¢ uzywane tylko akcesoria i sprzet peryferyjny, specjalnie zatwier-
dzone przez MITSUBISHI ELECTRIC. Uzycie kazdych innych produktéw lub ich
zastosowanie, uznawane jest za niewtasciwe.

Istotne przepisy bezpieczenstwa

Wszystkie regulacje bezpieczerstwa zapobiegajace wypadkom i dotyczace
okreslonych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy projektowaniu systemu,
instalacji, konfiguracji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktow.
Specjalne ostrzezenia, ktore sg istotne przy wiasciwym i bezpiecznym uzywaniu
produktéw, zostaty w tej instrukgji wyraznie oznaczone w nastepujacy sposob:

Przeglad

Moduty Simple Motion QD77MS, QD77MS4 i QD77MS16 to inteligentne moduty
funkcyjne, sterowane z poziomu jednostki centralnej PLC. Za pomoca pod-
taczonych wzmacniaczy i silnikéw serwo sa one w stanie kontrolowa¢ wyko-
nywanie skomplikowanych ruchéw.

Liczba sterowanych osi
QD77MS2:  do 2 osi
QD77MS4:  do 4 osi
QD77MS16: do 16 osi

Czesci i elementy sterujace

Instalacja

NIEBEZPIECZENSTWO

Przed mzpoczgc:em instalacji okablowania, nalezy odtqczy¢ wszystkie

fazy PLCiinne Zrédta.
UWAGA
@ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod kami opi iwF

Manual do MELSEC System Q. Nie wystawiac sprzgtu na dziatanie pylow,
mgly olejowej, zrqcych lub palnych gazéw, silnych wibracji lub uderzen,
wysokich temperatur, wilgociinie dopuszczac do skraplania pary wodnej.

@ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do modutu nie
d ty sie wiory, Scinki lub fr p dow, ktore po
ipadnieciu mogtyby sp d ¢ zwarcie obwodé

@ Przed dotknigciem modutu zawsze nalezy roztadowac statyczny tadu-

nek elektryczny zgr d: 1y nap hni ciata, np. dotykajqc
j p hni iep ganie tego zalecenia
moze by przyczynq nwarnlub...;,... idfowego dziatani dzenie

Instalowanie modutéw na plycie bazowej

UWAGA

NIEBEZPIECZENSTWO:
Ostrzesenia zwiqzane ze zdrowiemi ot
kiem niedbateg

i personelu. Skut-
ia opisanych tutaj srodkow
ostroznosci, mogq byc urazy i powazne zagrozenie utraty zdrowia.

rzestr

/N
UWAGA:
A\ O: zeni iq 2z uszkod: i mienia.

C ) Niedbate przestrzegame Srodkow ostroznosci oplsanych
wmme]szej instrukcji, moze doprowadz:c do powaznego
lub innej wh

@ Nie wolno upusci¢ modutu lub narazié¢ na silne uderzenie.
@ Nie otwierac lub nie modyfikowa¢ modutu. Czyniqc tak, mozna spowo-
dowac¢ awarie, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar.

@ Nalezy uwazac i i¢ modut doktadni
gcq sie w plycie b
sie w zlgczu modutu.

nad p. dnicq wystepu,
2j, inaczej mozna wygiq¢é styki znajdujqce

b lealwiok . Aduh

® Nigdy nle nalezy kac jakic ych czesci
lubp k

Przyktad podtaczenia kabla ekranowanego:
Sygnat wejéciowy

wymuszenia
zatrzymania

Ztacze (A6CON) Kable ekranowane

Sygnaly ograniczen

Sygnaly recznego gene-
ratora impulséw

/Przewéd uziemiajacy musi mie¢
przekréj minimum 2 mm2.

Przewody uziemiajace powinny
by¢ mozliwie najkrotsze.

Zacisk uziemienia nalezy umies-
ci¢ w poblizu modutu QD77MS.

Odlegtos¢ miedzy wtyczka i ekranowanymi
przewodami powinna by¢ mozliwie jak naj-
mniejsza.

Uziemienie przewodu FG:

i
ST [HHHH
Panel szafy — (OTACTOCE
elektrycznej
. )
7
7
— Uziemienie przewodu FG do panelu szafy
7 elektrycznej.

Kabel SSCNET

UWAGA

icznych. Moze fo przyczymc sigdop

usterek Iub uszkodzenia modutu.

QD77MS2 QD77Ms4 QD77MS16
f— —— f—
Qoms2 Qo7mss aorusio
L o oo o
o o .
Qorss o
s weomn o
e e w a
e e} @] 10 (o]
m niBim miEm
i vil| |10 vil| |foe
i vi|| |10 vil| |[os
1 el [0 vell ot
i = vil=(oe
1o 1o D 1o 1o ] 0o
i to|| |10 vel| |[oe
i vil| |10 vil| |[os
1 vi|| |10 val| |[os
i e i e el 2 s H 24
1 i D i v ] v
1 vef| |10 vel| |joe
i vil| |10 val| |fos
1 il J[io val| |os
1 I =
1 11|[1e el [0t
1 o|| |10 vil| |os
1 vef| |10 v v
i) i L‘ ‘u ey
01— o 0= © 0= o
Qo7IMS2 —H— T T
U 0 jum—e ) U— a4
Nr | Opis
Sygnalizacja statusu pracy modutu
@ | Normalne dziatanie
RUN
o Btad sprzetowy
Wystepuje btad timera watchdog'a
Sygnalizacja btedu modutu
@ | Blad systemowy
ERR. —— —
4@ | Btad osi (takze, gdy miga dioda AX)
o Diody O | Normalne dziatanie
statusu | axq_ | Sygnalizacja statusu osi
AX2

® | Odpowiednia 0$ pracuje.®
AX1- | @ | Blad w odpowiedniej osi. @

AX4
Odpowiednia 0§ jest zatrzymana lub w sta-
AX ol Lo
nie oczekiwania.
Wszys-
tkie
diody @ | Blad sprzetowy
LED

© | Ztacze urzadzen zewnetrznych (gniazdo 40-stykowe)

Dodatkowe informacje

Dodatkowe informacje na temat modutéw, zawarte s3 w nastepujacych pod-
recznikach:

@ Hardware Manual do serii MELSEC System Q, Nr art. 130000

@ Podrecznik obstugi modutéw Simple Motion QD77MS

Podreczniki te dostepne sg bezptatnie poprzez Internet
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Jesli powstana jakiekolwiek pytania zwiazane z programowaniem i dziataniem
sprzetu opisanego w tym podreczniku, prosimy o skontaktowanie sie z wtasci-
wym biurem sprzedazy lub oddziatem.

e Ztacze optyczne sieci SSCNETIII do podfaczenia wzmacniacza serwo
(w dolnej czesci modutu).

@ | Numer seryjny modutu

®: LED swieci, 4: LED miga, O: LED wytgczony

® podczas pracy dowolnej osi swieci dioda AX w module QD77MS16.
) Gdy w jakiejkolwiek osi wystapi btad, miga dioda AX w module QD77MS16.

Gdy wszystkie osie sa zatrzymane lub w stanie oczekiwania, nie $wieci dioda AX
w module QD77MS16.

@ Po wylaczeniu napiecia zasilania, nalezy dolny
wystep modutu wsuna¢ do prowadzacego
otworu, znajdujacego sie w plycie bazowej.

(@ Nastepnie docisng¢ mocno modut do plyty
bazowej, upewniajac sig, ze jest catkowicie
wsuniety.

® Jesli spodziewane s duze drgania, wowczas nalezy przymocowac modut do plyty
bazowej za pomoca dodatkowej $ruby (M3 x 12). Sruba ta nie jest dostarczana wraz
zmodutem. Dokrecic¢ $rube zmomentem w zakresie od 0,36 do 0,48 Nm.

Zlacze

Sygnatly zewnetrzne
Do podtaczenia sygnatéw zewnetrznych stuzy 40-stykowa wtyczka AGCON.

Jesli kable doprowadzone do modutu QD77MS separowane sg od przewodéw zasila-
jacych korytkiem, nalezy zastosowac uziemione korytka lub uziemione rury metalowe.

Do potaczenia stosowac ekranowang skretke o przekroju przewodéw 0,3 mmZ,
Ekran nalezy uziemi¢ od strony modutu QD77MS.

Wymienione nizej sygnaty nalezy doprowadzi¢ w oddzielnych kablach ekrano-
wanych. Sa to: wejéciowe sygnaty wymuszenia zatrzymania (EMI, EMI.COM), syg-
naty ograniczen (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), sygnaly polecen zewnetrznych/
sygnaly przetaczania (DI, COM) oraz stuzace do potgczenia z modutem QD77MS
sygnaty recznego generatora impulséw lub sygnaty przyrostowego enkodera
synchronicznego (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG).

@ Gdy kabel SSCNETIII zostanie wyjety ze ztqcza, na ztqcze SSCNETIII
nalezy nalozyc pokrywke. Jesli pow:erzchma zakonczema SSCNETII
Jjest zabrud. optyczna tr Ije przerwana, co moze
doprowadzi¢ do wadliwego dziatania.

@ Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na swiatfo generowane ze zlqcza
SSCNETIIl wzmacniacza serwo lub QD77MS.

@ Jesli kabel SSCNETIII narazony jest na nadmierne naprezenie, takie jak
duzy wstrzgs, boczny nacisk, ciqgniecie, nagte zginanie lub skrecanie,
Jjego srodek znieksztaici sie lub przerwie, uniemozliwiajqc optycznq
transmisje.

Uwagi odnosnie okablowania

@ Nie $ciskac kabli SSCNETIII oraz nie deptac po nich w czasie wykonywania
instalagji.

@ W czasie ukfadania kabli SSCNET, nalezy uwaza¢ na minimalny promien zgiecia
kabla. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Jesli
promien zgiecia jest mniejszy niz minimalny promien zgiecia, kabel moze
zostac uszkodzony.

@ Kabel SSCNETIII nalezy umocowac w taki sposob, zeby ztacze SSCNETIII nie byto
obciazone cigzarem kabla.

@ Czesc kabla SSCNET przeznaczong do instalowania lub demontazu, nalezy
przymocowac od strony ztacza.

‘ MlTSUBlSHl Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A O ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com
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MELSEC System Q

Programozhato6 vezérlok

QD77MS simple motion (egyszeriisitett)
mozgasvezérl6 modulok - beszerelési
utmutato

Rend. sz.: 272698 HUN, A verzi6, 30012013

Biztonsagi tajékoztato

Csak szakképzett munkatarsaknak

A kézikonyv megfeleléen képzett és szakképesitéssel rendelkezé elektrotech-
nikusok szamara készlilt, akik teljesen tisztaban vannak az automatizalasi tech-
nolégia biztonsagi szabvényaival. A leirt berendezésen végzett minden
munka, ideértve a rendszer tervezését, beszerelését, beallitasat, karbantarta-
sat, javitasat és ellendrzését, csak képzett elektrotechnikusok végezhetik, akik
ismerik az automatizalasi technoldgia vonatkoz6 biztonsagi szabvanyait és
elirasait.

A berendezés helyes hasznalata

A MELSEC System Q sorozat programozhat6 vezérl6i (PLC) kizarélag az ebben
a kézikonyvben vagy az aldbbiakban felsorolt kézikonyvekben leirt alkalmaza-
sokhoz készliltek. Kérjik, tartsa be a kézikonyvben leirt 6sszes beszerelési és
lizemeltetési elGirast. Minden termék tervezése, gyartasa, ellendrzése és doku-
mentalasa a biztonsagi eléirasoknak megfeleléen tortént. A hardver vagy
a szoftver barmely modositasa vagy a kézikonyvben szereplé vagy a termékre
nyomtatott biztonsagi figyelmeztetések figyelmen kiviil hagyasa személyi
sérllést vagy a berendezés és egyéb tulajdon karosodasat okozhatja. Kifeje-
zetten csak a MITSUBISHI ELECTRIC &ltal jovahagyott tartozékok és perifériak
hasznalata megengedett. A termékek barmely mas hasznalata vagy alkalma-
zésa helytelen.

Vonatkozo biztonsagi szabalyozasok

Minden, az On egyedi alkalmazaséara vonatkozé biztonsagi és balesetvédelmi
eléirast be kell tartani a termékek rendszertervezése, izembe helyezése, beal-
litasa, karbantartasa, javitasa és ellendrzése soran.

A kézikdnyvben a termékek helyes és biztonsdgos hasznalatéra vonatkozé
speciélis figyelmeztetései vildgosan meg vannak jeldlve az alabbiak szerint:

Attekintés

A QD77MS2, QD77MS4 és QD77MS16 simple motion (egyszerdsitett) mozgas-
vezérl6 modulok esetében PLC CPU éltal vezérelt intelligens modulokrél van
sz6. A hozzajuk csatlakoztatott szervoer6siték és szervomotorok segitségével
bonyolult mozgésok vezérlésére képesek.

Vezérl6tengelyek szama
QD77MS2:  legfeljebb 2 tengely
QD77MS4:  legfeljebb 4 tengely
QD77MsS16: legfeljebb 16 tengely

QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
— — —
(1) (1] (1]
-
[fe) 1O C (o] (@]
I sl | sl
2] IS 2] T 2 ]
9*4': o) ef’n'c 0 977* 10O
s L) o : ‘
‘ U—C ¢ JUS— Y 4 ]

Nr. | Leiras

Telepités

VESZELY

é elétt mindig kapcsolja
kiaPLC tapellatasat, és kapcsol]on kl minden kiilsé tdpforrdst.

VIGYAZAT

@ A berendezést kizdrélag a MELSEC System Q hardver kézikonyvben
leirt feltételek kézott ii I Ne tegye ki a késziiléket pornak,
ola]kodnek korroziv vagy gyulekony gdzoknak, erés rezgesnek

Skl I e X A,

pdralecsap vagy

@ Huzalozdskor vagy a c k inak fi
alevdgott vezetékvégek vagy forgdcsok ne juth

iigyeljen arra, hogy
k a szell6zényild:

@ Mielétt hozzdérne a modulhoz mindig érintsen meg egy lefoldelt fém-
tdrgyat vagy hasonlot, az emberi testen felgyiilemlett statikus elektro-
mossdg kisiitése erdekeben
Ellenkezé ben a modul kdrosodh

vagy hibds miikodést okozhat.

A modulok telepitése az alapegységen

VIGYAZAT

VESZELY:
A\\ élyi sériilé élyre kozé figyel ések

Az itt leirt ovmtezkedesek flgyelmen kIVlll hagydsa sériilést

vagy stilyos eg g
VIGYAZAT:
! \. A berendezesek vagy vagyontdrgyak sériilésére vonatkozo
I figyel,

Az itt leirt 6vintézkedések figyelmen kiviil hagydsa a beren-
dezés vagy egyéb vagyontdrgyak silyos kdrosoddsdhoz
vezethet.

A modul tizeméllapoténak kijelzése

® Ovja a modult a leeséstdl és az erés razkoddsoktol.

® Nenyissa fel a modul tokozdsdt, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-
hibdsoda: t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet okozhat.

@ Ovatosan vezesse a modul a vezetéfiileit az alapegysegbe Ellenkezé
ben a modul csatlakozéjdnak tiii elhajolh

@® | Normal lizem

@ Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektromkus alkat-

részeit. Eza modul hibds miikédését vagy tonk

Arnyékolt kabel bekostése:

Csatlakozo (A6CON) ) )
\ Vészleallits Amyékolt kabelek

bemeneti jel

Hatarjelek

Manuélis impulzus-
generator-jelek

@%fﬁldelé vezeték keresztmet-
szete legyen legalabb 2 mm2.

Afoldeld vezeték legyen a
lehet6 legrévidebb.
Aféldelési pontot a QD77MS
kozelében ajanlott kialakitani.

A csatlakozo és az arnyékolt vezetékek ko-
2z06tti tavolsag legyen a leheté legrovidebb.

Az FG vezeték foldelése:

o
|
o

Hatlap

~— Foldelje le az FG vezetéket a panelen
keresztiil.

Kabel SSCNET

VIGYAZAT

RUN
o Hardverhiba
A Watchdog id6zité meghibéasodasa
Hibakijelz6
@ | Rendszerhiba
ERR.
@ | Tengelyhiba (ha az AX LED is szintén villog)
LED —
(1) kijelzé O | Normal tizem
AX1- | Atengely éllapotat jelzi
AX2

® | A megfeleld tengely pillanatnyilag aktiv. ®

AX1- 4 | Hiba a megfelel6 tengelyen @

AX4
A megfelel6 tengely nyugvé vagy készen-
AX Ol ..
|éti allapotban van
Osszes .
LED @ | Hardverhiba

Q Kiils6é eszkoz csatlakozd (40-pélusu csatlakoz, aljzat)

e Optikai SSCNETIII csatlakoz6 a szervoerdsit6 csatlakoztatdsahoz
(a modul alulsé oldalan).

Tovabbi tajékoztatas

Az alabbi kézikonyvek tovabbi tajékoztatast adnak a modulokrol:

@ MELSEC System Q hardver kézikdnyv, rend. sz. 141683

@ Felhasznaldi kézikonyv a QD77MS egyszer(isitett mozgasvezérlé modulokhoz
Ezek a konyvek ingyenesen elérhet6k az interneten
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Ha barmilyen kérdése van a kézikonyvben leirt berendezés programozasaval
vagy hasznalataval kapcsolatban, kérjiik, vegye fel a kapcsolatot az illetékes érté-
kesitési irodaval vagy osztallyal.

@ | Modul sorozatszama

@: LED BE, 4: Villogé LED, O: LED KI

Da QD77MS16 modulnal az AX LED a BE éllapotba kertil, ha a tengelyek barmelyike
is aktiv.

@ p QD77MS16 modulnal az AX LED villogni fog ha a tengelyek barmelyikénél is
hibaallapot Iép fel.

®p QD77MS16 modulnal az AX LED a Ki allapotba keriil az 6sszes tengely nyugvo
vagy készenléti allapotba valé keriilésekor.

@ A tépegység kikapcsoldsa utan helyezze
amodul also fiilét a hatlap vezetdnyilasaba.

(@ Ezutdn nyomja a modult hatirozottan
ahatlapra, mig az teljesen a helyére nem kerdl.

® Ha a késziilék erés rezgéseknek lesz kitéve, akkor egy kiegészité csavar
(M3 x 12) segitségével rogzitse a modult a hatlaphoz. Ez a csavar nem tar-
tozik a modul szabvanyos tartozékai kozé. A csavar rogzitésekor a megfe-
lel6 meghtiz6 nyomaték 0,36-0,48 Nm.

Bekotés

Kiilsé jelek
Kilsé jelek csatlakoztatdsdhoz hasznaljon AGCON tipusu 40-pdlusu csatlakozdkat.

Ha a QD77MS modulhoz kapcsolédé vezetékek kabelcsatorna segitségével
vannak elvélasztva a tapvezetékektdl, akkor hasznaljon fémbdl készult lefol-
delt kdbelcsatornakat vagy fém csévezetékeket.

Hasznaljon sodrott érpéras 0,3 mm? keresztmetszet( arnyékolt kabelt. A véds-
hélé foldelését a QD77MS feldli oldalon kell kialakitani.

A QD77MS modulhoz t6rténé csatlakoztataskor hasznaljon kiilonéllé drnyé-
kolt vezetékeket a vészleallitasra szolgdlé bemeneti jelek (EMI, EMI.COM),
a hatérjelek (FLS, RLS, DOG, STOP, COM), a kiils6 vezérl6 jelek/kapcsoldjelek
(DI, COM) és a manuélis impulzusgenerator/inkrementalis szinkron jeladé
bemeneti jelei (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) esetében.

b6l, hely

@ Miutdn az SSCNETII kdbelt kihizta a csatlakozoalj:
vissza az SSCNETIII csatlakozé fedelét. Ha az SSCNETIII csatlakozofe-
liilete szennyezett, az optikai dtvitel megszakad és ezdltal hibds
miikodés léphet fel.

@ Ne nézzen kézvetleniil a szervoerdsits vagy a QD77MS késziilék SSCNETII
csatlakozojdbol kilépé fénybe.

@ Ha az SSCNETIII kdbel tilsd nagy megterh erés
iités, oldalirdnyi nyomds, rdntds, éles kdbeltorés vagy kdbel csa-
vards) van kitéve, akkor a kdbel beliilr6| megrongdlédik vagy megté-
rik és az optikai dtvitel nem lesz lehetséges.

L (néldéul

Kezelési 6vintézkedések

@ Ne nyomja 6ssze a vezetékeket, és telepités kozben ne lépjen rajuk.

@ Kabelezéskor tartsa be az SSCNET kabelre megadott minimalis hajlitasi sugarat.
(MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). A megen-
gedettnél kisebb sugar esetén hiba jelentkezhet a rendszer miikodésében.

® Ugyrogzitse az SSCNETII kabelt, hogy az SSCNETIII csatlakozast a kabel tomege
ne terhelje.

@ Csatlakoztatashoz és a csatlakozas bontasdhoz a dugasznal fogja meg az
SSCNET kabelt.

‘ M|TSUB|SH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A O ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



2% MITSUBISHI ELECTRIC

MELSEC System Q

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci polohovaciho modulu
Simple Motion QD77MS

C.vyr.: 272698 CZ, Verze A, 30012013
Bezpecnostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je urlen pouze pro fadné skolené a zpUlsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpecnostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. Vsechny prace s hardwarem zde popsané, véetné navrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze $koleni elektro-
technici s pfislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC System Q jsou uréeny pouze
pro konkrétni aplikace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech
uvedenych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani vsech instala¢nich
a provoznich parametrd specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bez-
pecnostnimi predpisy. Jakékoli pozménovéni hardwaru nebo softwaru nebo
nedodrzovani bezpecnostnich varovani uvedenych v tomto navodu nebo
vytisténych na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo
jiného majetku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky
schvalené spolecnosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu
budou povazovény za nespravné.

Pfislusné bezpecnostni predpisy

Béhem névrhu systému, instalace, nastaveni, udrzby, servisu a zkouseni téchto
produktt musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, kterd jsou dilezita pro spravné a bezpecné
pouziti produktd, oznacena takto:

Prehled

Polohovaci moduly QD77MS2, QD77MS4 a QD77MS16 pro jednoduché
pohyby (Simple Motion) jsou zvlastni moduly, které jsou fizeny jednotkou PLC-
CPU. Tyto moduly mohou pies pfipojené servozesilovace a motory fidit kom-
plexni pohyby.

Pocet fizenych os
QD77MS2:  az2os
QD77MS4:  az4os
QD77MS16: az 16 os

Obsluzné prvky
QD77MS2 QD77MS4 QD77MS16
— — —
T g 2 & =
o o B o=

Instalace

NEBEZPECI

Pied instalaci a pFipojovdnim kabelii vypnéte napdjeci napéti pro PLC
a ostatni externi napéti.

UPOZORNENI

@ Zarizeni provozujte pouze v prostredi, které vyhovuje podminkdm
uvedenym v popisu technického vybaveni MELSEC System Q. Zafizeni
nesmi byt vystavena prachu, olejové mize, leptavym a hoflavym
plynim, silnym vibracim nebo rdziim, vysokym teplotdm a kon-
denzaénim ucinkim nebo vihkosti.

@ PFi montdzi ddvejte pozor na to, aby se do modulu nedostaly pres
vétraci Stérbiny otfepy z vrtdni nebo zbytky drdti, které by mohly
pozdéji zpiisobit zkrat.

@ Pred kazdym uchopenim modulu vybijte nejdfive sviij elektrostaticky

NEBEZPECI:

/6\ Varovadni tykajici se zdravi a zranéni osob.
) Nedodrzeni zde popsanych bezpeénostnich zdsad miize vést
k vdznému ohroZeni zdravi nebo zranéni.

UPOZORNENI

Varovadni tykajici se p i zafizeni a
Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést
k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku.

1

B>

Dalsi informace

Nasledujici navody obsahuji dalsi informace pro tyto moduly:

@ Popis technického vybaveni MELSEC System Q, C. vyr. 141683

@® Naévody k obsluze polohovacich modulti Simple Motion QD77MS

Tyto navody jsou k dispozici bezplatné prostiednictvim internetu
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobku
popisovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distribu-
torem.

Priklad pfipojeni stinénymi kabely:

Konektor (A6CON)
\

OkamZité zastaveni Stinéné kabely

Signaly koncovych
spinaci

Signaly z ru¢niho koletka

@/F’rﬂiez zemniciho vodice musi
byt minimalné 2 mm2

Vodice pro uzemnéni musi byt
co nejkratsi.

Pfipojovaci bod musi byt co nej-
blize modulu QD77MS.

QD77MS

Vzdalenost mezi konektorem a stinénymi
kabely musi byt co nejmensi.

Pfipojeni zemniciho vedeni:

-
|
o

Kabel SSCNET

UPOZORNENI

b i bh
i i bh
” “ “ 2} ndboj tim, Ze se d é Cdsti. NedodrzZeni tohoto
o o o . . .
i i o p éni miiZe zpisobit zdvadu modulu nebo vyvolat chybnou funkci.
L i '
b0 i bt
i ‘ i i Instalace modul{i na sbérnicovy nosi¢ zasuvnych moduld
(3 IR ol (3] **n-c/ :(i L3 i “I ENi
s ) ‘ = UPOZORNENI
U 0 jum—e ) U— a4
@ Nenechejte modul spadi nazem a nevy ijte ho silnym otfesiim.
C. | Popis ® N irejte kryt modulu. Neprovddéjte zmény na modulu. P¥i téchto
Indikace provozniho stavu modulu i h by mohly vznik poruchy a/nebo poZdr a zdroveii dojit
e k poranéni.
@® | Normdlni provoz
RUN — ® Pokud neni modul sprdvné nasazen do vodiciho vybrdni na nosici zdsuv-
o Technickd porucha nych modulti, pak miize dojit k ohnuti pinii na konektoru modulu.
Chyba hlidani watch-dog asovace @ Nedotykejte se zddnych vodivych dilii nebo elektronickych kompo-
Poruchova kontrolka nent modulu. Mohlo by to vést k poruchdm nebo poskozeni modulu.
@ | Systémova chyba
ERR. P Chyba na nékteré ose @ Po vypnuti sitového napéti nasadte modul
st i (pokud zdroven blika AX-LED) spodni zadpadkou do vodiciho vybrani
avové ; Q
P Kont. O | Normélni provoz nosice moduld.
rolky AX1- | Stavova indikace pro osy
LED AX2

® | Pislu$na osa je v provozu. ®

AX1- e o ®
Axa @ | Chyba prisluiné osy

Pfislusna osa je zastavena nebo je v rezimu
AX Standby. @

Vie-
chny
kont- | @ | Technicka porucha
rolky
LED

0 Konektor pro externi signaly (40polova zasuvka)

(3 Opticka pfipojka SSCNETIII/H pro servozesilovac
(na spodni strané modulu)

@ | Sériové cislo modulu

@: LED ZAP, @: LED blika, O: LED VYP

0] U QD77MS16 sviti AX-LED, je-li alespori jedna osa v provozu.
@y QD77MS16 blikéd AX-LED, objevi-li se u nékteré z os chyba.
U QD77MS16 je AX-LED vypnuta, jsou-li viechny osy zastaveny nebo v rezimu Standby.

@ Pak modul piitlacte k sbérnicovému nosici
zasuvnych moduld tak, aby prilehl celou
plochou na nosi¢.

(® Pokud se v prostoru nasazeni o¢ekavaji vibrace, zajistéte modul dodate¢né
$roubkem (M3 x 12). Tento $roubek neni sou¢ésti dodavky modulu. Srou-
bek dotdhnéte utahovacim momentem 0,36 az 0,48 Nm.

Pf¥ipojeni

Externi signaly

K pfipojeni externich signalli pouzijte 40pdlovy konektor typu AGCON.

Pokud chcete u modulu QD75MS k oddéleni kabell od silového vedeni vyuzit
kabelovy kanal, pak pouzijte uzemnény kovovy kabelovy kanal nebo uzemné-
nou kovovou trubku.

K pfipojeni pouzijte stinény kabel se sta¢enymi vodici o prafezu 0,3 mm?2. Sti-
néni uzemnéte v blizkosti modulu QD77MS.

Signaly pro okamzité zastaveni (EMI, EMI.COM), vstupy koncovych spinacd
(FLS, RLS, DOG, STOP, COM) a z ru¢niho kolecka (generator pulz) nebo zinkre-

mentélnich synchronnich kodért (HAH, HAL, HBH, HBL, HA, HB, 5V, SG) je
nutné privést ke konektoru modulu QD77MS samostatnymi stinénymi kabely.

@ Kdyz neni datovy kabel SSCNETIII pripojen, uzavrete pfipojovaci
konektor ochrannou krytkou. Zaprdseny vyvod by mohl narusit
opticky prenos a vyvolat tak chybnou funkci.

@ Nedivejte se nikdy pfimo do svétla, které vychdzi z vyvodu datové
sbérnice SSCNETIII na servozesilovaéi nebo QD77MS.

@ Je-li sitovy kabel SSCNETIII vystaven prilisnému namdhdni, jako jsou
napt. silné udery, pFiéné nebo tahové namdhdni, tizké ohyby nebo
pretdéeni, mize dojit k vnitinimu naruseni nebo zlomeni optickych

vidken. Datovy pfenos pak neni ddle mozny.

Pokyny k zachazeni

@ Davejte pozor, aby pfi instalaci nedoslo ke skiipnuti nebo poslapani vedeni.

@ Pii zapojovani kabel( dbejte na to, abyste u kabelu SSCNET dodrzeli ales-
por minimalni polomér ohybu. (MR-J3BUSCIM: 25 mm, MR-J3BUSCIM-
A/MR-J3BUSCIM-B: 50 mm). Podkroceni tohoto poloméru muaze byt
pfi¢inou chybnych funkci.

@ Kabel SSCNETIII upevnéte tak, aby konektor SSCNETIII nebyl vystaven nama-
hani, které by mohla zptisobit vlastni hmotnost kabelu.

@ Pii spojovani nebo rozpojovani konektorového spoje uchopte vzdy jen konek-
tor kabelu SSCNET.

‘ MlTSUBlSHl Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A O\ ELECTRIC  Germany //Tel.: +49(0)2102-4860 // Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com
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Rozmieszczenie sygnatow w zlaczu
Csatlakozo labkiosztasa
Zapojeni konektoru

"e" w tabeli oznacza styki nieuzywane.
A tablazatban a "®" jel hasznalaton kiviili érintkezét jelol.

Pomoci ,®“ je v tabulkdch oznacen neobsazeny pin.

@ Na ponizszym rysunku pokazano widok od strony modutu.

(H)  Azabrakon a modulok eléinézetbsl lathatok.

€2  Nasledujici vyobrazeni znazorfuiji ¢elni pohled na modul.

QD77Ms4, QD77MS16
AX4 AX3 AX2 AX1
T N
2820 | 0 0 [2A20 1820 0 0 [1A20
2B19 | 0 0 [2A19 1819 | 0 0 [1A19
2B18 | 0 0 [2A18 1818 | 0 [ [1A18
2817 | 0 0 [2A17 1817 | 0 0 [1A17
2B16 | 0 0 [2A16 1816 | 0 0 [1A16
2815 | 0 0 |2A15 1815 0 0 |1A15
2814 | 0 0|2Aa14 1B14| 0 0 [1A14
2813 | 0 0]2A13 1B13| 0 0 [1A13
2812 | 0 0 |2a12 1B12| 0 O [1A12
2811 | 0 0 |2AN B0 0[1An
2810 | 0 0 |2A10 1810( 0 0 |1A10
2B9 0 0]2A9 189 [0 0 ]1A9
2B8 0 0]2A8 188 [0 0 ]1A8
2B7 0 0]2a7 187 |0 0 ]1A7
2B6 0 0]2A6 186 |0 0|16
2B5 0 0]2A5 1B5 0 0]1As
2B4 0 0 )24 184 [0 0 |1a4
2B3 0 0]2A3 1B3 0 0]1A3
2B2 0 0]2A2 1B2 0 0]1A2
281 | 0 0 ]2a1 181 |0 011
NI NI
AX4 AX3
05 4/Tengely 4/0Osa 4 05 3/Tengely 3/0sa 3
Styki/ Sygnal/ Styki/ Sygnal/
Tas/ Jel/ Tis/ Jel/
Pély Signal Poly Signal
2B20 2A20
2B19 2A19
2B18 2A18
2B17 2A17
2B16 2A16
2B15 2A15
2B14 . 2A14 .
2B13 2A13
2B12 2A12
2B11 2AN
2B10 2A10
2B9 2A9
2B8 2A8
2B7 coMm 2A7 coM
2B6 coMm 2A6 coM
2B5 Dl4 2A5 DI3
2B4 STOP 2A4 STOP
2B3 DOG 2A3 DOG
2B2 RLS 2A2 RLS
2B1 FLS 2A1 FLS

QD77MS2
AX2 AX1
'S
1820| 0 0 [1A20
1B19| 0 0 [1A19
1B18| 0 0 [1A18
1817 0 0 [1A17
1B16| 0 0 [1A16
1B15| 0 0 [1A15
1B14| 0 0 [1A14
1813| 0 0 [1A13
1812 0 0 [1A12
1811 0 0 [1A1
1810 0 0 [1A10
189 | 0 0 [1A9
188 | 0 0 [1A8
187 |0 01A7
186 | 0 0 |1A6
185 | 0 0 ]1A5
184 | 0 014
183 | 0 0]1A3
182 | 0 0 [1A2
181 |0 0]
_/
AX2 AX1
05 2/Tengely 2/0sa 2 05 1/Tengely 1/0sa 1
Styki/ Sygnat/ Styki/ Sygnat/
Tis/ Jel/ Tiis/ Jel/
Poly Signal Poly Signal
1B20 HB 1A20 5V
1B19 HA 1A19 5V
1B18 HBL 1A18 HBH
1817 HAL 1A17 HAH
1B16 . 1A16 .
1B15 5V 1A15 5V
1B14 SG 1A14 SG
1B13 1A13
1B12 1A12
1B11 . 1A11 .
1B10 1A10
1B9 1A9
1B8 EMI.COM 1A8 EMI.COM
1B7 Ccom 1A7 CcoM
1B6 Ccom 1A6 CcoM
1B5 DI2 1A5 DI2
1B4 STOP 1A4 STOP
1B3 DOG 1A3 DOG
1B2 RLS 1A2 RLS
1B1 FLS 1A1 FLS

Vstup pro okamzité zastaveni (spole¢né zastaveni

@ Sygnaly zewnetrzne SngrI\/aI/ Ovis/Leiris/Popi
PR e pis/Leiras/Popis
(D) Kiilsé jelek signal
(74 Externi signal
~ gnaly ® Zacisk wspolny sygnatéw DIC], STOP, DOG, RLS i FLS
Sygnat/ com | (B | DI, STOP. DOG, RLS és FLS jelek kiizs kapcsa
Jel/ Opis/Leiras/Popis
Signal @ Spole¢na svorka pro DIC], STOP, DOG, RLS a FLS
Wejscie sygnatu A/sygnatu PLS recznego generatora
® impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- ® Wejscia cyfrowe
nego
HA ® A fazis/PLS jelbemenet manualis impulzusgenerato- o ® Digitalis bemenetek
rhoz/inkrementalis szinkron jeladdhoz <} L
@ Digitalni vstupy
@ Vstup, faze A/signal PLS pro rucni kolecko/inkremen-
talni synchronni kodér® ® Sygnat Stop
Wejscie sygnatu B/sygnatu SIGN recznego generatora ® .
(P) | impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- STOP Stop jel
0]
nego
- - P . €2 | signél pro zastaveni
HB ® B fazis/SIGN jelbemenet manualis impulzusgenerato-
rhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz @ ® Sygnat dojazdu do pozycji zerowej
Vstup, faze B/signal SIGN pro ru¢ni kolec¢ko/inkre-
€2 mentalni synchronni kodér @ DOG ® Nullapont jel
Wejscie sygnatu A/sygnatu PLS recznego generatora . .
(P) | impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- €2 | Nulovy bod stroje
nego
9 ® Sygnat dolnego ograniczenia ruchu @
HAH ® A fézis/PLS jelbemenet manualis impulzusgenerato-
rhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz RLS ® Fels6 hatarérték-jel @
Vstup, faze A/signal PLS pro ruéni kole¢ko/inkremen- L @
@ talni synchronni kodér @ @ Koncovy spinac (min. draha)
Wejécie odwréconego sygnatu A/odwréconego ® Sygnat gérnego ograniczenia ruchu @
® sygnatu PLS recznego generatora impulséw/przyros-
towego enkodera synchronicznego @ FLS M | o hatarértek-jel @
HAL ® A fazis/PLS inverz jelbemenet manualis impulzusge-
neratorhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz @ @ Koncovy spina¢ (max. draha) @
@ Vstup, féze A/invertovany signal PLS pro ru¢ni
kolecko/inkrementalni synchronni kodér @
Wejscie sygnatu B/sygnatu SIGN recznego generatora ®
® impulséw/przyrostowego enkodera synchronicz- ® po podtaczenia urzadzen z wyjsciem napieciowym lub typu otwarty kolektor
nego Wyjscie typu réznicowego
47i ; i i sto- UWAGA:
HBH ® B faZIAS/SIGNJelb,e.merTet man.uahs ylmmeUSgenerato Podtaczenie tego wejscia jest niezbedne. Nalezy zastosowac styk normalnie zam-
rhoz/inkrementélis szinkron jeladéhoz kniety. Wymuszone zatrzymanie wszystkich osi zostanie wykonane wtedy, gdy
Vstup, faze B/signal SIGN pro ru¢ni kolec¢ko/inkre- WEJSCI?E!VHJES( wyiqgone (OFP). . R .
@ i B . Do wejscia podtaczyc styk normalnie zamkniety. Wytaczenie tego sygnatu spow-
mentalni synchronni kodér oduje zatrzymanie pozycjonowania.
Wejscie odwréconego sygnatu B/odwréconego
® sygnatu SIGN recznego generatora impulséw/przy- D)
ke hroni @
rostowego enkodera synchronicznego ¢} Fesziiltség kimenetes eszkozoknél vagy nyitott kollektoros tipusoknal.
HBL ® B fazis/SIGN inverz jelbemenet manualis impul@zusge- @ pifferencilis kimeneti tipus
neratorhoz/inkrementalis szinkron jeladéhoz ® v|GYAZAT:
f4 N / signdl . Ezt a bemenetet mindenképpen csatlakoztassa. A csatlakoztatashoz hasznéljon bonté
@ Vstup, faze B/invertovany signal SIGN pro rucni érintkez6t: EMI jel kiadasakor az 6sszes tengely azonnali leallés parancsot kap.
kole¢ko/inkrementalni synchronni kodér @ Ehhez a bemenethez egy normal esetben zart érintkez6t kell csatlakoztatni. Ha ez
. A . . ajel aKl allapotba keril, akkor a pozicionélasi mdvelet abbamarad.
® Napiecie zasilania recznego generatora impulséw
(5V:+5VDC,SG:0V)
5V ® Manudlis impulzusgenerator tépellatasa (Z2
SG (5V:+5V DC, SG: 0 V) D pro zarizeni s napétovym vystupem nebo vystupem s otevienym kolektorem.
@ Napajeci napéti pro ru¢ni kole¢ko Pro zafizeni s diferen¢nim vystupem.
(5V:+5VDC,SG:0V) UPOZORNENI:
N N Tento vstup musi byt bezpodmine¢né zapojen. Pouzijte zde rozpinaci kontakt:
® Wejécie sygnatu wymuszonego zatrzymania (w celu K okamzitému zastaveni (stop) viech os dojde vzdy, kdyz je vstupni signal EMI
zatrzymania wszystkich osi serwowzmacniaczy) @ rozpojen (OFF).
B T P B Na tento vstup pfipojte rozpinaci kontakt. Polohovani se zastavi, dojde-li k vyp-
EMI ® Vészledllitds bemenet (a szervoerdsitok altal vezérelt nuti tohoto signalu.
EMLCOM &sszes tengely leéllitasa egyszerre) @

véech servo-os) ®




