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KURULUM KILAVUZU
FR-F820-00046(0.75K) ile 04750(110K)(-E) arasi

FR-F840-00023(0.75K) ile 06830(315K)(-E) arasi
FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K)(-E) arasi

Mitsubishi inverteri sectiginiz igin tesekkiir ederiz.

Bu Kurulum kilavuzu ve ekindeki CD- ROM, bu Griiniin kullanimi igin bilgi ve 6nlemleri icermektedir.
Ekipman, guvenlik bilgileri ve talimatlarina iligkin tam bilgiye sahip olmadan Grinu kullanmayin.
Liatfen bu kilavuzu ve CD ROM'’u son kullaniciya iletiniz.
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Basim Tarihi Uriin No. Revizyon
11/2014 akl 284005-A ik basim
10/2015 akl 284005-B Eklemeler: o Pr. 554, yeni ayar degerleri
*Pr. 111, Pr. 1361 ile Pr. 1381 arasi (PID kontroll gelismis fonksiyonlarr)
06/2017 akl 284005-C Eklemeler: *FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K)(-E) arasi (Ayrik donistirici tipi)
®FR-F800-E (Ethernet dahili haberlesme fonksiyonu tipi)
Degisiklikler:  Guvenli durdurma fonksiyonu g¢alismasi

A Maksimum giivenlik i¢in

e Mitsubishi transistorlli inverterler insan hayatini etkileyecek veya tehlikeye sokabilecek durumdaki ekipman ve

sistemlerde kullanilacak sekilde tasarlanmamis ve Uretilmemistir.

® Bu UrinU 6rnegin yolcu tasima, medikal, havacilik, atom enerjisi, elektrik enerjisi veya denizalti uygulamalarinda
kullanilan makine ya da sistemlerdeki gibi tekrarli 6zel uygulamalarda kullanmayi distnlyorsaniz, litfen en yakin
Mitsubishi satis temsilcisiyle iletisime geciniz.

e Bu Urun, siki kalite kontrol altinda uretilmis olmasina ragmen, cihazin arizalanmasi sonucunda olusabilecek ciddi

kazalari 6nlemek icin gtvenlik cihazlari kullanmanizi 6zellikle 6nermekteyiz.

e inverteri teslim aldiktan sonra bu kullanim kilavuzunun teslim edilen invertere ait oldugunu kontrol edin. Kapasite

plakasi Gzerindeki 6zellikleri bu kilavuzdaki verilerle karsilastirin.




Giivenlik uyarilar bélimu

Kurulum kilavuzunu ve ekli dokiimanlar dikkatlice okumadan ve dogru sekilde kullanmayi 6grenmeden inverteri kurmayiniz,
galistirmayiniz, invertere bakim ya da denetim yapmayiniz. inverteri, donanim, giivenlik ve kullanim talimatlari hakkinda tam bilgi sahibi
olmadan kullanmayiniz.
Kurulum, galigstirma, bakim ve denetim nitelikli personel tarafindan yapilmalidir. Burada nitelikli personel, asagidaki tim sartlari karsila-
yan personel anlamina gelir.
o llgili kisi uygun mihendis egitimini almis olmalidir. Uygun miihendis egitimini yerel Mitsubishi Electric ofisinde alabileceginizi unutmayin.
Bahsedilen egitim yerel Mitsubishi Electric ofisinden alinabilir. Programlar ve yerler igin yerel satis ofisine bagvurun.
e |lgili kisi givenlik kontrol sistemine bagli koruyucu cihazlarin kullanim kilavuzlarina erigebilmelidir (6rnegin i1sik perdesi).
ilgili kisi kilavuzlari okumus olmali ve iceriklerini bilmelidir.
Bu kurulum kilavuzunda talimatlar "TEHLIKE" ve "UYARI" seklinde siniflandiriimistir.

| ATEHL'KE ‘ Yanlis uygulamalarin 6lim ya da ciddi yaralanmalarla sonuglanabilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini belirtir.

Yanhs uygulamalarin hafif ya da orta derecede ciddi zarar verebilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini
AUYARI belirtir.

Litfen unutmayiniz dahi kosullara bagl olarak adir sonuglara neden olabilir. Kisisel emniyet igin liitfen her iki seviyedeki
talimatlarimutlaka okuyunuz.

Elektrik garpmalarindan korunma

ATEHLIKE

® Gug verilmisken ve inverter galigiyorken 6n kapag! agmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® |nverter galisirken 6n kapak takili olmalidir. Yiiksek gerilim klemensleri ve agiktaki kontaklar hayati tehlike arz eden yuksek bir gerilim
iletmektedir. Temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gerilim kapali olsa dahi, 6n kapak sadece kablo baglantisi ya da periyodik bakim amaciyla sokilmelidir. Gerilim yUkli inverter devreleri ile
temas durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

e Kablo baglantisi veya bakim galismalarina baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatarak en az 10 dakika bekleyiniz ve kontrol paneli
gostergesinin yanmadigindan emin olun. Bir test aleti kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansator gii¢ kapatildiktan sonra
bir stire daha yiksek gerilimle yGkli durumdadir ve tehlikelidir.

¢ |nverter mutlaka topraklanmalidir. Topraklama, ulusal ve yerel giivenlik diizenlemeleri ve yonetmeliklerine uygun olmalidir (JIS,NEC
Bolim 250, IEC 536 Sinif 1 ve uygulanabilir diger standartlar). 400 V sinifi inverter igin uygun EN standardina nétr hatti topraklanmig bir
gug kaynag kullaniimalidir.

® Ekipman icin kablo baglantisi ve kontrol, sadece isi yapmaya tamamen yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

e Kablo baglantisi igin inverter sabit olarak monte edilmis olmalidir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik ¢carpma ve yaralanma
tehlikesi bulunmaktadir.

® Eger uygulamaniz gerideki Uretimin korunmasi icin kurulum standardi olarak bir RCD (kalan akim cihazi) gerektiriyorsa, bu cihazi DIN
VDE 0100-530'a gore asagidaki sekilde segin:

Tek fazli inverter A ya da B tipi
Ug fazli inverter yalnizca B tipi
(Kalan akim cihazi kullanimina yénelik ek bilgiler igin bkz. sayfa 53.)

® Operasyon paneli Gzerinden girisleri sadece elleriniz kuruyken yapmaya dikkat ediniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma
tehlikesi bulunmaktadir.

® Kablolarin gekilmesi, blkulmesi, sikistiriimasi ya da asin yUk altinda birakilmasini énleyiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik
carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Gug ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmeyin. Gli¢ ACIK konumunda iken sogutma fanini degistirmek tehlikelidir.

® Baskili devrelere ya da kablolara islak elle dokunmayiniz. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Ana devrenin kapasitesi 6lguliirken, besleme geriliminin kapatilmasindan hemen sonra inverterin ¢ikiginda yaklasik 1 s silireyle dogru
akim bulunur. Bu sebeple kapatma isleminden hemen sonra motorun Uzerindeki klemenslere vb. dokunmayiniz. Buna dikkatedilmezse
elektrik garpma tehlikesi ortaya cikar.

® Bir PM motoru, rotor igine gémdillu ylksek performansli miknatislar igeren bir senkron motordur. Motor terminalleri, inverter
KAPATILDIKTAN sonra bile motor caligirkenki yiksek gerilimleri (izerinde tutar. Kablo baglantilari ya da muayeneden énce, motorun
durdugundan emin olunmasi gerekir. Ornegin motorun yik tarafindan surildigu fan ve Ufleyici gibi uygulamalarda, inverterin ¢ikis
tarafina dusuk gerilimli manuel bir motor yol verici baglanmalidir ve kablo baglantilari ve muayene motor yol verici agikken yapilmalidir.
Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

Yangin 6nlemler

AUYARI

e inverteri sadece yangina dayanikli malzemelere monte ediniz. inverteri yanmayan, (kimsenin inverterin arka tarafindakisogutma
plakalarina dokunamayacag! bigcimde) deliksiz bir duvara monte edin. Yanabilir malzemeye monte ediimesi yangina neden olabilir.

® [nverter hasar gérmusse, gerilim beslemesini kapatiniz. Yiksek miktarda slrekli akim akmasi yangina neden olabilir.

® P/+ ve N/— DC klemenslerine direkt olarak bir frenleme direnci baglamayiniz. Bu islem yangina ya da inverterin zarar gérmesine neden
olabilir.

® Frenleme direnclerin yiizey sicakhdi kisa sireli olarak 100 °C'nin {izerine ¢ikabilir. Uygun bir temas korumasi kurunuz ve diger cihazlara
ya da sistem pargalarina guivenli mesafe birakiniz.

e Kullanim Kilavuzunda belirtilen glnlik ve dizenli muayeneleri mutlaka gergeklestirin. Bir trlin herhangi bir muayene olmadan
kullanildiginda, patlama, ariza ya da yangin meydana gelebilir.




Hasarlara karsi koruma

AUYARI

® Terminallere yalnizca kullanim kilavuzunda belirtilen gerilim uygulanmalidir. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Kablolarin dogru terminallere baglandigindan emin olun. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.

® Hasar verecek durumlari 6nlemek i¢in mutlaka polaritenin dogrulugunu kontrol edin. Aksi halde patlama, hasar vs. meydana gelebilir.
* invertere enerji veriimisken veya enerji kesildikten hemen sonra dokunmayin; inverter sicak oldugundan yanabilirsiniz.

Ek talimatlar
Ayni zamanda asagidaki talimatlara da uyulmalidir. Uriin yanlis kullanildiginda, beklenmedik bir ariza, yaralanma veya elektrik carpma-
sina neden olabilir.

Tasima ve kurulum

AUYARI

® Bigcak ve kesici gibi keskin bir alet kullanarak paketi acan kisinin aletin keskin kenarlarindan kaynaklanabilecek yaralanmalari

onlemek igin eldiven giymesi gereklidir.

® Hasarlari 6nlemek igin, tagima sirasinda dogru kaldirma donanimlari kullaniniz

® Inverterin Gzerine gikmayiniz ve agir cisimler koymayiniz.

® [zin verilenden daha ¢ok sayida inverter kutusunu (ist lste istiflemeyiniz.

¢ Inverteri tasirken 6n kapak ya da ayar digmelerinden kesinlikle tutmayiniz. inverter zarar gérebilir.

e Kurulum sirasinda yaralanmalara yol acabileceginden, inverteri disirmemek igin gerekli 6nlemleri aliniz.

® Montaj konumunun ve buradaki malzemenin inverterin agirigina dayanacagindan emin olunuz. Montaji kullanim kilavuzundaki bilgilere
gore gergeklestirin

e Urlinu sicak bir yuzey Uzerine monte etmeyin.

¢ inverter montaj yéniniin dogru oldugundan emin olun.

¢ inverter diismeyecek sekilde saglam bir zemin {izerine vidalarla monte edilmelidir.

® Hasarli ise veya eksik pargalara sahlpse inverteri kurmayin ve galistirmayin. Bu durum arizalara neden olabilir.

o [letken cisimleri (Orn; vidalar) ya da yag gibi alev alabilir maddeleri inverterin yakininda bulundurmayiniz.

U !nverter hassas bir cihaz oldugu igin, inverteri dislirmeyiniz ya da ¢arpmayiniz.

® |nverteri agagida belirtilen ortam sartlarinda kullaniniz. Aksi takdirde inverter hasar gérebilir.

Ortam FR-F820/F840/F842

Cevreleyen hava sicakligi | LD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasi (donmasiz)
SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz)

Ortam nemi Kaplamali devre karti ile (IEC 60721-3-3 3C2/3S2’ye uyumlu):
%95 veya daha az bagil nem (yogusmasiz),

Kaplanmamis devre karti ile:

%90 veya daha az bagdil nem (yogusmasiz)

Depolama sicakhgi —20 °C ile +65 °C arasi
Ortam kosullar Sadece i¢ mekanda kullanim igin (asindirici gaz, yanici gaz, yag buhari, toz ve kirin bulunmadigr)
Kurulum yuksekligi Deniz seviyesinin maksimum 1000 m Gzerinde. 2500 metreye kadar
her ek 500 metre i¢in anma degeri %3 azalir (%91)
Vibrasyon 10 ile 55 Hz arasi maks. 5,9 m/s2 "2 (X, Y, Z ekseni yoniinde)

"1 Sadece kisa siireli izin verilir (Orn. tagima sirasinda).
"2 FR-F840-04320(185K) veya daha yiiksegi igin maks. 2,9 m/s’

® Bir Mitsubishi GrGintiine halojen bazli malzemeler (flor, klor, brom, iyot ve benzeri) sizdi§1 durumda uriin hasar gérecektir. Cogu zaman
tahta kasalan sterilize ya da dezenfekte etmekte kullanilan gaz dezenfektanlarda halojen bazli malzemeler kullanilir. Paketlemede,
Mitsubishi Urtnlerinin igine kalinti yaratacak fiimigan bilesenler sizmasini dnleyin veya paketleme igin alternatif bir sterilizasyon ve
dezenfeksiyon yontemi (i1sil dezenfeksiyon vb.) kullanin. Ahsap paketin dezenfekte edilmesi ve sterilizasyonu da riin paketlenmeden
once gerceklestiriimelidir.

® Arizalanmamasi igin inverteri, brom dahil halojen alev geciktirici iceren bir parga veya malzeme ile birlikte kullanmayin.

Kablo baglantilari

AUYARI

e inverter cikislarina, Mitsubishi tarafindan onaylanmamis techizat ve komponentler (Orn. giig faktérii diizeltme kondansatérii)
baglamayiniz. Inverter cikisina baglanacak onaylanmamis cihazlar asiri 1sinabilir ve yanabilir.

® Sadece faz sirasina (U, V, W) uyulmasi durumunda, motorun dénus yénl (STF, STR) komutlarina uygundur.

® PM motor (Sabit Miknatish Senkron motor) terminalleri (U, V, W), glic KAPATILDIKTAN sonra bile PM motor calisirken yuksek gerilim
tasirlar. Kablo baglantilarinin yapilmasindan énce, PM motorun durduruldugundan emin olunmaldir. Bu kurala uyulmamasi duru-
munda elektrik garpma tehlikesi bulunmaktadir.

® Bir PM motoru sebeke elektrigine asla baglamayin.
PM motorun giris terminallerine (U, V, W) sebeke elektridi uygulanmasi PM motorun yanmasina yol agar. PM motor, inverter gikis ter-

minallerine (U, V, W) baglanmalidir.

Test calistirmasi ve ayarlar

AUYARI

® Calistirmaya baslamadan 6nce parametreleri ayarlayiniz. Hatal bir parametre ayari, tahrik Unitelerinde 6ngoriilemeyen sonuglara
neden olabilir.




Calistirma

ATEHLIKE

® Eger tekrar dene (retry) fonksiyonu segildiyse, bir alarm durumunda makinenin ¢ok yakininda durmayiniz.

. tusuna basilmasi, fonksiyonun ayar durumuna bagh olarak, ¢ikisi durduramayabilecedi icin, acil durumda durdurma yapmak

icin ayri bir devre ve anahtar saglayin (gii¢ kapatma, acil durumda durdurma igin mekanik fren islemi vb.).

e inverter bir alarmdan sonra sifilanmigsa, baslatma sinyalinin kapali oldugundan emin olunuz. Aksi takdirde motor beklenmeyen
sekilde calismaya baslayabilir.

® Motorun, yiku tarafindan tahrik edildilerek maksimum motor hizindan daha yiiksek bir hizda galistigi uygulamalar icin PM motoru
(Sabit Miknatisli Senkron motor) kullanmayin.

e inverterin seri bir haberlesme ya da bus sistemi {izerinden galismaya baslatiimasi ve durdurulmasi olanagdi bulunmaktadir. Ancak,
haberlesme verileri i¢in segilen parametre ayarina bagl olarak, haberlesme sistemindeki ya da veri hattindaki bir hata durumunda
calismakta olan tahrik Unitesinin bu sistemler Gzerinden durdurulamamasi tehlikesi bulunmaktadir. Bu durumda, tahrik Gnitesini
durdurmak igin mutlaka ek giivenlik donanimi (Orn. kontrol sinyali yoluyla inverter ¢ikislarini kestirmek, harici motor kontaktérii vb.)
kurunuz. Kullanim ve bakim personeli, yerinde yapilan acik venet uyarilarla bu tehlike hakkinda bilgilendiriimelidir

® Baglanan yuk, u¢ fazh bir indiiksiyon motoru veya bir PM motoru (Sabit Miknatisli Senkron) olmalidir. Diger ylklerin baglanmasi
durumunda, bu yukler ve inverter zarar gérebilir.

® Cihazlarda donanimi ve yazihmi tzerinde higbir degisiklik yapmayiniz.

® Sokulmesi bu kullanim kilavuzunda tarif edilmemis hicbir parcayi sokmeyiniz. Aksi taktirde inverter arizalanabilir veya zarar gorebilir.

AUYARI

e inverterin dahili termik rolesi motoru asiri 1sinmaya kargi korumayi garanti etmez. Asiri Isinmaya kars! koruma igin hem bir harici
termal termistdér hem de PTC termistori takmaniz énerilir.

e inverteri calistirmak/durdurmak igin sebeke tarafindaki manyetik kontaktérleri kullanmayiniz. Aksi takdirde, inverterin émrii azalir.

® Elektromanyetik parazitleri énlemek i¢gin, parazit 6nleme filtresi kullaniniz ve EMC uyarinca inverterlerin dogru sekilde kurulmasina
yonelik genelkabul gérmus kurallara uyunuz. Aksi takdirde, yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir.

® Harmoniklerle ilgili dnlemleri aliniz. Aksi takdirde, bu durum kompanzasyon sistemine zarar verebilir ya da alternatorlere asin yuk
uygulanabilir.

o inverter ile 400 V sinifi bir motor tahrik edildiginde, litfen yahtimi gelistirilmis bir motor kullanin veya sok gerilimini bastirmak igin
onlemler alin. Motor terminallerinde, kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler meydana gelerek motorun yalitiminin
bozulmasina neden olabilirler

o inverter galismasi igin tasarlanmis bir motor kullanin. (Motor sargilarindaki stres, hat gii¢ kaynagindakinden daha biiyiiktiir).

® Parametre silindigi zaman ya da all clear (bitiin parametreleri temizle) yapildiktan sonra gerekli parametreleri tekrar giriniz. Tim
parametreler fabrika ayarlarindaki baslangi¢ degerlerine geri doner.

e Inverter kolayca yiiksek bir devir lretebilir. Yilksek devirler ayarlamadan &énce, baglh bulunan motorlar ve makinelerin yiiksek devirler
icin uygun olup olmadigini kontrol ediniz.

e inverterin DC frenleme fonksiyonu bir yiikii sirekli tutmak (izere tasarlanmamistir. Bu gibi uygulamalarda motor (zerinde
elektromekanik fren kullaniniz.

® Uzun sure kullanilmamis inverterleri calistirmadan 6énce mutlaka gerekli inceleme ve testleri yapiniz.

o Statik elektrikten kaynaklanabilecek hasarlari 6nlemek igin, invertere dokunmadan 6nce yakinlardaki bir metal cisme dokunarak
vucudunuzdaki statik elektrigi bosaltiniz.

® Bir invertere sadece 1 PM motor (Sabit Miknatisli Senkron motor) baglanabilir.

® PM motor kontroli ile bir PM motoru kullaniimalidir. PM motor kontroli ile ¢alistirmada, senkron motor, indiksiyon motoru veya
senkron endiiksiyon motoru sadece PM motor (sabit miknatisli motor) ise kullanilabilir.

®* PM motoru, indlksiyon motor kontrol ayarlarinda (baslangi¢ ayarlar) kullanmayin. Bir indiksiyon motorunu PM motor kontrol
ayarlarinda kullanmayin. Bu arizaya neden olur.

* PM motorlu bir sistemde, ¢ikis tarafinda kontaktériin kontaklar kapatiimadan 6énce inverter gtici ACILMALIDIR.

e Acil durum slrtst gerceklestirildiginde, inverter veya motora zarar verecek veya yakacak bir hata olustugunda bile ¢calisma devam
eder veya yeniden deneme tekrarlanir. Acil durum surus fonksiyonunu kullandiktan sonra, normal ¢alismayi yeniden baglatmadan
once, inverter ve motorda bir ariza olmadigindan emin olun.

® Harici sistemler tarafindan inverter ve sisteme network tizerinden yetkisiz erisilmesini engellemek icin glivenlik duvari ayarlari da dahil
olmak uzere guvenlik 6nlemleri alin.

® Network ortamina bagli olarak, haberlesme gecikmeleri veya baglanti kesilmesi nedeniyle inverter istenildigi gibi ¢alismayabilir.
Sahada inverterin ¢alisma kosullarini ve guvenligini dikkatle degerlendirin.

Acil durum durdurma

AUYARI

* Inverterin arizalanmasi durumunda, makine ve ekipmani tehlikeli durumlardan koruyacak (Orn. acil frenle) giivenlik énlemlerini aliniz.

e inverter girisindeki salterin agmasi durumunda kablo baglantilarini (kisa devre), inverter icindeki pargalarin hasar gériip gérmedigini
kontrol ediniz. Salterin agma nedenini tespit ediniz ve bu nedeni ortadan kaldirdiktan sonra ener;ji veriniz.

® Koruma fonksiyonu aktif oldugunda (yani inverter herhangi bir hata mesajiyla durdugunda), inverter kullanim kilavuzunda belirtilmis
gerekli diizeltme iglemlerini yapiniz. Daha sonra inverteri resetleyerek tekrar galistiriniz.

Bakim, inceleme ve parc¢a degisimi

AUYARI

* inverterin kontrol devresinde izolasyon kontrolii (izolasyon direnci) icin meger kullanmayiniz. Bu arizaya neden olur.




inverterin tasfiye edilmesi

AUYARI

« inverteri endiistriyel atik olarak degerlendiriniz.

Genel talimatlar

Bu kullanim kilavuzundaki bir gok diyagram ve cizimde inverter kapaksiz olarak ya da kismen agik olarak gdsterilmistir. inverteri agik
durumda kesinlikle galistirmayiniz. Daima kapagdi yerine takin ve inverteri calistirirken daima bu Kullanim Kilavuzuna uyun. PM motor
hakkinda daha fazla bilgi icin PM motorun Kullanim Kilavuzuna bakiniz.




1 KURULUM VE TALIMATLAR

1.1 Model tanimi
FR -F 820/-00046/- 1

| — L —

Devre kart), | Kaplanmig

Sembol | Gerilim sinifi | | Sembol |Yapi, fonksiyon Sembol |Agiklama Sembol | Tip ™ :-ilsiberlesme Sembol kaplamasi iletken
00023 — |Inverter SLD (siiper hafif
2 200 V sinifi 0 |Standart model 15150 gnéerv‘)aLominSL;i?rran'] 1 . Standart Yok Yok Yok
P 0.75— |Inverter ND | g6 .
4 400 V sinifi 2 Ayrik donistiric tipi 560K nr:;’r(raminzrl kapg‘;i){e'g?“?vc\);]ev) E1 Ethernet 2 -60 Var Yok
2 Standart -06 4 Var Var
CA
E2 Ethernet 2
Kapasite plakasi Nominal deger plakasi
<
) ) MTsus INVERTER
Inverter modeli FR-F820-00046-1 Inverter modeli MODEL FR-F820-00046-1
Seri numarasi SERTAL : XOOOXXXXXX Giris nominal degeri INPUT - XXXXX
Cikis nominal degeri OUTPUT: XXXXX
Seri numarasi SERIAL: XXXXXXXXX
Mense lilke MADE IN XXXXX
J
"1 Ozellikler tipe gore degisir. Buyuk farklar asagidaki tabloda gdsterilmistir.
Baslangi¢ ayari
Tip Monitor Qlkl§l Dahili Kontrol Nominal Pr. 19 Pr. 570
EMC loiik frekans "Baz frekans "Coklu deger
filtre ) gerilimi" ayan"
FM Terminal FM: darbe katari ¢ikigi KAPALI Negatif 60 Hz 9999 1
(terminal FM Terminal AM: analog gerilim ¢ikisi lojik (gl kaynagi (LD sinifi)
donanimli model) (0-+10V DC) gerilimi ile ayni)
CA Terminal CA: analog akim gikisi ACIK Pozitif 50 Hz 8888 0
(terminal CA (0-20 mA DC) lojik (gl kaynagi (SLD sinifi)
donanimli model) | Terminal AM: analog gerilim gikisl geriliminin %95')
(0-+10V DC)

"2 Dahili Ethernet kartli model (FR-AS8ETH)
"3 |EC 60721-3-3 3C2/3S2'ye uyumlu
"4 FR-F820-00340(7.5K) veya lizeri, FR-F840-00170(7.5K) veya iizeri

Notlar

® Nominal deger plakasi SLD galismada (Super Light Duty, Siiper Hafif YUk) inverter nominal akimini gdsterir. SLD
c¢alismada, maksimum 40 °C cevreleyen hava sicakliginda nominal agiri akim 60 sn i¢cin nominal akimin %110'u, 3
sn igin %120'sidir.

® Bu kurulum kilavuzunda kullanilan inverter model adlari inverter modelinden, 6r. FR-F820-00046-1 ve [kW] olarak
belirtilen parantez igindeki ilgili motor kapasitesinden olusmaktadir. Bu yaklasim daha iyi anlagiimasini saglar ve
dogru motor seciminde yardimci olur. Kapasite, akim veya asiri yuk akim degerleri gibi diger 6zellikler icin 7
bélumine bakiniz.

e Bu kurulum kilavuzunda farkli tipteki inverter modelleri i¢in asadidaki ortak tanimlamalar kullanilir:
— FR-F8J0: Standart model
— FR-F8J2: Ayrik donistirlcu tipi
— FR-F8I-E: Danhili Ethernet kartli model (FR-ASETH)

® Dogru frekans inverter segiminde uygulamaya iliskin ayrintilari ve 6zellikle de yiik karakteristiklerini bilmek gerekir.
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1.2 Montaj

Pano icine montaj

FR-F840-04320(185K) veya daha yiksegi i¢in ve
FR-F842 modelleri (ayrik donusturicd tipi) igin alti
konumdan sabitleyin.

e inverteri saglam bir zemin (izerine civatalarla emniyetli olarak monte ediniz.

® Uygun aciklik ve sogutma mesafelerini birakiniz.

e Inverterin kurulacag yeri direkt giines 1sigindan, yilksek sicakliktan ve yilksek nemden koruyunuz.
e inverteri yanmaz bir yiizey iizerine monte edin.

¢ Birden fazla inverteri monte ederken, sogutma tedbiri olarak inverterleri paralel monte edin.

Minimum mesafe degeri

Minimum mesafe degeri (6n goriinim) (yan géranim)

(FR-F820-03160(75K) veya alti, ~ FR-F820-03800(90K) veya iizeri, \ [~

FR-F840-01800(75K) veya alti FR-F840-02160(90K) veya Uzeri,
FR-F842
ﬂ =10cm ﬂ =20cm f 777777777 T
>5cm @ >5cm  =10cm =10cm I>5cm | 3 1
*1,%2  — 1,2 | *1,*3 g ‘
al == =1 = -
: I I
= » L I 4 i i
mesafeye bakiniz. O -
— _ ﬂzwcm ﬂzZOcm

J

"1 FR-F820-00250(5.5K) veya alti ve FR-F840-00126(5.5K) veya alti igin 1cm veya daha fazla mesafe birakin.

2 FR-F820-01250(30K) veya alti ve FR-F840-00620(30K) veya alti kullanilirken, 40 °C veya daha dislk ¢evreleyen hava sicakliginda

(SLD sinifi inverter igin 30 °C veya daha diisiik), yan yana montaj (O cm mesafe) yapilabilir.

"3 FR-F840-04320(185K) veya uzeri ve FR-F842 modellerinin sogutma fanlarinin degistiriimesi igin inverterin 6niinde 30 cm mesafe

olmasi gereklidir. Fan degisimi igin kullanim kilavuzuna bakiniz.

1.3 Ortam

Kurulumdan énce asagidaki ortam kosullarinin saglanip saglanmadigini kontrol ediniz:

Pano
x = Olgiim konumu
Gevreleyen hava LD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasi (donmasiz) N % «
T 5 5
sicakligi SLD sinifi: —10 °C ile +40 °C arasi (donmasiz) “ﬂ’ £ [
IS cm
x Y
Kaplamali devre karti ile (IEC 60721-3-3 3C2/3S2’ye uyumlu):
: %95 veya daha az bagdil nem (yogusmasiz),
Sl e Kaplanmamig devre karti ile:
%90 veya daha az bagil nem (yogusmasiz)
Depolama sicakhgi —20 °C ile +65 °C arasi
Ortam kosullari Sadece i¢ mekanda kullanim icin (asindirici, alev alici gazlarin, yag buharinin, toz ve kirin bulunmadigr)
Kurulum yiiksekligi Deniz seviyesinin maksimum 2.500 m {izerinde
Vibrasyon 10 ile 55 Hz arasi 5,9 m/s? veya daha az "8 (X, Y, Z ekseni yéniinde)
*4

Kisa bir sure icin uygulanabilir sicaklik, 6rnegin tasimada.

1000 m'nin lzerinde, 2500 metreye kadar kurulumlarda her ek 500 metre igin nominal akim degeri %3 azalir.
Cevreleyen hava sicakhdi, pano igindeki 6lgim konumunda 6lgiilen sicakliktir. Ortam sicakligi pano disindaki sicakliktir.
inverter initesinin trettigi 1s1 miktari igin, birlikte verilen CD-ROM'daki Technical News (MF-Z-118) belgesine bakiniz.

'8 FR-F840-04320(185K) veya daha ylksegi i¢in maks. 2,9 m/s?
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1.4 Aksesuarlar

® Fan kapagdi sabitleme vidalar
Bu vidalar, AB Direktiflerine uyum igin gereklidir (bkz. sayfa 52).

Kapasite Vida boyutu (mm) Miktar
FR-F820-00105(2.2K) ile FR-F820-00250(5.5K) arasi M3 x 35 1
FR-F840-00083(3.7K), FR-F840-00126(5.5K)

FR-F820-00340(7.5K) ile FR-F820-00490(11K) arasi M3 x 35 9
FR-F840-00170(7.5K) ile FR-F840-00250(11K) arasi

FR-F820-00630(15K) ile FR-F820-01250(30K) arasi M4 x 40 2
FR-F840-00310(15K), FR-F840-00620(30K)

¢ inverteri asmak icin halkali civata
Kapasite Halkali civata boyut Miktar -
pasi 1 CIV: yutu 1 S

FR-F840-04320(185K) ile FR-F840-06830(315K) arasi M12 2 .

® Topraklama kablosu (1): Haberlesme opsiyonu ile baglanti igin
® CD-ROM (1): Talimat Kilavuzunu (Ayrintili) ve diger belgeleri icerir

1.5 Haberlesme opsiyonunun takilmasi (FR-F800-E)

Bir haberlesme opsiyonu kullanmak icin, yaninda verilen topraklamali kablo takiimahdir. Kabloyu asagidaki prosedire

gore takin:

@ Ara pargalari, opsiyon montaj vidalari ile sikilmayacak montaj deliklerine yerlestirin.

@ Haberlesme opsiyonel Unitesinin konnektoriini inverterdeki konnektor kilavuzuna takin ve opsiyonel (niteyi sonuna
kadar iterek yerlestirin. (Uniteyi inverter opsiyon konnektori 1’e takin.)

® Ethernet karti toprak plakasi montaj vidasini (alt) ¢ikarin. Toprak kablosunun bir ucunu Ethernet karti topraklama
plakasina takin ve montaj vidasiyla invertere sikica sabitleyin (sikma torku 0,33 Nm ile 0,40 Nm arasinda olmalidir).

@ Haberlesme opsiyonel (nitesinin sol kismini opsiyon montaj vidasiyla sikica sabitleyin; toprak kablosunun diger
terminalini opsiyonel Unitenin sag tarafina yerlestirin ve kablo terminali ile opsiyonel Uniteyi opsiyon montaj vidasi ile

sabitleyin (stkma torku 0,33 Nm ile 0,40 Nm arasi).
Vidalar diizgiin sekilde sikilamiyorsa, konnektor tam yerine oturmamis olabilir. Konnektori kontrol edin.

ﬁ Opsiyon konnektori 1
|
/ Ara parga
=/l

T Montaj vidasi
- A i
@ — ® @ { ”— Ara parga
i / w Ara parga
f@ i ) @j‘f Montaj vidas!
/ (=)
—x ‘“L@I' - & Toprak kablosu
’ Toprak kablosu T
Ethernet karti .
topraklama plakasi Montaj vidasi
Ethernet karti
Ornegin FR-ASNC topraklama plakasi

e Kullanilan ara pargalarin sayisi ve sekli, haberlesme opsiyonel unitesinin tipine bagli olarak degisir. Ayrintilar icin, her
bir haberlesme opsiyonuna iligskin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
® Haberlesme opsiyonu ile birlikte verilen topraklama plakasi kullaniimaz.
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2.1 Terminal baglanti semasi

2.1.1 FR-F820/F840(-E)
® CA tipi

FR-F820-00770(18.5K)-01250(30K)
FR-F840-00470(22K)-01800(75K)

—

)

DC reaktor
(FR-HEL) "
DC reaktdr : ' \--- | Fren Unitesi
(FR-HEL) ! I S ' (opsiyon)
Pozitif lojik VT A Fren Unitesi d reqeenns :--‘I ; :
© Ana devre terminal POy (opsiyon) Toprak | Sord | 1 !
O Kontrol devresi terminal =" ke 1 5 © ©
Toprak . v . N/-
S Ik akim
sinirflama
devresi
MCCB  MC \_~ )
V. ottt . Ik gkim Y]
3 fazll =X _—o__ sinirlama »0 Motor
ACgUg —i Lo T T L EShZ gl | devies | T ———
kaynagi —X H— ' ON  EMC filtre e
""" PR Gy O L E T
P ()S1/L21 | OFF ! konnektéril
0D Ana devre DE
+ Kontrol giris sinyalleri "3 Kontrol de'vrelsn Réle gikist " ;
; lleri devir baslatma % i ;
3 Geri devir baglatma ‘: H g Role gikisi 1 (Alarm cikisi) i
i Baslatma kalici segimi E 0 E :
Yiiksek hiz P !
' Coklu hiz P Réle cikisi 2 ;
! secimi Orta hiz : : ' i
' Dustk hiz 3 E ;
' . ) H i H Agik kolektor gikisi . 1
' Jog islemi . H ' () Galisiyor '
; ikinci fonksiyon segimi E 0 - () Frekansa ulasma :
Gikis durdurma - O Anlik enerji kesilmesi
: Reset o : 1 e () Asin yiik 3
: Klemens 4 giris segimi g : ;
' (Akim girisi segimi) >l H E () Frekans algilama 3
3 “11 510 % 0 E A(}Ik. !(ollekttir cikisi ortak ucu '
' o & | ' Pozitif/negatif ortak ucu .
i Cikig transistord icin harici 24V ! [ttt E
' gl kaynag ortak ucu ' PU
. Kontakt girisi ortak ucu E 5
; 24\ DC gig kaynagi ! fé"rr[‘]nek
24 V harici gli¢ kaynag girisi (O+24 @i USB A
Ortak terminal girig segim :Prlnek—
anahtari *5 o E/C P
l ' ———>
! ' #ﬁﬁB CAY 1 *) Analog akim gikisi
3 2 4 E konnek- Ay V\y’ ) (0-20mADC)
: Fre!(ans ayar 0-5VDC |Baslangic deg. 1 [torii T
! pota1n5|yometre§é (2 [5-70vDe — *5 ' /—
i 72 W, 1kQ 4-20mADc Seeliedlir 1 | Ethernet | AM l_,_,_,_>(+) )
! 5 (Ortak analog ug) 1 | konnek- Lo Analog sinyal ¢ikis!
T S 1 Bl 5713 Ll i,y (0-%10VDC)
0-+10V DC|§8are 1 5
' Yardimei giris () 1 (0-+5VDC segilebilir) ™S 1 ...
1 4-20mADC| Bagianas Lo RS-485 baglantisi "2
' Klemens 4 girigi (+) >———— 4 [0-5vDC R } Veri gonderimi
' (Akim girisi) (-) >————F+— 0-10vDC Sesilebili i

koprisu

Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) - -
Guvenli durdurma girisi (Kanal 2)

Glvenli durdurma girisi ortak ucu

Kisa devre

l Konnektor 1 I IKonnekter'“l'

Konnektor 3

'
vdirma
1 direnci

Cikis
kapatma
devresi

() Guvenlik monitor ¢ikisi ortak ucu

*

=N

ile 13* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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FR-F820-03160(75K) ve uzeri, FR-F840-01800(75K) ve Gzeri modellere her zaman opsiyon olarak saglanan DC reaktoriini (FR-HEL)
baglayin.

(Bir DC reaktor segerken, bkz. sayfa 47 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru segin.) FR-F820-02330(55K) veya alti ya da
FR-F840-01160(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktor baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina képri takili ise DC reaktéri takmadan
once kopruyu cikarin.

Kontrol devresi igin ayri besleme kaynag kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 Gzerindeki kdprileri gikartiniz.

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi icin, gerilim/akim girisi anahtarini
KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller, ayrica PTC girig
terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ diren¢ kullanmaniz tavsiye edilir.

PR ve PX terminallerini kullanmayin. PX ve PR terminallerine bagh koprileri cikarmayin.

P3 terminaline DC gli¢ kaynagdi (DC besleme modunda) baglamayin.

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)

10 By terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)
“ Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.

(Bkz. sayfa 29.)

12 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.
13 FR-F800-E igin: ilk durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektdrii 2'ye bir opsiyon

takilmasi igin Ethernet karti gikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre disi birakilir.)

UYARI

e Gurultiden dolay sorun yasamamak igin sinyal kablolarini giig kablolarinin 10 cm uzagdinda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gu¢

kablolarini da ayr tutun.

e Kablo baglantilar bittikten sonra inverter iginde kesik kablo pargalari kalmamalidir.

Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. igcinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin icine girmesine izin
vermeyiniz.

e Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanlis bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢alismaya yol acabilir.
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® FM tipi
FR-F820-00770(18.5K)-01250(30K)
(' FR-F840-00470(22K)-01800(75K)
DC reaktoc
(FR-HEL) "
DC reaktér N . - - - | Fren Unitesi
(FR-HEL) I SV : (opsiyon)
Negatif lojik ST Fren initesi 1 , —-ee J :
© Ana devre terminal / (opsiyon) Toprak | oprd g b '
O Kontrol devresi terminal Kopri 7 © © © ©—0©
P1 P+ P3 PR N/
Ik akim
sinirlama
devresi
MCCB  MC A
Pt Pl ilk akim
3 fazh —X limitleme
AC giig —ax devresi
kaynagl 17 = " T TAN VEMC filtre
D P 1 ' ACMA/
Kopri ] | KAPAMA
3 OFF | konnektor

*

N

Ana devre

lleri devir baglatma

 Kontrol giris sinyalleri -3 Kontrol devresi |~~~ " Rl e

Geri devir baglatma

Baslatma kalici segimi

Yiiksek hiz

Coklu hiz
secimi Orta hiz
Distk hiz
Jog islemi

Ikinci fonksiyon segimi
Cikis durdurma

Reset

Klemens 4 giris segimi

(Akim girisi segimi)

SOURCE

&
*13 O[U:Ig
- olo|o
Kontakt girigi ortak ucu I 24V
24 V DC giig kaynag!
(Cikis transistori icin harici guic kaynagi
ortak ucu)
24 V harici glig kaynag girisi Gerilim/akim
. giris se¢im
Ortak terminal anahtar *5

() 10E(+10V)

10( +5V)
Frekans ayar

CLr
[0-5vDC ] Ba$langlc deg.

Réle ¢ikisi 1 (Alarm gikisi)

Rdle cikis 2

Frekans algilama

Acik kollektor ¢ikisi ortak ucu
Pozitif/negatif ortak ucu

T

PU
kon-
nektor

USB A
kon-

nektori

UsB
mini B
konnek-
torl

\ wKaIlbras on

\ direnci 12 1 mA tam dlgek
v

potansiyometresi ()2 (6-10vDC )

1 %W, 1kQ <4 20 mA DC

: (Ortak analog ug)
0-210VDC | qogey*
! Yardimer giris {* 1 (0-£5VDC segilebilir) 5
| Baslangic
‘ 4-20mADC | G5

' Klemens 4 girisi (+) >————— 4 /0-5VDC R v
! (Akim girisi) (-) ] <0 -1ovpc  segilebilir

Konnektor 1

Konnektor 3

Kisa devre
kopriisi

Glvenli durdurma girisi (Kanal 1) - -

Glvenli durdurma girisi (Kanal 2)

devresi
Guvenli durdurma girisi ortak ucu

kapatma

( Hareketli bobin tipi

-Gosterge (Frekans metre vb.)

)

Ether-

net kon- ®) Analog sinyal ¢ikisi

ne ) (0-+10V DC)

} Veri gonderimi

} Veri alimi

GND

5V (izin verilen yiik akimi 100 mA)

SO Glvenlik monitor gikigi

Glvenlik monitér ¢ikisi ortak ucu

RS-485 baglantisi 14

ile 15* arasi dipnotlar igin sonraki sayfaya bakiniz.
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"1 FR-F820-03160(75K) ve lizeri, FR-F840-01800(75K) ve iizeri modellere her zaman opsiyon olarak saglanan DC reaktériinii (FR-HEL)
baglayin.
(Bir DC reaktor segerken, bkz. sayfa 47 ve ilgili motor kapasitesine uygun motoru segin.) FR-F820-02330(55K) veya alti ya da
FR-F840-01160(55K) veya alti Unitelere bir DC reaktor baglarken P1 ve P/+ terminalleri arasina képri takili ise DC reaktéri takmadan
once kopruyu cikarin.

"2 Kontrol devresi icin ayri besleme kaynagi kullanilirken R1/L11 ve S1/L21 lzerindeki koprileri ¢ikartiniz.

3 Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

"4 JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak icin Pr. 291 kullanin.

5 Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267) ile degistirilebilir. Gerilim girisi icin, gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller,
ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

6 Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.

7 PR ve PX terminallerini kullanmayin. PX ve PR terminallerine bagh koprileri gikarmayin.

"8 P3 terminaline DC gii¢ kaynagdi (DC besleme modunda) baglamayin.

*9

Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)

10 By terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)

i F/C(FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor cikisi ile darbe ¢ikisi igin kullanilabilir.

12 Bicek calisma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

13 Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu secimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

14 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.

15 FR-F800-E igin: Ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektdrii 2'ye bir opsiyon
takilmasi igin Ethernet karti gikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre disi birakilir.)

UYARI
e Girultiden dolayl sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve ¢ikis gli¢
kablolarini da ayri tutun.
® Kablo baglantilan bittikten sonra inverter icinde kesik kablo parcalari kalmamalidir.
Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.
Ornegin kontrol panosu vb. iginde montaj deliklerini delerken, talag ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.
® Akim/gerilim girisi segme anahtarini dogru sekilde ayarlayiniz. Yanhs bir ayar; hataya, arizaya ya da yanls ¢alismaya yol agabilir.
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2.1.2 FR-F842(-E)

Opsiyon takilmasi igin konnektor

® CA tipi
Pozitif lojik
© Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal
Fren
Unitesi
(opsiyon)
Déniistiriicil po
Unitesi [
ORILL prya S Ui
S/L2 L N-
oTns NG T
Kopra " ——,)
‘0 R1/L11
(Os1/L21
Ana devre @ <
RDI N Kontroldevresi | _______ | ... .
! Kontrol giris sinyalleri "2 0 : Role gikigt 8 1
OH H lleri devir baslatma 3 ! E 1
RES : . i '
sD ! Geri devir baglatma ! i Réle cikisi 1 (Alarm ¢ikisi) |
pC E Baslatma kalici segimi E ; :
+24 H Yiiksek hiz 0 E E
I Cokluh I i
i S:gir;:i g Orta hiz H i |
, 0 : Réle ¢ikigl 2 '
! Distik hiz 0 i '
H Jog islemi 5 Soooooooo oo ey e - :
. - ) - ! i i Aclk kolektor cikisi '
' Ikinci fonksiyon segimi ' | Calisiyor |
: Gikis durdurma E E | E
H ! [ () Frekansa ulasma '
] Reset h - H
' G? ' - *10 '
H Klemens 4 giris segimi Bl - i
H Akim girigi segimi ' [ '
: (Akam grist segimd P O Asin yiik :
, *5 1 | r«— .
1 Cikis transistéri igin harici 1 | Frekans algilama 1
' guic kaynagi ortak ucu 24V ! ! 1 !
' Kontakt girisi ortak ucu ' H SE ( Agik kollektor gikisi ortak ucu i
i i Pozitif tif ortak 1
; 24V DC giig kaynag) R ocitiinegatifortakued /1
[F DR e : PU
24V harici gli¢ kaynag girisi Gerilim/akim t(-or-]-nek_
Ortak terminal giris segitg i
htan ®  ———[fc L <
e - Lo-ect anahan " fusea ('(::/g) e (4
\Frekans ayar sinyalleri (Analog) ()10E(+10V) ON ! | konnek- o Analog akim gikigi
v ' tro [ (0-20mADC)
, 5 ";'_';‘_’ )
! Frekans ayari 24 i —
' potansiyometre§7i 2 g'i)\\// 22 Baslangig d*eeg': %ﬁ?B fo
H p - ilebili 0 ﬁ/_,__,_,
' %W, 1kQ <4_20 mADC o8 "r>  [konnek- | AM (= ™) Analog sinyal gikist
' 5 | [torh [
: v (Ortak analog ug) 1 SN L, (0-210VDC)
H e | | Ethernet v -)
H o Baslangic , |konnek-
: A 0-#0VDC] Gi3®® 1|
' Yardime! giris O A (0-5vDC secilebilir> 6 |
f I 4-20mA DC| Baslanare - RS-485baglantisi 11
h Klemens 4 girisi (+) >————— 4 [0-5vDC ger \ +6 RN
! (Akim girisi) (o) < 0V DC 599"eb"'f> ! \ i }Veri génderimi

Konnektér 1 | Konnektor 2 “12 | i ' <
0" b Veri alimi
Konnektér 3 ! '<lg [RAD

!\ Sonlan-'- -

Gilvenli durdurma sinyali GND
Kisa devre

koprist

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)
Guvenli durdurma girisi (Kanal 1) - -
Cikis

Guvenli durdurma girisi (Kanal 2) - - - ==== kapatma

devresi Guvenlik monitor gikisi

Guvenli durdurma girisi ortak ucu - -----

Guvenlik monitor ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 12* arasi dipnotlar igin sonraki sayfaya bakiniz.

FR-F842 modelleri, ayri olarak ¢alistirilan bir dontstirict Gnitesi (FR-CC2) ile galistinimaldir. Dondstiriict Gnitesinin
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi igin ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir képrl ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihirken R1/L11 ve S1/L21 lzerindeki kopruleri gikartiniz.

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

X10 sinyali (giris 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangi¢ ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin giris 6zelligini NO
(Normalde Agik) kontaga degistirmek igin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi" ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

Terminal giris 6zellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267). Gerilim girisi icin, gerilim/akim girisi anahtarini
KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller, ayrica PTC girig
terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ diren¢ kullanmaniz tavsiye edilir.
Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)
Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)

*10 Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 192ni kullanarak fonksiyon atayin.

(Bkz. sayfa 29.)

"1 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.
"12 FR-F800-E igin: Ik durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektérii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektdrii 2'ye bir opsiyon

takilmasi igin Ethernet karti gikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre disi birakilir.)

UYARI
Griltiden dolayr sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gii¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve gikis glig
kablolarini da ayr tutun.

Kablo baglantilar bittikten sonra inverter icinde kesik kablo pargalari kalmamaldir.

Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.

Ornegin kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

Gerilim/akim giris anahtarini dogru konuma ayarlayin. Yanls bir ayar; hataya, arizaya ya da yanhs galismaya yol agabilir.
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® FM tipi
Negatif lojik
© Ana devre terminal
O Kontrol devresi terminal
Fren
Unitesi
(opsiyon)
Dénistiirici P
Unitesi o
ORILL R
P/+ (@ — o
S/L2 N/-EO( |/;O( N/-
O TIL3 K
Kapri ™ '
‘0 R1/L11 Toorak
(OSs1/L21 p

Ana devre

Top?ak

Opsiyon takilmasi igin konnektor

Konnektor 1] IKonnektérZ '14I ':

RDI T BARi IR, |- - - = = === =
' Kontrol giris sinyalleri 2 -STF '
OH 3 ileri devir baslatma —— S
RES i - « 1
' Geri devir baglatma ¢—— . '
SD 1 STP(STOP O
' Baslatma kalici segimi ¢—— . 5
‘ -RH H 1
' Yiksek hiz ¢—— - H 0
| GohE | oy i
' RL H 1
' Diisiik hiz ¢—— IR H H
i -JOG 3 . |
' Jog islemi ¢—— . 5
‘ . -RT . |
! Ikinci fonksiyon secimi ¢—— *4 H !
' Cikis durdurma X10 g |
: Reset RES o
: Klemens 4 girig secimi . E i
' (Akim girisi segimi) $—— L1l .
‘ ¢ !
3 *5 ¢—— %o[o:'% !
! Kontakt girisi ortak ucu SD 8? oo 2 ' Frekans algilama
: 24 V DC giig kaynagi v = 0 SE L [Agik kollektdr gikisi ortak ucu
. (Cikis transistord icin harici giic kaynagr () y Pozitif/negatif ortak ucu
' ortak ucu) ' R ~ ~~ -~~~ -~~~ ------------------
SRS 4 PU
24 V harici gui¢ kaynag girisi (O+24 Gerilim/akim | kon-
. giris segim nektor
Ortak terminal el O e — S, _ Gosterge
fmommmm-mo----- PO sttt 1 |USBA = Frekans metre vb.
' Frekans ayar sinyalleri (Analog) ()10E(+10V) ON o FM) = ( )
T T OFF ' - ' ;Kal|bra§¥on
! 10(+5V) 24 1 | nektrd 1 'direnci 2 _JUL | [Hareketii bobin tipi
! . Frgkans ?yar 0-5VDC |Baslangic deg.: USB = 1 mA tam dlgek
i potansiyometresi 2 [0-10VDC ' ..)*6 W mini B
| *7 lebil ' mini
' %W, 1kQ g \4-20mADC SeEHEBI) 1 1 onnek- () Analog sinyal gikisi
: s
o 1 (Ortak analog ug) Lo O (0-+10V DC)
' i | Ethernet
: 0-+10VDC|geger®® !
H Yardimc giris 8) : /} ] 1 <0.¢5\/Dc segilebilir)*6 | | térii
' T Baslangi¢ 1
I Klemens 4 girisi T 4 - 20 MA DCJ gegeri T L TR é}iéé’ﬁ’ifﬁt’”*’ﬁ"
! girisi (+) >————1—04 /o-5vDC obific |76 1 1 - aglantisi
; (Akim girisi) (- >———— 0-10vpe SR Veri gnderimi

Konnektér 3 } Veri alimi
Guvenli durdurma sinyali Kisa devre 24V GND
koprist

Giivenli durdurma girisi (Kanal 1) - - Cikis

kapatma

Glivenli durdurma girisi (Kanal 2) d !
evresi

Guvenli durdurma girisi ortak ucu

5V (izin verilen yiik
akimi 100 mA)

() Givenlik monitdr gikig

() Giivenlik monitdr ¢ikisi ortak ucu

*1 ile 14* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

FR-F842 modelleri, ayri olarak galistirilan bir dontsturici tnitesi (FR-CC2) ile gahistinimalidir. DonGstirici
kurulumu hakkinda daha fazla bilgi igin ilgili FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

10
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*7
*8
*9

R1/L11 ve S1/L21 terminalleri, bir képrl ile sirasiyla P/+ ve N/- terminallerine baglidir. Kontrol devresi igin ayri besleme kaynagi
kullanihirken R1/L11 ve S1/L21 lzerindeki kopruleri gikartiniz.

Bu terminallerde giris gerilimi olmasina izin verilmez. Bu terminallerin fonksiyonu giris terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 178 ile
Pr. 189 arasi). (Bkz. sayfa 29.)

JOG terminali ayrica darbe katari giris terminali olarak da kullanilir. JOG ile darbe arasinda segim yapmak igin Pr. 291'i kullanin.

X10 sinyali (giris 6zelligi NC (Normalde Kapali) kontak) baslangi¢ ayarlarinda MRS terminaline atanir. X10 sinyalinin giris 6zelligini NO
(Normalde Acik) kontaga degistirmek icin Pr. 599 = "0" olarak belirleyin.

Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 186 "CS klemens fonksiyonu segimi"ni kullanarak fonksiyon atayin.
(Bkz. sayfa 29.)

Terminal giris Ozellikleri, analog giris parametreleri anahtarlamasi (Pr. 73, Pr. 267) ile degistirilebilir. Gerilim girisi igin, gerilim/akim
girisi anahtarini KAPALI olarak ayarlayin. Akim girisi i¢in, gerilim/akim girisi anahtarini ACIK olarak ayarlayin. 10. ve 2. terminaller,
ayrica PTC giris terminali olarak da kullanilabilir (Pr. 561). (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Frekans ayar sinyali siklikla degistiginde 2 W, 1 kQ direng kullanmaniz tavsiye edilir.
Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 195, Pr. 196). (Bkz. sayfa 29.)
Bu terminallerin fonksiyonu ¢ikis terminali atamasi ile degistirilebilir (Pr. 190 ile Pr. 194). (Bkz. sayfa 29.)

*10 Baslangi¢ ayarinda atanmis fonksiyon bulunmaz. Pr. 192ni kullanarak fonksiyon atayin. (Bkz. sayfa 29.)

i F/C(FM) terminali, Pr. 291 ayarlanarak agik kollektor ¢ikisi ile darbe ¢ikisi igin kullanilabilir.

12 Blgek calisma paneli ile kalibre edildiginde gerekli degildir.

*13 FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blogu ile donatilmamis olarak sevk edilir.

14 FR-F800-E igin: ilk durumda ethernet karti takili oldugundan opsiyon konnektdrii 2 kullanilamaz. Opsiyon konnektorii 2’ye bir opsiyon

takilmasi igin Ethernet karti ¢ikariimalidir. (Ancak, bu durumda Ethernet haberlesmesi devre disi birakilir.)

UYARI
Gurdlltuden dolayi sorun yasamamak igin sinyal kablolarini gli¢ kablolarinin 10 cm uzaginda tutunuz. Ayrica giris ve gikis giic
kablolarini da ayri tutun.

Kablo baglantilari bittikten sonra inverter icinde kesik kablo pargalari kalmamaldir.

Kesik kablo pargalari alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz.

Ornegin kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

Akim/gerilim girisi se¢me anahtarini dogru sekilde ayarlayiniz. Yanhs bir ayar; hataya, arizaya ya da yanlis ¢alismaya yol agabilir.

11
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AN

2.2 Ana devre terminalleri

2.2.1 Terminal diizeni ve baglantilar

FR-F820-00046(0.75K), 00077(1.5K)

FR-F820-00105(2.2K) ile 00250(5.5K) arasi
FR-F840-00023(0.75K) ile 00126(5.5K) arasi

FR-F820-00340(7.5K), 00490(11K)
FR-F840-00170(7.5K), 00250(11K)

Kopri Képr[] m PR] Képr[]
RILISILAT/LI[ULIV] WL NP TPE PR
Koprii -4
® RILIHS/L2TIL3H (U WIliPX
RULLLSILT — L —HIPX]
c ©
Il = Sarj lambasi .
Gug kaynagr  Motor Sarj lambasi Gig kaynag! Motor Sarj lambasi ) )
Gug kaynagi Motor
FR-F820-00630(15K) FR-F820-00770(18.5K) ile 01250(30K) arasi | FR-F820-01540(37K) 2
FR-F840-00310(15K), 00380(18.5K) FR-F840-00470(22K), 00620(30K) FR-F840-00770(37K)
Sarj $arj lambasi
RIS W lambasi Kopri
G o
:@: q% Koprii
T3 &S ele|@]e]o]e
ST W il v i Ri B B & &R E
P3 PR]
DO|®|®I@®
§ M ® RILIWISLAW L3N (U] V] T @ @
‘ Gi¢ kaynag! Motor Ly 11 L. u I_l I_ﬂ u
%ﬂ o o® @
= @ Gug kaynagi Motor
Gug kaynagi Motor Kopri
FR-F840-00930(45K) ile 01800(75K) arasi "1 "

FR-F820-01870(45K), 02330(55K) "

FR-F820-03160(75K) !

RILISILZTILa—NFP = ult VW
&I Ey W@@ sl ) s “-----@.@
®9 HL @® RILT|S/L2(TL3
o %5 Kopri Q\D =l
Giig kaynag Motor Giig kaynag DC reaktor Motor Gl kaynagi
FR-F840-05470(250K) ile 06830(315K) arasi ™!

FR-F840-02160(90K), 02600(110K) "

BERE

Giig kaynagi
¢ kaynag DC reaktor

FR-F820-03800(90K), 04750(110K) "1
FR-F840- -03250(132K) ile 04810(220K) arasi !

HRILI-SIL2-TIL35s N PPl 10—V — Wi

I“I’“HH@I@IF’J@

AHH@

@)

®o

|— I~/ =
Giig kaynagi e @
Motor

Opsiyon igin DC reaktor

Il
RLI(SL2:M3—8NI-P1 LapA Elﬂl

W ]
(-]
P1 P
= LS M
G kaynagi DC reaktor Motor

—— $arj lambasi
Kopri
T P
— J\Ll L J\Ll
B éﬁj il whj
L

FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K) arasi 4

Donustu -
riicii
Uniteye

Motor

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.

12
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"1 Asagidaki semada R1/L11, S1/L21 ve sarj lambasinin konumlari gosterilmektedir.

2 FR-F820-01540(37K) icin P3 ve PR terminallerinde vida bulunmaz. Bu terminallere higbir sey baglamayin.

"3 FR-F840-01800(75K) icin P1 ile P/+ terminalleri arasina kdpri takilmaz. P1 ile P/+ terminalleri arasina her zaman opsiyon olarak
sagdlanan bir DC reaktért (FR-HEL) baglayin.

4 Donusturtcu unitesi (FR-CC2) terminal diizeni ve baglantilari icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

—— UYARI

e inverter giris besleme baglantilari R/L1, S/L2, T/L3’e baglanmalidir. Kesinlikle inverterin U, V, W, klemenslerine eneriji
vermeyiniz. Aksi halde inverter zarar gorecektir. (Faz sirasinin dnemi yoktur.)

o Motor kablolari U, V, W klemenslerine baglanir. ileri yon starti verildiginde motor, saftina karsidan bakildiginda saat
yoninin tersine dénecektir. (Faz sirasi dogru baglanmaldir.)

® Ana devreye gug¢ verildiginde sarj lambasi yanacaktir.

® FR-F840-05470(250K)veya daha ileri modellerin ana devre iletkenlerinin kablo baglanti islemlerinde, iletkenin sagina
bir somun sikin. iki kablolu kablo baglanti islemlerinde, kablolar iletkenin her iki tarafina yerlestirin (cizime bakin).
Kablo baglantilari igin inverter ile saglanan civatalari (somun) kullanin.

® Donusturici Unitesinin (FR-CC2) ana devre iletkeni baglantilar icin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

13
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2.3 Kablo baglantilarinin temel prensipleri

2.3.1 Kablo olgiileri

Maksimum gerilim digiiminin maks. %2 olabilmesi igin énerilen kablo kesitlerini kullaniniz.
Inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisimi motor torkunun diismesine neden ola-
caktir. Gerilim disimu 6zellikle diiglik frekanslarda etkili olur.

Asagidaki tablo 20 m kablo uzunlugu icin se¢im 6rnegini vermektedir:
LD sinifi (Pr. 570 "Coklu deger ayan" ="1")
® 200 V sinifi, FR-F820 (sebeke gug¢ kaynagi 220 V oldugunda)

Kablo olgiileri

Kablo pabucu

Inverter tipi Klmzns ?cl)l:llzl: HIV vb. [mm?] " AWG/MCM 2| PVC vb. [mm?]
L1, RILT, Toprak | RIL1, L1, Toprak
FRF820-L | poyutu | [Nm] ng, U"NV’ S;LZ UWV' PFf:’ Kbl ng, U"NV' ng, U"NV’ Kablo
TIL3 TIL3 kesiti | TIL3 TIL3 kesiti
00046(0.75K)
'(')%105(2.2}() M4 15 24 | 24 | 2 2 2 2 14 14 | 25 25 25
arasi
00167(3.7K) M4 15 554 554 35 35 | 35 35 12 12 | 4 4 4
00250(5.5K) M4 15 554 554 55 55 | 55 55 10 10 | 6 6 6
00340(7.5K) M5 25 85 555 8 | 55 | 14 55 6 | 10 16 | 6 16
00490(11K) M5 25 | 145 | 145 | 14 | 14 | 14 8 6 6 | 16 | 16 16
00630(15K) M5 25 | 225 | 225 22 2 | 22 14 4 4 | 25 25 16
00770(18.5K) | M6 44 | 386 226 38 | 22 | 38 14 2 4 | 35 25 25
00930(22K) | M8(M6) 78 | 388 388 38 | 38 | 38 22 2 2 | 35 | 35 25
01250(30K) | M8(M6) 78 | 608 | 60-8 60 | 60 | 60 22 10 10 | 50 | 50 25
01540(37K) | M8(M6) 78 | 808 | 60-8 80 | 80 | 80 22 30 | 0 | 70 | 70 35
01870(45K) | M10(M8) | 14,7 |100-10 100-10 100 | 100 | 100 38 40 | 40 | 95 | 95 50
02330(55K) | M10(M8) | 14,7 | 100-10/100-10] 100 | 100 | 100 38 40 | 40 | 95 | 95 50
03160(75K) | M12(M8) | 24,5 | 150-12/150-12] 125 | 125 | 150 38 250 | 250 | — | — =
03800(90K) | M12(M8) 24,5  150-12/150-12] 150 | 150 | 2x100| 38 | 2x4/0| 2x40| — | — =
04750(110K) | M12(M8) 24,5  100-12/100-12] 150 | 150 | 2x100| 38 | 2x4/0| 2x4l0| — | — —

® 400 V sinifi, FR-F840 (sebeke gli¢ kaynagi 440 V oldugunda)

Kablo ol¢iileri
HIV vb. [mm?] " AWG/MCM "2 PVC vb. [mm?]

Klemens Sikma Kablo pabucu

'F".;"’F'Zi'o“é’i vida torku "Ry 1 RIL1 Toprak | RIL1 RILA Toprak
THT boyutu™ | [Nm] | g o) U;NV’ siL2, U"NV’ PP’:’ kablo | SIL2, U;NV’ siL2, U;NV kablo
TIL3 TIL3 kesiti | TIL3 TIL3 kesiti
00023(0.75K)
g%ossw.m) M4 15 24 | 24 | 2 2 2 2 14 14 | 25 25 25
arasi
00126(5.5K) M4 15 24 | 24 | 2 2 | 35 35 12 14 | 25 25 4
00170(7.5K) M4 15 | 554 554 35 | 35 | 35 35 12 12 | 4 | 4 4
00250(11K) M4 15 | 554 554 55 55 | 55 55 10 10 | s 6 10
00310(15K) M5 25 85 555 8 | 55 8 55 8 10 10 | 6 10
00380(18.5K) M5 25 | 145 85 | 14 8 | 14 8 6 8 | 16 10 16
00470(22K) M6 44 | 146 | 146 | 14 | 14 | 22 14 6 6 | 16 16 16
00620(30K) M6 44 | 226 226 2 | 2 | 22 14 4 4 | 25 25 16
00770(37K) M6 44 | 226 226 | 22 2 | 22 14 4 4 | 25 | 25 16
00930(45K) M8 78 | 388 388 38 | 38 | 38 22 1 2 | 50 50 25
01160(55K) M8 78 | 608  60-8 60 | 60 | 60 22 10 10 | 50 | 50 25
01800(75K) M8 78 | 608 60-8 60 | 60 | 60 22 10 10 | 50 | 50 25
02160(90K) M10 147 | 60-10 60-10] 60 | 60 | 60 22 10 10 | 50 | 50 25
02600(110K) | M10 147 | 80-10 80-10, 80 | 80 | 80 22 30 | 30 | 70 | 70 35
03250(132K) | M10(M12) 14,7 | 100-10/100-10 100 | 100 | 100 38 40 | 40 | 95 | 95 50
03610(160K) | M10(M12) 14,7 | 150-10 150-10 125 | 125 | 100 38 250 | 250 | 120 | 120 70
04320(185K) | M12(M10) 24,5 | 150-12/150-12 150 | 150 | 150 38 300 | 300 | 150 | 150 95
04810(220K) | M12(M10) 24,5 100-12 100-12 2x100| 2x100| 2x100| 60 | 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 | 95
05470(250K) | M12(M10) 46 100-12 100-12 2x100| 2x100| 2x100| 60 | 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 | 95
06100(280K) | M12(M10) 46 | 150-12150-12 2x125| 2x125| 2x125| 60 | 2x250 2x250 2x120 2x120 120
06830(315K) | M12(M10) 46 | 150-12 150-12 2x150 | 2x150 | 2x125| 60 | 2x300 2x300 2x150 2x150 150

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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7/ KABLO BAGLANTILARI

® 400 V sinifi, FR-F842 (sebeke gl¢ kaynagi 440 V oldugunda)
(Donustiric Gnitesine (FR-CC2) uygun kablolar igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Kablo olgiileri
Kablo AWG/
q abuc * *
Inverter tipi Klemens vida | Sikma torku s HIV vb. [mm?] MCM *2 PVC vb. [mm?] *3
*4
FR-F842-[] boyutu [Nm] Toprak Toprak
u,v,w U,V W | P/+ N/- kablo u,v,w u,v,w kablo
kesiti kesiti
07700(355K) M12 (M10) 46 200-12 2x200 2x150 100 2x350 2x185 2x95
08660(400K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x400 2x185 2x95
09620(450K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x200 100 2x500 2x240 2x120
10940(500K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x250 2x100 2x500 2x240 2x120
12120(560K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x350 3x185 2x150

"1 FR-F820-02330(55K) ve alti, FR-F840-01160(55K) ve alti modellerde, 6nerilen kablo boyutu izin verilen siirekli maksimum isi degeri
75 °C olan HIV kablodur (600V sinif 2 vinil izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo uzunlugunun en
fazla 20 m oldugu varsayilmistir.

FR-F820-03160(75K) ve Uzeri, FR-F840-01800(75K) ve uzeri, ve FR-F842 modellerde, dnerilen kablo boyutu izin verilen surekli
maksimum 1s1 de@eri 90 °C olan LMFC kablodur (1stya dayanikli esnek ¢apraz bagli polietilen izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava
sicakliginin en fazla 50 °C (FR-F842 modelleri igin 40 °C veya daha dislk) ve kablo baglantilarinin pano iginde gercgeklestirilecegi
varsayllmisgtir.

Tdm 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, 6nerilen kablo boyutu izin verilen surekli maksimum isi
degeri 75 °C olan THHW kablodur.Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi
varsayilmistir.

FR-F840-01160(55K) ve Ust, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip
THHN kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gercgeklestirilecegi
varsayilmisgtir.

(Ozellikle ABD’de kullanim igin érnek segim.)

"3 FR-F820-00770(18.5K) ve alti, FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, izin verilen maksimum 70 °C'lik bir galisma sicakligi igin PVC
kablolarin kullaniimasi énerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldudu varsayilmistir.
FR-F820-00930(22K) ve Uzeri, FR-F840-01160(55K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen
maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip XLPE kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhiginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin
pano iginde gergeklestirilecedi varsayilmistir. (Ozellikle Avrupa’da kullanim igin 6rnek segim.)

4 FR-F820/F840: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini gésterir.
FR-F820-00930(22K) ve uzeri, FR-F840-04320(185K) ve lzeri modellere iligkin topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtiimistir.
FR-F840-03250(132K) ve FR-F840-03610(160K) inverterlerine bir opsiyon baglamak amaciyla P/+ terminali igin gerekli vida boyutu,
parantez iginde belirtilmigtir.

FR-F842: Klemens vida boyutlari R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ — ve topraklama vidalarini gosterir.
Topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmigtir.

15




KABLO BAGLANTILARI

AN

SLD sinifi (Pr. 570 "Coklu deger ayar" = "0")
® 200 V sinifi, FR-F820 (sebeke gli¢ kaynagi 220 V oldugunda)

Kablo pabucu

Kablo olgiileri

inverter tipi | K'omens | Sikma . - HIV vb. [mm?] *1T : AVZ:;/MCM 2 . 1Pvc vb. [mmT2] i :
FRF8200 | poyutu™ | [Nm] s;in o s;Lz,’ A Kablo ngf S SIIL2: o Kablo

TIL3 T/L3 kesiti TIL3 TIL3 kesiti
00046(0.75K)
33105(2.2}() M4 1,5 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
arasi
00167(3.7K) M4 1,5 554 | 55-4| 35 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(5.5K) M4 1,5 554 | 554 | 55 55 55 55 10 10 6 6 6
00340(7.5K) M5 2,5 14-5 8-5 14 8 14 55 6 8 16 10 16
00490(11K) M5 2,5 14-5 | 14-5 14 14 14 8 6 6 16 16 16
00630(15K) M5 2,5 22-5 | 22-5 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(18.5K) M6 4,4 38-6 | 22-6 38 22 38 14 2 4 50 25 22-6
00930(22K) M8(M6) 7,8 38-8 | 38-8 38 38 38 22 2 2 50 50 25
01250(30K) M8(M6) 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01540(37K) M8(M6) 7,8 80-8 | 80-8 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
01870(45K) M10(M8) 14,7 100-10/100-10; 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
02330(55K) M10(M8) 14,7 100-10/100-10| 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03160(75K) M12(M8) 24,5 150-12/150-12| 125 125 150 38 250 250 — — —
03800(90K) M12(M8) 24,5 100-12/100-12| 150 150 | 2x100 38 2x4/0 | 2x4/0 | — — —
04750(110K) | M12(M8) 24,5 100-12/100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | — — —
® 400 V sinifi, FR-F840 (sebeke glg¢ kaynagi 440 V oldugunda)

Kablo olgiileri

Kablo pabucu = = =
Inverter tipl Klmzns fé'?'ﬂ'f HIV vb. [mm?] ! AWG/MCM " PVC vb. [mm?] 3
FRF8A0D | poyutut [Nm] gﬂ:;: 0. % §E A el g::; oy g::; iy i

TIL3 T/L3 kesiti TIL3 TIL3 kesiti
00023(0.75K)
3%083(3.7}() M4 1,5 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
arasi
00126(5.5K) M4 1,5 2-4 2-4 2 2 3,5 3,5 12 14 2,5 2,5 4
00170(7.5K) M4 1,5 554 | 55-4| 35 3,5 3,5 3,5 12 12 4 4 4
00250(11K) M4 1,5 554 554 | 55 55 55 55 10 10 6 6 10
00310(15K) M5 2,5 8-5 | 5,5-5 8 55 8 55 8 10 10 6 10
00380(18.5K) M5 2,5 14-5 8-5 14 8 14 8 6 8 16 10 16
00470(22K) M6 4,4 14-6 | 14-6 14 14 22 14 6 6 16 16 16
00620(30K) M6 4,4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00770(37K) M6 4,4 22-6 | 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
00930(45K) M8 7,8 38-8 | 38-8 38 38 38 22 1 2 50 50 25
01160(55K) M8 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
01800(75K) M8 7,8 60-8 | 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
02160(90K) M10 14,7 80-10 | 80-10| 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
02600(110K) M10 14,7 100-10/100-10; 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
03250(132K) | M10(M12) 14,7 150-10/150-10 125 125 100 38 250 250 120 120 70
03610(160K) | M10(M12) 14,7 150-10/150-10| 150 150 150 38 300 300 150 150 95
04320(185K) | M12(M10) 24,5 100-12/100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
04810(220K) | M12(M10) 24,5 100-12/100-12| 2x100 | 2x100 | 2x100 60 2x4/0 | 2x4/0 | 2x95 | 2x95 95
05470(250K) | M12(M10) 46 150-12/150-12| 2x125| 2x125| 2x125 60 2x250 | 2x250 | 2x120| 2x120 120
06100(280K) | M12(M10) 46 150-12/150-12| 2x150 | 2x150 | 2x125 60 2x300 | 2x300 | 2x150| 2x150 150
06830(315K) | M12(M10) 46 200-12]200-12| 2x200 | 2x200 | 2x150 100 2x350 | 2x350 | 2x185| 2x185 2x95

*1 ile 4* arasi dipnotlar i¢in sonraki sayfaya bakiniz.
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7/ KABLO BAGLANTILARI

® 400 V sinifi, FR-F842 (sebeke gl¢ kaynagi 440 V oldugunda)
(Donustiric Gnitesine (FR-CC2) uygun kablolar igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Kablo olgiileri
Kablo AWG/
q abuc * *
Inverter tipi Klemens vida | Sikma torku s HIV vb. [mm?] MCM *2 PVC vb. [mm?] *3
*4
FR-F842-[] boyutu [Nm] Toprak Toprak
u,v,w U,V W | P/+ N/- kablo u,v,w u,v,w kablo
kesiti kesiti
07700(355K) M12 (M10) 46 C2-200 2x200 2x200 100 2x400 2x185 2x95
08660(400K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x200 100 2x500 2x240 2x120
09620(450K) M12 (M10) 46 C2-250 2x250 2x250 2x100 2x500 2x240 2x120
10940(500K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x350 3x185 2x150
12120(560K) M12 (M10) 46 C2-200 3x200 3x200 2x100 3x400 3x185 2x150

“! Tim 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-01160(55K) ve alti modellerde, Gnerilen kablo boyutu izin verilen siirekli maksimum isi

degeri 75 °C olan HIV kablodur (600V sinif 2 vinil izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C ve kablo
uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayilmstir.

FR-F840-01800(75K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde, dnerilen kablo boyutu izin verilen surekli maksimum isi degeri 90 °C olan
LMFC kablodur (i1stya dayanikli esnek gapraz bagl polietilen izolasyonlu kablo). Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 50 °C
(FR-F842 modelleri i¢in 40 °C veya daha dusuk) ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi varsayilimistir.

Tum 200 V sinifi kapasitelerde ve FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, 6nerilen kablo boyutu izin verilen sirekli maksimum isi
degeri 75 °C olan THHW kablodur. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gercgeklestirilecegi
varsayllmistir.

FR-F840-01160(55K) ve Ust, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip

THHN kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakliinin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin pano iginde gergeklestirilecegi
varsayilmistir.
(Ozellikle ABD’de kullanim igin 6rnek segim.)

FR-F820-00930(22K) ve alti, FR-F840-00930(45K) ve alti modellerde, izin verilen maksimum 70 °C’lik bir galisma sicakligi icin PVC
kablolarin kullaniimasi énerilir. Cevreleyen hava sicakliginin en fazla 40 °C ve kablo uzunlugunun en fazla 20 m oldugu varsayiimistir.
FR-F820-01250(30K) ve uzeri, FR-F840-01160(55K) ve Uzeri, ve FR-F842 modellerde tavsiye edilen kablo boyutu, izin verilen
maksimum surekli 90 °C sicakliga sahip XLPE kablo boyutudur. Cevreleyen hava sicakhiginin en fazla 40 °C ve kablo baglantilarinin
pano iginde gergeklestirilecegi varsayilmistir. (Ozellikle Avrupa’da kullanim igin 6rnek segim.)

FR-F820/F840: Klemens vida boyutlarn R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ —, P1, P3 ve topraklama vidalarini gosterir.
FR-F820-00930(22K) ve uzeri, FR-F840-04320(185K) ve lizeri modellere iliskin topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtiimistir.
FR-F840-03250(132K) ve FR-F840-03610(160K) inverterlerine bir opsiyon baglamak amaciyla P/+ terminali i¢in gerekli vida boyutu,
parantez iginde belirtilmigtir.

FR-F842: Klemens vida boyutlan R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/ — ve topraklama vidalarini gosterir.

Topraklama vida boyutlari parantez iginde belirtilmigtir.

Hat gerilim diisimu asagidaki formil ile hesaplanabilir:

V3 x kablo direnci [mQ/m] x kablo mesafesi [m] x akim [A]
1000

Hat gerilim dusimu [V] =
Uzun mesafe ve disuk hizlarda gerilim disimunu (tork zayiflamasi) azaltmak igin daha buyuk kesitli kablo kullaniniz.

UYARI
® Baglanti vidalarini belirtilen torklarda sikiniz.

Bir vidanin belirtilenden daha gevsek sikilmasi durumunda kisa devreye ya da arizaya neden olabilir.

Bir vidanin belirtilienden daha gligli sikilmasi kisa devreye, arizaya, ¢atlama ya da kirilmaya neden olabilir.
® Enerji giris ve motor baglantilarinda izoleli kablo pabucu kullaniniz.
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2.3.2 Toplam kablo uzunlugu

+ Genel amagli motor ile

Bir veya daha fazla genel amacgh motoru asagidaki tabloda gosterilen toplam kablo uzunlugunu gegmeyecek sekilde

baglayin.

Pr. 72 ayan FR-F820-00046(0.75K), FR-F820-00077(1.5K), ig:igig:gg;ggg'gg e
(tastyict frekans) FR-F840-00023(0.75K) FR-F840-00038(1.5K) 12(2.21) vey '
2 (2 kHz) veya alti 300 m 500 m 500 m

3 (3 kHz) veya Uzeri 200 m 300 m 500 m

400 V sinift motorun inverter ile tahrikinde, motor terminallerinde kablo tesisat sabitlerinden kaynaklanan sok gerilimler
meydana gelerek motorun yalitiminin bozulmasina neden olabilir. Bu durumda, asagidaki dnlemlerden birini alin.

— 400 V sinifi inverterle tahrik edilen, izolasyonu arttirilmis motor kullanin ve Pr. 72 "PWM frekans secimini" frekansi
kablo uzunluguna gdére ayarlayin.

Kablo baglanti uzunlugu

<50 m 50 m-100 m >100 m
o 7 <15 (14,5 kHz) <9 (9 kHz) k)
. s Z
r- f<ayan FR-F842: <6 (6 kHz)

— FR-F840-01160(55K) veya alti igin c¢ikis tarafina sok gerilim bastirma filiresi (FR-ASF-H, FR-BMF-H) ve
FR-F840-01800(75K) veya Uzeri i¢in ¢ikis tarafina sinls dalga filtresi (MT-BSL, MT-BSC) baglayiniz.

— Motor kapasitesi 280 kW veya daha altinda ise FR-F842 cikis tarafina sinis dalga filtresi (MT-BSL/MT-BSC) baglayiniz.

+ PM motor ile
Bir PM motoru baglarken asagidaki kablo boylarini veya daha kisalarini kullanin.

Gerilim sinifi Pr. 72 ayan FR-F820-00077(1.5K) veya alti, FR-F820-00105(2.2K) veya t':'l_zeri.,
(tastyici frekans) FR-F840-00038(1.5K) veya alti FR-F840-00052(2.2K) veya lizeri
200V 0 (2 kHz) ile 15 (14 kHz) 100 m 100 m
<5 (2 kHz) 100 m 100 m
400 V 6 ile 9 (6 kHz) 50 m 100 m
>10 (10 kHz) 50 m 50 m

FR-F842: Bir PM motoru baglarken 100 m veya daha kisa kablo boyu kullanin.

Bir inverter icin bir PM motoru kullanin. Tek bir invertere birden fazla PM motoru baglanamaz.

UYARI
e Uzun mesafeli kablo kullaniimasi durumunda kablolardaki kapasitans nedeniyle olusan sarj akimindaninverter
etkilenebilir. Bu durumda, asiri koruma fonksiyonu devreye girebilir, hizli akim sinirflama fonksiyonu diizgiin galismayabilir

ve hatta inverter ariza yapabilir. Hizli akim sinirlama fonksiyonunu, istenmeyen sekilde calismasi durumunda iptal
edebilirsiniz.

(Pr. 156 "Akim sinirlama iglevi sec¢imi" icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

® Opsiyonel asiri gerilim bastirma filtresi (FR-ASF-H/FR-BMF-H) veya sinus dalga filtresi (MT-BSL/MT-BSC), PM motor
kontrolu altinda kullanilamaz. Bu filtreleri baglamayin.

® Pr. 72 "PWM frekans segimine" iliskin ayrintilar igin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

® V/F kontrolii ve Gelismis manyetik aki vektor kontroliinde FR-ASF-H ve FR-BMF-H kullanilabilir. V/F kontroliinde MT-BSL
ve MT-BSC kullanilabilir.

(Ayrintilar igin, opsiyona iliskin Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
® 400 V sinifi bir motorun inverter ile tahriki icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

2.3.3 Kontrol devresi gli¢ kaynagi kablo ol¢iileri (Klemens R1/L11, S1/L21)
® Klemens vida boyutu: M4

e Kablo élgileri: 0,75 mm? ile 2 mm? arasi

e Sikma Torku: 1,5 Nm
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2.4 Kontrol devresi klemensleri

2.41 Terminal plani

*1
6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

SeEs==s==gaaail

Sssa=as

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

[AMI[5 ] 0B [10][SE][SEJRUN[SUJIPF[GLI[FU]

PCJRL

izi=izi=i=

Onerilen kablo
boyutu:
0,3 ile 0,75 mm? arasi

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

“1' Terminal, FM tipi igin FM terminali, CA tipi icin CA terminali olarak islev gordur.

2.4.2 Kablo baglanti talimatlar
® Besleme kaynag! baglantisi

Kontrol devresi kablo baglantilarinin kablo yuztugu ve blendaji soyulmus bir kablo kullanin. Tek damar bir kablo igin,
kablonun blendajini soyun ve dogrudan baglayin. Terminal soketine kablo ylizigu veya tek damar bir kablo takin.

(1)

kablolar arasinda kisa devre meydana gelebilir. E§er uzunluk ¢ok azsa, kablolar ¢ikabilir.
Blendaiji siyrilan kabloyu, gevsemesini engellemek icin biktikten sonra baglayin. Ayrica lehim yapmayin.
Kablo blendaji styirma uzunlugu

== 8 W

Kablolari kablo yizigine takin ve yuzugu sikin.

[RM/[RHI[RTJAUJSTPIMRSIRES] SDISDISTFISTRIOG]CS]

Blendaji yaklasik olarak asagida belirtilen boyutta siyirin. Eger soyulan blendajin uzunlugu ¢ok fazlaysa, bitisik

Kablolari kablo yliziigline takin ve kablolarin kovandan 0 ile 0,5 mm arasi uzunlukta digari giktigini kontrol edin.
Siktiktan sonra kablo yiziginin durumunu kontrol edin. Uygun sekilde sikismamis veya yiizeyi hasar gérmis
kablo yiziguni kullanmayin.

® Piyasada mevcut kablo yizikleri (Mayis 2016 itibariyle)

&

Z — Burusmus ug \

Kovana

Tek damarli
kablolar

yerlestiriimemis teller

Kablo boyutu (mm?)

Kablo yiiziigii modeli

Yalhitim kovanh

Yalhtim kovansiz

UL Kablo igin "2

Uretici

Sikma pensesi

0,3 Al 0,34-10TQ — —

0,5 Al 0,5-10WH — Al 0,5-10WH-GB

0,75 Al 0,75-10GY A 0,75-10 Al 0,75-10GY-GB

1 Al 1-10RD A 1-10 Al 1-10RD/1000GB
1,25/1,5 Al 1,5-10BK A1,5-10 Al 1,5-10BK/1000GB "

0,75 (iki kablo igin)

AI-TWIN 2x0,75-10GY

Phoenix Contact
Co., Ltd.

CRIMPFOX 6

"2 Kalin tel izoleli MTW kablo ile uyumlu, yalitim kovanli kablo yuzugdu
"3 Yalnizca A1, B1, C1, A2, B2 ve C2 klemensleri i¢in kullanilabilir.

Kablo boyutu (mm?)

Kablo yiiziigii iiriin no.

Yalitim {iriin no.

Uretici

Sikma pensesi lriin no.

0,3 ile 0,75 arasi

BT 0.75-11

VC 0.75

NICHIFU Co.,Ltd.

NH 69
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Kablo ylziikstiz buklimli bir kablo kullanirken, yayl klemens ag-kapa buto-
nuna diz tornavida kullanarak iyice basin ve kabloyu yerlestirin.

Ac-kapa butonu

Diiz tornavida

e Kablonun ¢ikariimasi
Kabloyu yayli klemens ag-kapa butonunu bir diiz tornavida ile sonuna kadar iterken kabloyu gekin.

. —
1 —

—— UYARI

e Kablo yiziks(z bir kablo kullanirken, yakindaki terminallerle kisa devre olugturmasini 6nlemek igin, yeteri kadar bikin.

e Kablo baglanti islemleri sirasinda ag-kapa butonuna sonuna kadar basiimadan kablonun gi¢li bir sekilde gekilmesi
terminal blogunun zarar gérmesine neden olabilir.

® Kuguk duz uglu bir tornavida kullanin (u¢ kalinligi: 0,4 mm, ug¢ genigligi: 2,5 mm). Dar uglu bir diiz tornavida kullanilirsa,
terminal blogu hasar gorebilir. Piyasada mevcut Urlnler (Subat 2016 itibariyle).

Uriin Model Uretici
Tornavida SZF 0-0,4x 2,5 Phoenix Contact Co., Ltd.

® Diz tornaviday! yayli klemens ag-kapa butonuna dikey olarak yerlestirin. Tornavidanin keskin ucunun kaymasi
inverterin zarar gérmesine veya yaralanmaya neden olabilir.

2.4.3 Baglant: talimatlari

e Kontrol devresi terminallerine baglanti i¢in 0,3 ile 0,75 mm? arasi kesitli kablolarin kullaniimasi tavsiye edilir.
e Kablo boyu maksimum 30 m (FM terminali igin maks. 200 m) olmalidir.
e Kontrol giris sinyalleri mikro akim mertebesinde oldugu
icin kontak girislerini kullanirken ikiz kontaklar veya ——
birden fazla kontagdi paralel kullaniniz.
® Elektromanyetik girisimi bastirmak icin kontrol devresi
terminal baglantilari igin ekranli ve buklimlli kablo
kullaniniz. Bu kablolari ana besleme kablolarindan
uzaktutunuz (200 V réle devresi dahil). Kontrol devresi Mikro sinyal kontaklari ikiz kontaklar
terminallerine baglanan kablolarin ekranlarini, baglanan
kontrol devresi ortak terminaline baglayin. Ancak PC
terminaline harici bir glic kaynagdi baglarken, glic kaynagi kablosunun ekranini harici gli¢ kaynaginin negatif tarafina
baglayin. Ekrani dogrudan panoya vb. topraklamayin.
® Alarm gikiglarina (A1, B1, C1, A2, B2, C2) gerilimi her zaman role bobini veya lamba vb. Uzerinden uygulayiniz.

20



7/ KABLO BAGLANTILARI

2.4.4 Kontrol lojigi (pozitif/negatif) degisikligi
Giris sinyalleri kontrol lojigini gerektigi sekilde degistirin.

Kontrol lojigini degistirmek icin kontrol devresi terminal blogundaki képriniin konumunu degistirin. Képriyu istenen kontrol
lojigine iliskin konnektdrlere baglayin.

e FM tipi icin kontrol lojigi fabrika ayari negatif lojik olarak yapilmistir.
o CA tipi icin kontrol lojigi fabrika ayar pozitif lojik olarak yapilmistir.

(Cikis sinyalleri kdpriniin konumundan bagimsiz olarak pozitif ya da negatif lojik olarak kullanilabilir.)

@ Kopri konnektor o
POZITIF

Negatif lojik icin kdpri konumu

2.4.5 Kontrol devresine 24 V harici gili¢ tedarik edilirken

24 V harici gl¢ kaynagini +24 ve SD terminallerine baglayin. 24 V harici gli¢c kaynagdi, inverter sebeke gu¢ kaynagi
KAPALI oldugunda dahi G/C terminali ACMA/KAPAMA islemleri, calisma panel gdstergeleri, kontrol fonksiyonlari ve
haberlesme sirasinda haberlesme islemlerine olanak saglar.

24V harici gu¢ kaynagi caligirken galisma panelinde "EV" yanip séner.
¢ Uygulanan 24 V harici gli¢ kaynagi 6zellikleri

Ozellik Nominal deger
Giris gerilimi 23 ile 25,5V DC arasi
Giris akimi =14A
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2.5 Guvenli durdurma fonksiyonu

2.5.1 Fonksiyon agiklamasi

Guvenli durdurma fonksiyonuyla ilgili terminaller asagida gosterilmigtir.

Terminal sembolii Talimat fonksiyon agiklamasi
s1M Kanal 1 S1 ve SIC aras! Acik: Giivenli durdurma modunda
" Glvenli durdurma girisi amagli Kisa Devre: Guvenli durdurma modu
g2 ™ Kanal 2 S2 ve SIC arasi disinda
sic ™ S1 ve S2 terminalleri igin ortak uc
Bir alarm veya ariza tespit edildiginde ¢ikis .
verilir. KAPALL: Dabhili gtivenlik devresi arizasi 2
SO s I . . * oo . . *9
Hicbir dahili glivenlik devresi arizasi ACIK: Dahili glivenlik devresinde ariza yok
olmadiginda sinyal gikisi gergeklesir.
SOC SO ortak terminali (agik kollektor cikist)

"1 Fabrika ayarlarinda sirasiyla S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminalleri kisa devre telleri ile kisa devre edilmistir. Glvenli
durdurma fonksiyonunu kullanmak igin, tim kisa devre tellerini sékiiniiz ve daha sonra Safety réle modilini asagdidaki baglanti
semasinda gosterildigi sekilde baglayiniz.

"2 Dahili bir glvenlik devresi arizasinda, sonraki sayfada gdsterilen arizalardan biri calisma panelinde gosterilir.

UYARI
Ariza c¢ikigl ve inverterin tekrar hareket etmesini 6nlemek igin SO terminalini kullanin. Sinyal, diger cihazlara glivenli durus
girig sinyali olarak kullanilamaz.

2.5.2 Baglanti semasi

Bir ariza meydana geldikten sonra otomatik yeniden baslatmayi énlemek igin, SO ve SOC terminalleri arasina bir Safety
réle moddla sifirlama diigmesi veya bir Safety PLC baglayin. Sifilama diigmesi, Safety role modiili veya Safety PLC igin
geri bildirim amagli islev gorur.

Inverter

Kapi Suriicti
Kapi Srtict

SIFIRLAMA [

Acil durdurma Gg
dugmesi

Safety réle modulu/
Safety PLC
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Z

2.5.3 Givenli durdurma fonksiyonu ¢alismasi

Dahili L ok w Cikis G|k|§ ; - .
il Giris terminali > "2 3 | 3 g | Inverter calismasi | Galigma paneli gostergesi
Girig giicl gc;‘;‘(,ergls':( el el el etkinlestirme
S S1 S2 SO SAFE sinyali E.SAF "¢ SAT
_ . . Cikis kapali T -
KAPALI KAPALI KAPALI (Gvenli durum) Goriintilenmez | Gorlintilenmez
Normal ACIK ACIK ACIK "3 KAPALI Tahrik etkin Gorluntilenmez|Gorintilenmez
" 4 Cikis kapali R TP
Normal ACIK KAPALI KAPALI KAPALI (Givenli durum) Goriintilenir Goriintllenir
*4 *4 Cikis kapal e R,
Normal KAPALI ACIK KAPALI KAPALI (Givenli durum) Goruntulenir | Goruntulenir
3 *3 Cikis kapali R TP
Normal KAPALI KAPALI ACIK ACIK (Giivenli durum) Goriintilenmez| Goriuntulenir
ACIK o
¢ Aniza ACIK AGIK | KAPALI | KAPALI Gikis kapall - g pntijjenir | Gorlntllenmez
(Guvenli durum) 5
Ariza ACIK KAPALI KAPALI KAPALI Cikis kapali Gérintilenir | Gériintiilenir
(Guvenli durum)
Cikis kapali TP P
Ariza KAPALI ACIK KAPALI KAPALI (Givenli durum) Goérintulenir | Goérantilenir
Ariza KAPALI | KAPALI | KAPALI | KAPALI Cikis kapal Goérintilenir | Gériintiilenir
(Guvenli durum)

ACIK:Agik kollektdr cikisi igin kullanilan transistor iletimde.
KAPALI:Aclik kollektor ¢ikisi icin kullanilan transistor iletimde degil.

"2 Giivenli durdurma fonksiyonu kullaniimadiginda, inverteri kullanmak icin S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminallerini képrileyin.
(Fabrika ayarlarinda sirasiyla S1 ile PC, S2 ile PC ve SIC ile SD terminalleri kdprileme telleri ile kdprilenmistir.)
"3 Asagidaki tabloda goésterilen koruyucu fonksiyonlardan herhangi biri etkinlestiginde, SO terminali ve SAFE ¢ikis sinyali KAPALI olur.
Hata tanimi Qf\l|§ma p.anell Hata tanimi Qf\l|§ma p.anell
gostergesi gostergesi
Opsiyon hatasi E.OPT 24 V DC gug arizasi E.P24
Haberlesme opsiyonu hatasi E.OP1 Guvenlik devresi arizasi E.SAF
Parametre depolama aygiti hatasi E.PE Asirn hiz E.OS
Tekrar d dold E.RET E.CPU
ekrar deneme sayaci doldu CPU hatas! F
Parametre depolama aygiti hatasi E.PE2 E.5ile E.7 arasi
Calisma paneli gu¢ kaynagi kisa
devre/RS-485 terminali gli¢ kaynagdi i,
kisa devre (RS-485 terminalleri E.CTE Dahili devre arizasi E.13
olmayan FR-F800-E)
"4 Dahili guvenlik devresi normal sekilde galistiriliyorsa, E.SAF gériintiilenene kadar SO terminali ve SAFE cikis sinyali ACIK kalir ve
E.SAF goérintllendiginde SO terminali ve SAFE cikis sinyali KAPALI duruma geger.
"5 Givenlik devre arizasi nedeniyle S1 ve S2 terminallerinin KAPALI oldugu saptandiginda SA gérintulenir.
"6 E_SAF ile ayni anda baska bir ariza ortaya gikarsa, diger ariza gorintiilenebilir.
7

SA ile ayni anda bagka bir uyari ortaya ¢ikarsa, diger uyari gorintilenebilir.

Cikis sinyalinin bahsedilen ACIK/KAPALI durumu, pozitif lojik igin gegerlidir. Negatif lojik igin ACIK ve KAPALI durumlari ters gevrilir.
SAFE sinyalini kullanmak igin fonksiyonu atamak amaciyla, Pr. 190 ile Pr. 196 araliginda (¢ikis terminali fonksiyon segimi) herhangi bir
parametre igin "80" (pozitif lojikte) veya "180" (negatif lojikte) ayarlayin.

9 SAFE sinyalinin kullaniminin guvenlik standartlarina uygunlugu onaylanmamistir.

Daha detayl bilgi igin Glvenli durdurma fonksiyonu kullanim kilavuzuna basvurunuz.

(Bu kilavuzun PDF kopyasini ekli CD-ROM'da bulabilirsiniz.)
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3 INVERTER KULLANAN SISTEMIN ARIZA GUVENLIGI

Bir ariza meydana geldiginde, inverter ariza sinyali vererek durur. Bununla birlikte, algilama devresi veya ¢ikis devresi ari-
zasl durumunda inverter hata gikis sinyali verilemeyebilir.Mitsubishi’'nin en iyi kalite tGrlinler sunmayi garanti etmesine kar-
sin, inverterin herhangi bir nedenle ariza yapmasi halinde makinenin zarar gérmesini engellemek amaciyla inverter durum
¢ikis sinyallerini kullanan bir kilitteme kullanin.

Ayni zamanda sistem konfiglirasyonunu inverter ariza yaptiginda dahi ariza guvenligi calisacak sekilde gerceklestirin.

inverter durum gikis sinyalleri ile kilitleme yéntemi
Asagida belirtildigi gibi kilitleme saglamak i¢in inverter durum c¢ikis sinyallerinin birlestiriimesi ile inverter alarmi algilanabilir.

Kilitleme yontemi

Kontrol yontemi

Kullanilan sinyaller

Basvurulacak sayfa

inverter koruma
fonksiyonu galismasi

Alarm kontagi ¢alisma kontrolu
Devre arizasinin saptanmasi (negatif

Ariza gikis sinyali
(ALM sinyali)

lojik)
Calismaya hazir sinyalinin kontrolQ

Calismaya hazir sinyali
(RY sinyali)

Baslatma sinyalinin ve ¢alisma sinyalinin | Baglatma sinyali

lojik kontroli (STF sinyali, STR sinyali)
Calisma sinyali (RUN sinyali)
Baslatma sinyali

(STF sinyali, STR sinyali)
Cikis akimi algilama sinyali
(Y12 sinyali)

inverter calisma durumu

FR-F800 Kullanim
Kilavuzu "Parametreler"
boélimine bakiniz.

inverter alisma durumu | Baglatma sinyalinin ve gikis akiminin

lojik kontroli

inverter disinda kontrol yéntemi

inverter durum sinyali tarafindan kilitteme saglansa bile, inverterin ariza durumuna bagl olarak yeterli ariza giivenligi sag-
lanmaz. Ornegin, inverter CPU arizasinda, inverter ariza gikis sinyali, baslatma sinyali ve RUN (galistir) sinyali ¢cikisi kul-
lanilarak bir kilitteme yapisi gerceklestirildiginde bile, inverter arizasi meydana gelse bile bir ariza ¢ikis sinyali ¢ikisinin
gerceklesmedigi ve cikista RUN sinyalinin oldugu bir durum gergeklesebilir.

Motor hizini algilamak igin bir hiz dedektorli ve motor akimini algilamak igin akim dedektort kullanin; sistemin giivenlik
dlizeyine uygun olarak asagida belirtildigi gibi kontrol destek sistemi kullanin.

® Baslatma sinyali ve fiili calisma kontrolu
inverter galistirildiginda, motor galismasini ve motor akimini, invertere gelen baslatma sinyali ve hiz dedektérlerinden
alinan algilanan hiz ile veya akim dedektorinden alinan algilanan akim ile karsilastirarak kontrol ediniz. Motor akimi,
baslatma sinyali kesilse dahi, inverter yavaglamaya baslayacag: icin motor duruncaya kadar calisacaktir. Mantik
kontroll i¢in, inverter yavaslama suresini dikkate alarak bir dizi yapilandirin. Ayrica, akim dedektéri kullanilirken ug fazli
akimin kontrol edilmesi de tavsiye edilir.

® Atanan hiz ve fiili calisma kontroli
inverter hiz komutunu, hiz dedektériinden algilanan hiz ile karsilastirarak gergek hiz ile atanan hiz arasinda fark
olmadigindan emin olun.

Kontrol cihazi

inverter

Dedektor (hiz,
sicaklik,

hava debisi vb.)

Sistem arizasi

Alarm algilama sensoriine
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4 INVERTERI KULLANMADAN ONCE

DIKKATEDILECEK HUSUSLAR

FR-F800 serisi inverterler guvenilirligi cok yiksek uriinlerdir. Fakat yanhs ¢evre birimlerinin baglanmasi ya da calistiril-
masi/kullaniimasi triin dmriind azaltabilir veya inverterde hasara yol agabilir.

Calistirmaya baslamadan 6nce her zaman asagdidaki maddeleri tekrar kontrol ediniz:

Motor ve ana besleme baglantilari i¢in yalitim kovanli kablo ytizigdu kullaniniz.
Cikis klemenslerine (U, V, W) eneriji verilmesi invertere zarar verir. Bu sekilde bir kablo baglantisi asla yapmayiniz.

Kablo baglantilari bittikten sonra inverter igcinde kesik kablo parcalari kalmamahdir. .

Kesik kablo pargalar alarm ya da arizalara neden olabilir. Inverterin her zaman temiz kalmasini saglayiniz. Ornegin
kontrol panosu vb. icinde montaj deliklerini delerken, talas ya da yabanci maddelerin inverterin igine girmesine izin
vermeyiniz.

Maksimum gerilim disiminin %2 ve altinda olabilmesi icin énerilen kablo kesitlerini kullaniniz.

inverter ve motor arasindaki mesafenin uzun olmasi durumunda, gerilim diisiimii motor torkunun diismesine neden
olacaktir. Gerilim disimu 6zellikle dlislk frekanslarda etkili olur.

Onerilen kablo boylari igin bkz. sayfa 14.

Toplam kablo uzunlugu saptanmis uzunluk dahilinde olmalidir.

Ozellikle uzun mesafeli kablo baglantilari icin hizli akim sinirlama fonksiyonu azalabilir ya da kablolardaki parazit
olusturan kapasitans nedeniyle olugan sarj akimi sonucu, inverter ¢ikisina baglanan ekipman hatal calisabilir veya
arizalanabilir. Bu nedenle, toplam hat uzunluguna dikkat edin. (Bkz. sayfa 18.)

Elektromanyetik dalga girisimi

inverterin giris ve cikis tarafi (ana devre), inverter yakininda kullanilan haberlesme cihazlari (AM radyolar) ile girisim
yaratabilecek yuksek frekansli bilesenler igerir. Bu durumda girisimi en aza indirmek igcin EMC filtresini etkinlestiriniz
(EMC filtresi ACMA/KAPAMA konnektoriind ACIK konuma getiriniz). (Kullanim Kilavuzuna bagvurunuz.)

Yatagin elektriksel korozyonu

Motor, inverter tarafindan surildigiinde, motor milinde eksenel gerilim olusur; bu da tesisata, ylike, motorun galisma
kosullarina veya belirli inverter ayarlarina (yuksek tasiyici frekansi ve ACIK EMC filtresi) bagh olarak nadir durumlarda
yatakta elektriksel korozyona neden olabilir.

Motora yonelik uygun dnlemleri almak igin satis temsilcinizle iletisime geginiz.

Asagida inverter icin 6nlem 6rnekleri gosterilimektedir:

— Taslyici frekansini azaltin.

— EMC filtresini KAPALI konuma getirin.

— Inverterin ¢ikis tarafina ortak mod bir bobin yerlestirin.*1 (Bu, EMC filtresi ACIK/KAPALI konnektér ayarindan
bagimsiz olarak etkindir.)

"1 Onerilen ortak mod bobin: Hitachi Metals, Ltd. tarafindan Uretilen FT-3KM F serisi FINEMET® ortak mod bobin
ntveleri. FINEMET, Hitachi Metals, Ltd.'in tescilli ticari markasidir.

inverter ¢ikis tarafinda giic faktérii diizeltmekondansatoril, varistér, parafudur vb. kullanmayiniz.
Bu durum, inverterin kapanmasina, baglh bulunan kondansatér, varistér veya parafudurun hasar gérmesine neden
olabilir. Yukaridaki elektronik bilesenlerden herhangi biri takili ise hemen ¢ikarin.

Kablo baglantisi ya da diger calismalara inverter ¢aligtirildiktan sonra baslamadan 6nce, sebeke gerilimini kapatarak en
az 10 dakika bekleyiniz. Bir test aleti veya benzerini kullanarak gerilim kalmadigindan emin olun. Kondansator gli¢
kapatildiktan sonra bir stire daha ylksek gerilimle yikli durumdadir ve tehlikelidir.

Calisma panelinde "EV" géruntileniyorsa kablo baglantilarini yapmadan énce harici 24 V gli¢ kaynagdini kapatin.
inverter ¢ikis tarafindaki kisa devre veya topraklama hatasi, inverter birimlerinin hasar gérmesine neden olabilir.

— Cevre ekipmanlarinin uygun olmamasi nedeniyle tekrarlanan kisa devre olusumlari, baglantinin uygun olmamasi
nedeniyle olusan topraklama hatasi veya disen motor yalitim direnci inverter modillerinde hasara vyol
acabileceginden, inverteri calistirmadan 6nce sistemin yalitim direncini tamamen kontrol ediniz.

— Enerji vermeden 6nce inverter ¢ikis tarafinda topraklama ve fazlar arasi yalitimlarin timind kontrol ediniz.
Ozellikle eski motorlarda ya da uygun olmayan ortamlarda kullanilan motorlarda, motorun yalitim direncini kontrol
ediniz.
inverter girisinde galistirip durdurmak igin manyetik kontaktér kullanmayiniz.
Gl¢ ACIK konumunda tekrarlayan yigilma akimlari dénistirici devrenin dmriind kisaltacagindan (anahtarlama émri
yaklasik 1.000.000’dur), manyetik kontaktorin siklikla baglatilip durdurulmasindan kaginiimalidir.
inverteri baslatmak/durdurmak igin her zaman baslatma (STF ve STR sinyallerini ACIK/KAPALI yaparak) sinyalini
kullanin.

G/C sinyal baglantilarina izin verilen maksimum degderi asan bir gerilim uygulamayiniz.
Inverter G/C sinyal devrelerinde kontak veya ters polarite uygulanmasi G/C cihazlarina zarar verebilir. Hiz ayar
potansiyometresinin 10E ile 5 terminallerine yanhs baglanmalarini engellemek igin 6zellikle kablo baglantisini kontrol edin.

25



INVERTER/ KULLANMADAN ONCE D/IKKATED/LECEK HUSUSLAR X

® Sebeke elektrigi - inverter gecisi amach kullanilan MC1 ve

MC2 icin elektrik ve mekanik kilittemeleri saglayin. o MC1 Kilit
Yanlig baglanti yapilmasi ya da yanda gosterildigi gibi bir RILL i .
sebeke elektrigi-inverter salt devresi oldugu durumda, Gilig kaynagi U ﬁ%/_U//_H'@/D
inverterin salt sirasinda olusan arklar nedeniyle sebeke S MC2 |
Uzerinden kagak akima maruz kalmasi veya calistirma T/L3 W istenmeyen akim

hatasi nedeniyle baglantinin gidip gelmesi gibi durumlar inverter
inverterin zarar gérmesine neden olur.
(PM motorlar, elektrik sebekesine baglanamaz.)

® Enerji kesilip geldikten sonra inverterin yeniden calismasi istenmiyorsa, inverter girisine bir kontaktdr konulmali ve
kiliteme devresi ile kontaktorin start sinyali ile calismasi engellenmelidir.
Inverter start sinyali kalici anahtar Gzerinden verilir ise, enerji kesilip geldikten sonra otomatik olarak tekrar calisacaktir.

e inverter giris tarafi manyetik kontaktérii (MC)
inverter giris tarafina, asagidaki amaglar igin bir manyetik kontaktér baglayin. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
— Bir aniza meydana geldiyse ya da siricu galismadiginda inverteri, gii¢ kaynadindan ayirmak igin (6rnegin acil

durdurma iglemi).
— Bir elektrik kesintisinde inverterin durmasinin ardindan, guciin geri gelmesi sirasinda otomatik yeniden baslatma
nedeniyle olusabilecek herhangi bir kazay! 6nlemek igin.

— Guvenli bakim ve tetkik calismalari yapabilmek icin inverteri glic kaynagindan ayirmak igin.
Calisma sirasinda acil durdurma igin bir manyetik kontaktor kullaniyorsaniz, JEM1038-AC-3 sinifi nominal akimi
seklindeki inverter giris tarafi akimina uygun bir manyetik kontaktor secin.

® Manyetik kontaktoriin inverter ¢ikis tarafinda kullanimi
inverter ve motor arasinda manyetik kontaktér ile, yalnizca hem inverter hem de motor duruyorken anahtarlama yapin.
inverter galisirken kontaktér ACIK konuma getirildiginde, inverterin asiri akim korumasi ve benzer sistemler etkinlese-
cektir. Ornegin manyetik kontaktér, sebeke inverter anahtarlanmasi igin kullanildigi durumda, kontaktérii inverter ve
motor durduktan sonra anahtarlayin.
Bir PM motoru, gémiilii yilkksek performansli miknatislar igeren bir senkron motordur. inverter KAPATILDIKTAN sonra
bile motor ¢alisirken motor terminalleri Gizerinde yliksek gerilimler Uretilir. Kablo baglantilarindan ve muayeneden 6nce,
motorun durdugundan emin olun. Ornegin motorun yiik tarafindan siiriildiigii fan ve iifleyici gibi uygulamalarda, inverte-
rin ¢ikis tarafina disuk gerilimli manuel bir kontaktér baglanmalidir ve kablo baglanti islemleri ve muayene kontaktor
acikken yapilmahdir. Bu kurala uyulmamasi durumunda elektrik carpma tehlikesi bulunmaktadir.

¢ inverterin Urettigi elektromanyetik girisime kargi énlemler
inverterdeki elektromanyetik giiriltiilerden kaynaklanan frekans ayar sinyalinde meydana gelen degisiklikler nedeniyle
motor hizi kararsiz oldugunda, motor hizini analog sinyal ile ayarlarken, asagidaki énlemleri alin:
— Sinyal kablolarini ve gii¢ kablolarini (inverter G/C kablolari) paralel olarak gétlirmeyin ve bunlari bir araya getirmeyin.
— Sinyal kablolarini, gii¢ kablolarindan (inverter G/C kablolari) olabildigince uzakta olacak sekilde yénlendirin.
— Sinyal kablolari olarak ekranh kablolar kullanin.
— Sinyal kablosu {izerine bir ferrit niive takin (Ornegin: ZCAT3035-1330 TDK).

o Ozelliklerinin ve nominal degerlerin sistem ihtiyaglariniza uydugundan emin olunuz.

® Yalnizca FR-F842 modelinde: Donustirtici Unitesini ve inverteri dogru baglayin. Ayrintilar icin FR-CC2 Kullanim
Kilavuzuna bakiniz.
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5 TEMEL CALISTIRMA

5.1

Calisma paneli (FR-DU08)

5.1.1 Galisma paneli bilesenleri (FR-DU08)

FR-DU08
No. Bilesen isim Aciklama
PU: PU calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
PU EXT: Harici ¢calisma modunu belirtecek sekilde yanar.
(1] EXT Cgé'?eTaeQOdu (Baslangig ayari gu¢ verildiginde yanacak sekildedir.)
NET g 9 NET: Network galisma modunu belirtecek sekilde yanar.
PU ve EXT: Harici/PU birlesik galisma modu 1 veya 2'yi belirtecek sekilde yanar.
MON: Monitér modunda yanar.
o m Calisma paneli durum Koruma fonksiyonu etkin oldugunda hizl bir sekilde iki kez yanip soner.
gostergesi Ekran-KAPALI modunda yavasca yanip séner.
PRM: Parametre ayar modunda yanar.
IM: indiiksiyon motor kontroliinii gésterecek sekilde yanar.
(3] m Mbg)stgrkggitrol PM:  PM motor kontroliini gsterecek sekilde yanar.
g 9 Test islemi secildiginde gbsterge yanip soner.
o n Frekans birimi Frekansi gosterecek sekilde yanar.
gostergesi (Ayarlanan frekans ekranda gorintulenirken yanip soner.)
6 Monitor Frekans, parametre no. vb. gdsterir
(5 haneli LED) (Pr. 52, Pr. 774 ile Pr. 776 arasi kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)
0o EX g]gs(i‘af?gnekssiiyon Sira programinin galistirilabilecegini belirtmek igin yanar.
FWD tusu: Ileriye dogru déniis baslatir. ileriye dogru déndis islemi sirasinda LED yanar.
0 REV tusu: Geriye dogru dénus baslatir. Geriye dogru dénus islemi sirasinda LED
yanar.
Q FWD tusu, LED agagidaki durumlarda yanip séner.
emy REV tusu o ileriye/geriye dogru déniis komutu verilmis olsa bile frekans komutu verilmediginde.
® Frekans komutu baslangi¢ frekansi veya distigi oldugunda.
* MRS sinyali girisi gergeklestiginde.
STOR Calisma komutlarini durdurur.
184 STOP/RESET tusu Koruma fonksiyonu etkin oldugunda inverteri sifirlar.
Mitsubishi inverterlerin ayar potudur. Ayar potu frekans ve parametre ayarlarini
degistirmek igin kullanilir.
Asagidaki islemleri gergeklestirmek icin ayar potuna basin:
(5] Ayar Potu ® |zleme modunda ayarlanan frekansi gérintilemek igin
(ayar Pr. 992 kullanilarak degistirilebilir.)
e Kalibrasyon sirasinda gecerli ayari géruntilemek igin
® Ariza gegmisi modunda bir hata gegmisi numarasini gériintiilemek igin
Farkli modlara gecis saglar.
© MODE tusu "MODE" ve "PU/EXT" tuglarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna geger.
§ Bu tusa 2 saniye basil tutulmasi islemi kilitler. Tus kilidi Pr. 161 = "0 (baslangic
ayar1)" oldugunda gegersizdir. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
Her bir ayarin girilmesini saglar. s
Calisma sirasinda basildiginda, izlenen 6ge Baslangig ayan ayariandiginda.
o SET tusu degisir. | wisn | & | g
(Pr. 52 ve Pr. 774 ile Pr. 776 arasi X
kullanilarak izlenen 6ge degistirilebilir.)
Onceki ekrana geri déner.
@ EsC ESC tugu Bu tus uzun bir sure basili tutuldugunda mod tekrar izleme moduna degisir.
PU ¢alisma modu, PU JOG ¢alisma modu ve Harici galisma modu arasinda gegis
PU yapar.
® EXT PU/EXT tusu "MODE" ve "PU/EXT" tuslarina ayni anda basildiginda kolay ayar moduna gecer.

PU durdurmay: da iptal eder.
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5.1.2 Temel iglemler (fabrika ayari)

r{

Calisma modu degistirme/frekans ayari

I

Harici galisma modu
(Giig verildiginde) ™1

mimiml:

0

=MON =IM

& COoCE- W E00C

Degeri ayarlayin

H

PU JOG galisma modu !

[

rnek % Yanip séner

Frekans ayari yazilmis ve islem tamamlanmistir!

SET

Cikis akimi izleme "2

Cikis gerilimi izleme "2

= I

SET

Hz

m:&:%

Gegerli ayar goster

=
_ [
=
S MON =M
© EXT  =PRM PM
o NET P.RUN
=
g Parametre ayar modu
©
S [
o
MODE
9w

Degeri ayarlayin

SET

‘---.~

- -

Yeni parametre degeri kaydedildi!

Parametre sil

P

Grup parametre ayari

Tum parametreleri sil

Otomatik parametre ayari

=

Alarm gegmisini sil

IPM parametre baslangi¢ degeri

7 N N N - R
LMODE

Parametre kopyalama

P

Fabrika ayarlarindan farkl
parametrelerin gosteriimesi

N Yanip soniiyor

m

Ariza gegmisi ﬂf Fonksiyon 1 [

[Ariza gegmisi goriintiileme islemleri]
En son sekiz ariza géruntilenebilir.
(En son ariza "." ile sonlandirilir.)

ESC

Yanip soniiyor

SET :} =
_’ ) ‘l '_ .
-PU MON =IM iz gizgisi fonksiyonu " PID kazang ayari "
EXT PRM  PM
NET P.RUN
Fonksiyon modu
MODE
) (Ornek) (Ornek) (Ornek)

Yanip soniyor

m DDDDDDD<> m

\
7 Anza gegmisi 1™ \ 7 Anza gegmisi 2 " N

| Higbir ariza gegmisi olmadiginda, m goruntilenir.

7 Arza gegmisi 8 " N

)

Uzun basiniz

Calisma modu ayrintilari igin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
izlenen 6geler degistirilebilir. (FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)
Ayrintilar igin, FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

Ariza gegmisi ayrintilari icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

* kX%
a B W N -
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Bir USB bellek aygiti bagliysa USB bellek modu goriintiilenecektir. USB bellek modu igin FR-F800 Kullanma Kilavuzuna bakiniz.
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5.2 Parametre listesi

inverterin basit degisken-hizli galigmasi igin, parametreler baglangi¢ ayarlari ile kullanilabilir. Yiik ve galigma 6zelliklerini
karsilamak icin gerekli parametreleri ayarlayin. Parametre ayari, degisikligi ve kontrolli calisma panelinden yapilabilir
(FR-DUO08).

I Aciklamalar |

Pr. 160 "Kullanici grubu okuma segimini" kullanin.

Simple isaretli parametreler basit mod parametreleridir. Basit mod ile genisletiimis mod arasinda gegis yapmak igin

yavaslama zamani

i o Baslangic P . Baslangic
Parametre| Isim Ayar arahgi degeri Parametre| Isim Ayar araligi degeri
0  Torkayan Gmpl® | Oile %30 SUISI2ILEI | AT | MRS girisi segimi 0,24 0
. 2 18 Yiiksek hiz 0 ile 590 H 120 Hz 2
1 Maksimum cikig 0 ile 120 Hz 120 Hz maksimum frekansi | = "° z 60 Hz
frekansi Simple) 60 Hz " 0ile 1000 V 9999/
Minimum cikis 19 | Bazfrekans gerilimi | go2."occ " 8888 9
2 : Oile 120 Hz 0 Hz ’
frekansi Simple) Hizlanmal yavaglama | _ . .
- 20 referans frekansi 1 ile 590 Hz 60/50 Hz
3 Baz frekansi Simple) | 0 ile 590 Hz 60/50 Hz ™
o Hizlanmal yavaglama
oklu hiz set degeri 21 0,1 0
4 ¢ ook h @i@ 0ile 590 Hz | 60/50 Hz zaman artimi
(yuksek hiz) ? 22 Akim sinirlama - % 120/
Goklu hiz set degeri degeri 0ile %400 110 ™9
5 . 0ile 590 Hz 30 Hz
(orta hiz) Simple) Yiksek hizh galigma | %200
Coklu hiz set degeri 23 | akim sinir e 7200, 9999
6 0ile 590 Hz 10 Hz Kk 9999
(diisiik hiz) Simple ompanzasyonu
Hizlanma zamani 5s™ 24 ile — .
7 ) Oile 3600 s . Coklu hiz set degeri | 0 ile 590 Hz,
Gimple 155 27 | iz 4-hiz7) 9999 9999
8 Yavaglama zamani 0 ile 3600 10s™ arasi Gokiu hiz gir
i ile s : oklu hiz giris
S | 5
Simple) | * 30s 28 Kompanzasyonu 0, 1 0
Elektronik termik 0 ile 500 A 2 Inverter Hizlanmalyavaglama | _ .
9 N . ] . nominal 29 o 7o O ile 6 arasi 0
O/L réle Simple 0ile 3600 A 3 akimi egrisi segimi
DC enjeksiyonla _ %Ieﬁ 0 31
10 | frenleme iglem 0 ile 120 Hz, 3 Hz . . bile 105
9999 Rejeneratif fren 100 ile 102
frekans: 30 for{ksi on segimi arasi, 110, 111, 010"
DC enjeksiyonla y ¢ 120, 121/
X . 2,10, 11,102,
1" frenleme iglem 0ile10 s, 8888 05s 110 111 12
siiresi o
DC enjeksiyon]a 31 Frekans atlama 1A 89”969590 Hz, 9999
12 | frenleme iglem Oile %30 %4/2/1 78 :
gerilimi N ° ° 32 | Frekans atlama 1B 8&'5”9590 Hez, 9999
13 Baglama frekansi Oile 60 Hz 0,5 Hz 33 Frekans atlama 2A 89iléeg590 Hz, 9999
14 | Yiik yapisi segimi 0.1, 1 :
yap ¢ 12ile 15 arasi 34 | Frekans atlama 2B 89'59590 Hz, 9999
15 | Jog frekansi 0 ile 590 Hz 5Hz 35 016 590 Fiz
Frekans atlama 3A ' 9999
16 Jog hizlanma/ 0ile 3600 s 05s 9999

*1

*2
*3
*4
*5
*6

Kapasiteye bagli olarak degisir.

%6: FR-F820-00046(0.75K) ve FR-F840-00023(0.75K)
%4: FR-F820-00077(1.5K) ile 00167(3.7K) arasi ve FR-F840-00038(1.5K) ile 00083(3.7K) arasi
%3: FR-F820-00250(5.5K), 00340(7.5K), FR-F840-00126(5.5K) ve 00170(7.5K)

%2: FR-F820-00490(11K) ile 01540(37K) arasi ve FR-F840-00250(11K) ile 00770(37K) arasi
%1,5: FR-F820-01870(45K), 02330(55K), FR-F840-00930(45K) ve 01160(55K)

%1: FR-F820-03160(75K) veya Uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Uzeri

FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
FR-F820-03160(75K) veya lizeri ve FR-F840-01800(75K) veya lizeri igin
FR-F820-00340(7.5K) veya alti ve FR-F840-00170(7.5K) veya alti igin
FR-F820-00490(11K) veya uzeri ve FR-F840-00250(11K) veya Uzeri igin

Kapasiteye bagli olarak degisir.

* %4: FR-F820-00340(7.5K) veya alti ve FR-F840-00170(7.5K) veya alti
® %2: FR-F820-00490(11K) ile 02330(55K) arasi ve FR-F840-00250(11K) ile 01160(55K) arasi
* %1: FR-F820-03160(75K) veya uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Uzeri

"9 Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
12 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik déniistiirtici tipi).
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calisma segimi

*2
*3
*7
*9

FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

FR-F820-03160(75K) veya Uzeri ve FR-F840-01800(75K) veya Ulzeri igin
Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
*13Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

30

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
degeri degeri
0 ile 590 Hz, Akim sinirlama . .
36  Frekansatlama3B | oo 9999 66 baslangic frekans: 0 ile 590 Hz 60/50 Hz 10
37 | Hiz géstergesi 0, 1 ile 9998 0 g7 | Alarm sonrasi tekrar il 10 0
aligma sayisi 101 ile 110
41 Fl_'_ekan_sa ulasildi 0ile %100 %10 calis y!
bélgesi g8 | Tekrar calisma 01 ile 600 1s
Cikis frekansi ) bekleme zamani e s
42 0 ile 590 Hz 6 Hz -
algilama 69 Tekrar galigma adedi 0 0
43 Ters donliste cikis 0 ile 590 Hz, 9999 ve silme
frekansi algilama 9999 70 | Uretici parametre ayarlan. Degistirmeyiniz.
Ikinci hizlanma/ . Oile 6 aras!
44 yavaslama zamani Oile 3600 s 5s 13ile 16 arésu
— - 20, 23, 24, 40,
45 | 'kinciyavaslama 0 ile 3600 s, 9999 43, 44, 50, 53,
zamani 9999 71 Badl tor tipi | 5%, 70,73, 74 0
46 | ikinci tork ayari Oile %30, 9999 | 9999 aglanhan motortipt /510, 213, 214,
P : 240, 243, 244,
47 Ikinci VIF 0 ile 590 Hz, 9999 8090, 8093,
(baz frekansi) 9999 8094, 9090,
48 | lkinci akim simirlama | . %400 % 120/ 9093, 9(,)294
L b . .
degeri 110 72 | PWM frekans segimi 0 !Ie 15 " 2
49 Ikinci akim sinirlama | g ile 590 Hz, 0 Hz Oile 6, 25
frekansi 9999 73 Analog girig se¢imi | 0ile 7, 10ile 17 1
Ikinci ¢ikis frekansi ) Giris filtre zaman .
50 algilama 0 ile 590 Hz 30 Hz 74 sabiti Oile 8 arasi 1
. 0 ile 500 A, Oile 3,
51 ikinci elektronik 9999 "2 9999 Reset secgimi/PU 14ile 17 2
termik O/L role 0 ile 3600 A, 75 | baglantisi algilama/ [gile 3, 14 ile 17, 14
9999 *3 PU stop se¢imi 100 ile 103,
0,5 ile 14 arast, M4ile 117 7
17,18, 20, 23 ile Alarm kod cikisi .
. 25 arasl, 34, 38, 76 segimi 0 ile 2 arasi 0
52 Caligma paneliana | 40 ile 45 aras, 0 Parametre yazma
osterge segimi 50 ile 57 arasi, .
gosterge see 61, 62,64, 67, T | secimi Olle 2 arasi 0
68_"% 69, 81ile Ters déniisii .
96 arasi, 98,100 78 engelleme segimi Oile 2 arasl 0
1ile 3 arasli, 5
ile 14 aras1,17, 79 Calisma modu Oile4,6,7 0
. 18, 21, 24, 34, segimi Simple) r
54 FM klemensi .. | 50,52, 53 61, 1 .
fonksiyon segimi ? gg g;“?gégo' 32;95%55 kW,
, 87 ile s
aras!. 92, 93, 80 Motor kapasitesi 0 ile 3600 KW, 9999
95, 98 9999 "3
Frekans izleme . “g 2 4.6 8 10
55 referansi 0 ile 590 Hz 60/50 Hz 81 Motor kutup sayisi 129999 9999
0ile 500 A 2 Inverter O ile 500 A,
Akim izleme LD/SLD 9999 "2
. Mot rt k 9999
36 | referans: 0ile 3600 A3 | nominal 82 | Motor uyartim akimt -5 "o a.
akimi ™° 9999 3
Sebeke kesilmesi s _ g3 | Nominal motor 0ile 1000 V 200/,
57 | senkronizasyon 89891 ile 30 s; 9999 gerilimi re 400V 7
zamani 84 Nominal motor 10 ile 400 Hz, 9999
58 Cikis frekansi 0ile 60 s 1s frekansi 9999
yiikselme gecikmesi 85 Uyartim akimi kesme | 0 ile 400 Hz, 9999
Dijital noktasi 9999
59 potansiyometre Oile 3, 11ile 13 0 Uyartim akimi digiik | =
segimi 86 | hiz dlgeklendirme 89'|969A’300* 9999
60 | Enerji tasarrufu 0.4.9 0 faktori
kontrol segimi o
65 Arniza sonrasi tekrar Oile 5 arasi 0
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Parametre| isim Ayar arahgi Bzﬂggglg Parametre isim Ayar araligi B?elggﬂlg
Hiz kontrol kazanci . PU haberlesmesi 0;
- - - 0, .
89 (Geligmis manyetik 89‘596200' 9999 122 kontrol zaman arahgi 0.11le 999,8 s, 9999
aki vektor kontrolii) PU haberl _ 9999
. aberlegmesi Oile 150 ms,
9 Mot it (R1 8&'5‘;952 2 6550 123 bekleme zaman ayari| 9999 9999
otor sabiti (R1) 0 ile 400 m<, 124 | PYhaberlesmesi = . e 1
9999 3 CRILF varlyok sec¢imi
Oile 50 Q, Klemens 2 set
. 9999 "2 125 | frekansi kazang ayari | g jle 590 Hz 60/50 Hz *°
91 Motor sabiti (R2) 0o 400 e 9999 Simple
9999 "3
0 le 6000 TH Klemens 4 set
g2 | Motor sabiti (L1)/ 9999 2 ' 9999 126  frekansikazangayan oile 590Hz  60/50 Hz ™
d-mili indiiktansi (Ld)| 0 ile 400 mH, Simple)
9999 *3 127 PID kontrol otomatik | 0 ile 590 Hz, 9999
0 ile 6000 mH, anahtarlama frekansi | 9999
93 Motor sabiti (L2)/ 9999 " 9999 0, 10, 11, 20, 21,
q-mili indiiktansi (Lq)| 0 ile 400 mH, 50, 51, 60, 61,
g
94 | Motor sabiti (X) 0 ile %100, 9999 128 | PID aksiyon segimi | 3550 1007, 0
1010, 1011,
Online otomatik ayar 2000, 2001,
| cecimi 0.1 0 2010, 2011
Auto tuning ayarlari/ 129 | PID oransal band 0.1 ile %1000, %100
96 durum 0,1,11,101 0 9999
- ; 0,1 ile 3600 s,
100 | VIF1 (birinci frekans) O 590 Hz, 9999 130 | PID integral zamani | gqq 1s
PP T 0 ile %100
101 VIF1 (birinci frekans 0 ile 1000 V oV 131 | PID iist limit 99|§g ° 9999
erilimi i
?//Fz ) i w0t 132 | PID alt limit 0 o 94100 9999
102 | .° . e z 9999 :
(ikinci frekans) 9999 133 | PID set degeri 0ile %100 9999
VIF2 (ikinci frekans | . 9999
103 gerilimi) 0ile 1000 V ov 134 | PID diferansiyel 0,01ile 10,00, | gggg
VIF3 01le 590 H zamani 9999
ile z, -
104 (tiglincii frekans) 9999 9999 135 Elektronik bypass 0.1 0
VIF3 (igiincii frekans dizisi segimi ’
105 A 0ile 1000 V oV 5 i
gerilimi) 136 ggc;ill‘ltlfrsﬂf:;? Oile 100's 1s
106 | V/F4 0 ile 590 Hz, 9999 Baslamada beki
(dordiincii frekans) | 9999 137 z:ri:rr\?a abekleme | .0 100s 05s
VIF4 (dordiinci .
107 frekans gerilimi) 0ile 1000 V Y 138 E'ataai';"s‘ém-‘,‘,?da o .
— imi '
108 | V/FS (besinci 0 ile 590 Hz, ypass seg
9999 inverter ile sebeke )
frekans) 9999 ol ! 0ile 60 Hz
VIF5 (besinci frekans 139 | elektrigi otomatik 9999 J 9999
109 er"imif‘ 0ile 1000 V oV gegis frekansi
Bosluk hizlanma .
111 | Gk valfyavaslama 0 e 3600, 9999 140 | o8 e, 0 ile 590 Hz 1Hz
Bosluk hizlanma .
17 ::lilaZ;gﬁLI%me 0ile 31 aras: 0 141 durma siiresi Oile 360 s 05s
Bosluk yavaglama .
118 | PU haberlesme hizi 324927:59368 192 142 durma frekansi 0le 590 Hz e
1152 Bosluk yavaslama .
PU haberlegme stop 143 durma siiresi Oile 360 s 05s
119 | bit uzunlugu / 0,1, 10, 11 1 0,2, 4,86,8, 10,
;EFLUT)U“:UQU . 144 | Hiz gostergesi ayari 1361%81%0 4
120 kontfol?jr esmeparite| e 2 arasi 2 112
. 145 | PU dil segimi Oile 7 arasi 1
PU haberlesmesi Hizlanmalyavaslama
121 | tekrar deneme sayisi | 0 ile 10, 9999 1 ;
segimi v e 147 | zamani anahtarlama 8&'59590 Hz, 9999
frekansi
0 Vigin akim . %120/
148 sinirlama seviyesi Oile %400 110"

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
"3 FR-F820-03160(75K) veya lizeri ve FR-F840-01800(75K) veya iizeri igin
"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
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"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
By ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
12 \odel tiplerine gore degisir (standart model, ayrik déndsturucu tipi).

13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

32

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
10 Vigin akim - %150/ Oile 8 arasi, 10
149 | qinirlama seviyesi | 0 le %400 120 ° '1|% 1;4”2353"223637
kis akimi algilama . %120/ ile 40 aras|, 46 ile

150 | S'kis ak 0 ile %400 ot 48 aras, 50, 51
seviyesi 110 178 fSTI:‘k_Iemens o 60, 62, 64 ilé 67 60

151 Cikis akimi algilama 0ile10's 0s onksiyonu secimi arasi, 70ile 7113
gecikmesi arasl, ;% !Ie g?

arasi, 77 ile

152 Colivest o 0o %400 %5 FSH e o0
Sifir akim algilama . Oile 8 arasi, 10

153 | gecikmesi Oilet0s 0os 18,20 55, 28, 37
Akim sinirlamasi ile 40 arast, 46 ile
sirasinda gerilim 1 48 arasl, 50, 51,

154 It i o.1.10.M 179 | STRKlemens |51 5% 6riie 67 61

i *13
azaltma sec¢imi fonksiyonu segimi aras!. 70 ile 71
RT sinyali aktivasyon arasi, 72 ile 73

155 segimi 0,10 0 arasl, 77 ile 81
Ak 1 islevi | 0 arasl, 8413, 94

156 Im sinirlama iglevi (1)(I)I$ 31, 100, 0 ile 98 arasi, 9999
segimi
OL sinyali gikis 180 O Keivonu segimi 0

157 gecikmesi Oile 25 s, 9999 0s y ¢

RM klemens
; !:2&3;?:3': 181 fonksiyonu segimi !
1 |
_ 17,18, 21, 24, 182 | RHklemens Oile 8 aras, 2

158 AM klemensi 34, 50, 1 fonksiyonu se¢imi 10 ile 14 arasi,
fonksiyon secimi 52 ile 54 arasi, 16, 18, 24, 25,

61, 62, 67, 69, 183 E,Tnl':g%i“usse gimi | 2 o 3

70, 86 ile 96 ile 40 arasi,

arasl, 98 184 AU klemens 46 ile 48 arasi, 4
Bypass'dan inverter | fonksiyonu segimi | 20, 51, 62,64/le

159 | islemine otomatik Ol 10 Hz, 9999 67 arasi,

Islemine otomatik | ggqq 185 JOG klemens 70ile 7113 5
gecis frekans aralig fonksiyonu se¢imi | arasi,
Kullanici grubu CS klemens 72 ile 73 arasl,

160 | okuma segimi 0, 1, 9999 9999/0 " 186 fonksiyonu segimi 2471”1% 81 arasi, 9999
Simple) 187 MRS klemens 94 ile'98 arasi, 24/10 *12
Parametre linitesi fonksiyonu segimi 9999

161 | ayar diigme 0,1, 10, 11 0 STOP klemens
fonksiyonu 188 fonksiyonu segimi 2
Anlik enerji 189 RES klemens 62

162 | kesintisinde yeniden 0ile 3, 10 ile 13 0 fonksiyonu segimi
start segimi 0127 3ie5
Yeniden baslama . arasi, 7,8, 10 ile

163 gecikmesi Oile20 s Os 190 RUN klemens 19 arasi, 25, 26, 0

: fonksiyonu segimi 35, 39ile 42

164 Yeniden baslama 0ile %100 %0 y ¢ arasl, 45 ile 54
gerilim seviyesi ° ara*s1|3, 57,*(13;1,

Yeniden baglama 0 gg 7(‘)%2 80 67,
) %120/ )

165 | akim sinirlama 0 ile %400 11079 SU klemens arasl, 82, 85°13,

seviyesi 191 : . . | 90ile 96 arasl, 1
fonksiyonu segimi 98 ile 101 arasi
Cikis akimi algilama 10213 103 il

166 | sinyali bekleme 0ile10 s, 9999 0,1s 105 arasi, 107,

siiresi 108, 1112 ile112166
arasi, 125, ,

167 A S'is akimialgilama |, -, 0 192 | IPF klemens 135, 139 ile 142 .
|§Iem| secimi fonksiyonu Segimi ?rsazlsgr‘]ails |1|es7 2/9999

168 | . 3ot
Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. 164, 1653,

e o T 1 e e

T , ile

170 | Kimdlatif glig sayact , ;, gqqq 9999 OL klemens aras), 182,
goérme/sifirlama R 193 fonksiyonu segimi 18513, 190 ile 3

171 | Galismasaati sayaci |, 444, 9999 lo 208 arasi, 211
gorme/sifirlama ’ ile 213 aras!

Kullanici grubu . 215,217 10 220,

172 gorme/ toplu silme | 9999 (0 ile 16) 0 ;215251212%5%?'20
Kullanici grubu ) FU klemens 308 arasl, 311 ile

173 tanimlama Oile 1999, 9999 9999 194 fonksiyonu segimi %1; ?r%SZIb:ng'G 4

o} s )

174 | Kullanici grubu silme| 0 ile 1999, 9999 9999 328 to 330,

342" 9999
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TEMEL CALISTIRMA

"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
" Bu ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

"13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

yoni belirleme

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
degeri degeri
0,1,2"3 3ile5 253 | Kazang diizeltme 0 ile %200 %150
arasl, 7,8, 10 ile =
el O Ana devre gli¢ )
19 arasi, 25, 26,
35, 39 llo 42 254 | KAPALI bekleme ae-3600s. 600's
arasl, 45 ile 54 siiresi
arasl, 57, 64, m
195 ABC1_kIemens o 65136613 67, 99 255 Olznur alarmi durum (0 ile 15) 0
fonksiyonu segimi 68, 70 ile 80 ekrani
arasl, 82, 85713, s Yol verme akim
90, 91, 94 ile 96 256 “13 | kisitlama devresi (0 ile %100) %100
arasl, 98 ile 101 omiir ekrani
arasi, 10213,
103 le 105 arasi, Kumanda .
107, 108, 110 ile 257 | kondansatérleri (0 ile %100) %100
116 arasi, 125, omiir ekrani
126, 135, 139 ile
142'arasi, 145 ile sz |Anadevre = _ .
154 arasl, 157, 258 kondansatérleri (0 ile %100) %100
164, 16513, omiir ekrani
1663, 167, 168, .., | Ana devre kondansa-
170ile 180 aras, 259 “13 | tor kullanim émrii | 0, 1 0
182,185°13,190, dlgiimii
ABC2 klemens 191, 194 ile 196
196 fonksiyonu secimi arasi, 198 ile 208 9999 260 PWM fr_ekans_lna 01 1
arasl, 211ile 213 otomatik geg¢is ’
arasl, 215, 217 PF :
to 220, 226, 228 261 Seb_ek.e kesildi durus | 0 ile 2, 11, 12, 0
to 230, 24211, secimi 21,22
300 ile 308 arasl, Yavaglama basglan-
2115!%1371? agg%l, 262 | gici gikartilacak fre- | 0 ile 20 Hz 3 Hz
) o , deri
326, 328 to 330, I((}a:srtdegirl :
342" 9999 Ikartma baslangi¢ | 0 ile 590 Hz, *g
232 263 frekansi 9999 60/50 Hz
. Coklu hiz set degeri | 0 ile 590 Hz, Sebeke yok .
ile (hiz 8 — 15 arasi) 9999 9999 264 yavaglama zamani 1 Olle 3600 s 5s
239 265 | Sebeke yok 0ile 3600's, 9999
240 | Soft-PWM segimi 0,1 1 yavaglama zamani 2 | 9999
Analog giris Sebeke kesildi durusg
241 monitdrleme segimi 0.1 0 266 | rampa degisim 0 ile 590 Hz 60/50 Hz ™
Klemens 1 ek frekansi
242 | kompanzasyon Oile %100 %100 Klemens 4 girig .
degeri (klemens 2) 267 segimi Oile 2 arasi 0
Klemens 1 ek Gosterge ondalik
243 | kompanzasyon 0ile %100 %75 268 | ane segimi 0.1,9999 9999
degeri (klemens 4) 269 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz.
Sogutma fani 0.1 -
244 - 1, 1 Inverter cikis 5 ile 50 ms,
calisma secgimi 101 ile 105 arasi 289 klemensi filtresi 9999 9999
Nominal kayma . = ;
245 - 0 ile %50, 9999 9999 Gosterge negatif ,
degeri o 290 cikis secimi Oile 7 0
Kayma 0, 1, 10, 11, 20,
246 | kompanzasyonu 0,01ile10's 05s 291 | Darbe katar G/C 21,100 0
zaman sabiti segimi (FM tipi)
Sabit ¢ikis bolgesi 0,1 (CA tipi)
247 l;ca)yrllras;(;m?anzas- 0, 9999 9999 294 E;/z::glelleme gerilim 0 ile %200 %100
Otomatik gu¢ ) Frekans degisikligi | 0; 0,01; 0,10;
248 yonetimi segimi Oile 2 0 295 artim miktar ayari 1,00; 10,00 0
Baglatmada Sifreli kilitleme Oile 6 arasi, 99,
249 | topraklama hatasi 0,1 0 296 diizeyi 100 ile 106 9999
denetimi arasl, 199, 9999
. ifreli Kili iit | (Oile5)
Oile 100 s, Sifreli kilitleme/kilit ( .
250 | Durus segimi 1000 ile 1100's, | 9999 297 agma ;9:3 '59%%98 9999
8888, 9999 =
251 | G'kis faz koruma 0.1 1 298 ::;I;?‘I;Is arama 8&'5"932767' 9999
segimi ’ Tok i
" . ekrar galisma
252 | Ofset diizeltme Qile %200 %50 299 | sirasinda dénme 0, 1, 9999 9999
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AN

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
0,1,2"13 3ile 5 *11 | Haberlesme reset
arasl, 7,8, 10 ile 349 secimi 0.1 0
19 arasi, 25, 26, -
35, 39 ile 42 374 A§||_'| h|z_ algilama 89|ng590 Hz, 9999
arasl, 45 ile 54 seviyesi
313 11| DOO ¢ikis segimi arasl, 57, 64, Giris darbe bdélme
6738 ':3’8%6 13 68, 384 | dlgeklendirme 0 ile 250 arasi 0
ile 80 arasi, faktori
85 *13’ 86’ 87 *13’ . . PN
88.89"13 90 ile 385 Sifir girig darbesi icin 0ile 590 Hz 0
g frekans
96 arasi, 98 ile Maksi -
101 aras|, aksimum girig - g
10218 103 e 386 darbesi igin frekans 0 ile 590 Hz 60/50 Hz
105, 107, 108, )
110le 116 aras!, 390 f/:eiﬁrs:efera"s 0ile 590 Hz | 60/50 Hz "
125, 126, 135,
*11 o 139 ile 142 arasi, PLC fonksiyonu .
314 DO1 ¢ikis segimi 145 ile 154 aras!, 9999 414 calisma segimi Oile 2 arasi 0
13
157'*1364' 165 415 Inverter caligma kilit 01 0
166 '~ 168, 170 modu ayari ’
ile 180 arasi, ~ .
18513 186, 416 On _olgek fonksiyon Oile 5 0
18713 188, secimi
18913, 190 ile 417 | On dlgek ayan degeri| 0 ile 32767 arasi 1
196 arasi, 198 ile 0.1
208 arasl, 211 ile 3'ile 6 arasi
213 arasl, 215, 13 ile16 arasi
217 ile 22_0 arasl, 20. 23. 24 40'
315 11| DO2 gikis segimi g?:élzzzi'zlefo%o 43, 44, 50, 53,
ile 308 arasi, 311 450 | 2. Motor segimi 2‘11578’1;3’212’ 9999
ile 313 arasi, 240, 243,244,
315, 317 ile 320 809’0 8693 ’
arasu 326, 328 8094‘ 9090’
gig?’gg%féash 9093, 9094,
J 9999
331 *14 RS485 haberlesme 0 ile 31 0 0,4 ile 55 kW,
istasyonu (O ile 247) 453 ikinci motor 9999 "2 9999
33 *14 RS485 haberlesme 3'66'13)% %?312148’ 9% kapasitesi 0 ile 3600 kW,
hiz 576‘ 76‘8‘ 1152 lkinci motor kutup 29296 8,10
14 | RS485 haberlegme 454 T 0909 9999
333 stop bit uzunlugu 0,1,10, 11 ! sayisl 0 'I’ 500 A
ile ,
334 *14 RS485 haberlesme | .. , 2 ikinci motor uyartim | 9999 2
parite kontrol segimi 455 L 0ile 3600 A 9999
14 RS485 haberlesme 9999 "3 ’
335 yeniden deneme Oile 10,9999 1 456 Nominal ikinci motor 06 1000V 200/
sayisi gerilimi e 400V 7
14 | RS485 haberlegsme | 0ile 999,85, Nominal ikinci motor | 10 |
336 kontrol zaman araligi 9999 0s 457 | ¢ ekans: ;89"3 400 Hz, 9999
337 *14 | RS485 haberlesme |0 ile 150 ms, 9999 0ile 50 ,
bekleme zaman ayari| 9999 458 ikinci motor sabiti 9999 "2 9999
338 Haberlegsme iglemi 0.1 0 (R1) 0 ile 400 mQ,
komut kaynagi ' 9999 "3
Haberlesme hiz ) . Oile 50 Q,
339 | omut kaynagi Oile 2 arast 0 459 | Ikinci motor sabiti | 9999 2 9999
Haberlegsme (R2) 0 ile 400 mQ,
340 . .| Oile 2,10, 12 0 9999 "3
baglatma mod secimi o i
341 "4 RS485 haberlesme Oile 2 1 ikinci_ motor sabiti gégfgoo mH,
CRILF segimi : 460  (L1) ikincimotord- =% 9999
Haberlesme mili indiiktansi (Ld) 9999 *3 ’
342 A EEPROM yazma 0,1 0 - 0ile 6000 mH
segimi lkinci motor sabiti 9999 2 ’
461 | (L2)/ ikinci motor g- 9999
*14 | Haberlesme hata . A 0 ile 400 mH,
343 sayisi 0 mili indiiktansi (Lq) 9999 3

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti icin
3 FR-F820-03160(75K) veya iizeri ve FR-F840-01800(75K) veya lizeri igin
7 Gerilim sinifina bagl olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

By ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.

3 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

14 FR-F800-E igin goriintiilenmez.
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seviyesi

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
degeri degeri
s . 0 ile %100, NET mod galisma
462 | ikinci motor sabiti (X) 9999 9999 550 | komutu kaynak 0.1.5°1 gogg | 9999
Ikinci motor otomatik segimi
463 | ayarlama ayari/ 0,1, 11, 101 0 PU mod calisma '
durumu 551 | komutu kaynak ; '1'131393"9398" 9999
495 | Uzak gikig segimi 0, 1,10, 11 segimi -
496 | Uzak cikis veri 1 0 ile 4095 aras| 552 | Frekans atlama 0ile 30 Hz, 9999
p : arahgi 9999
497 | Uzak gikis veri 2 0 ile 4095 arasi Oile %100
PID limiti o 9999
498 PLC fonksiyonu Od %6%%99 0 553 sapma limiti 9999
flash bellek silme gra:S) 554 PID.si|'1yaI calisma Oile 7 arasi, 0
502 Haberlesme hatasi 0ios o secimi 10ile 17 arasi
stop mod segimi e # ares! 555 Akim ortalama 0,1ile1,0s 1s
zamani ’ ’
Bakim
503 0 (1-9998) 0 K
zamanlayicisi 1 Gikis data i
Bakim z:manlaylcm 556 maskeleme zaman! ooz o
504 1 0 ile 9998, 9999 9999 Inverter
alarm zaman ayari ; 2
505 H f . o | 557 | Akimortalamadegeri 0500 A LD/SLD
1z ayar referansi 1 ile 590 Hz 60/50 Hz cikisi referans degeri — - nominal
13 | Acil siiriige 6zel 0,1ile 600 s, 0ile 3600 A ™ akimi *®
514 © 0z€ 9999
bekleme siiresi 9999 560 | IKinci frekans arama | 0 ile 32767, 9999
. Acil siiriigse 6zel 1 ile 200 kazanci 9999
515 “13 | yeniden deneme 999G e 1 561 | PTC termistori 0,5 ile 30 kQ, 9999
sayisi koruma diizeyi 9999
522 ?'kk'§ durdurma 89;59590 Hz, 9999 Kiimiilatif sebeke
rekansi 563 | beslenme sayaci (0 ile 65535) 0
100, 111, 112, tagma degeri
121,122,123, Kumilatif calisma
124, 200, 211, - i
Acil siiri g 212, 221, 222, 564 sayacl tagma degeri (0 ile 65535) 0
* cil stiris modu 223, 224, 300 inci i
523 13 LS » 224, SUY, 9999 ikinci motor uyartim | 0 ile 400 Hz,
se¢imi 2312 %12% %%1 565 akimi kesme noktasi | 9999 9999
400, 411, 412, lkinci motor uyartim
421,422, 423, akimi diisiik hiz 0 ile %300,
g2|4 5933?* ; 566 olgeklendirme 9999 9999
* il stirii lle z faktori
524 *13 ﬁ‘l‘;'ll strlig cahsma | 505500, 9999 xtoru :
9999 569 lkinci motor hiz 0 ile %200, 9999
Modbus-RTU kontrol kazanci 9999
539 “13 | haberlesmesi kontrol 8&'5‘;9999’8 S, 9999 570 | Goklu degerayan |0, 1 1/0 ™
zaman arahigi Baslangig
544 *11 Frekans komutu 0.1 0 571 | frekansindatutma |0Qile10s, 9999 9999
isaret segimi ’ zamani
0,1, 12, 14, 18, 4mA giris kontrol .
* by 9999
544 11 | CC-Link mod segimi %?22231430?18 0 573 secimi 1ile 4, 9999
128 574  lkincimotoronline | 0
547 USB haberlesmesi 0o 31 0 otomatik ayarlama ’
istasyon numarasi ie o1 arasi 575 Cikig kesintisi 0ile 3600 s, 1s
548 USB haberlesmesi Oile 999,8 s, 9999 algilama siiresi 9999
kontrol zaman araligi| 9999 576 Cikig kesintisi 0ile 590 H 0 Hz
14 o algilama seviyesi e z
549 Protokol segimi 0,1,2 0 kis kesintisi etki
577 | Sls kesintisietkin | 000 000 | %1000

2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin

"3 FR-F820-03160(75K) veya iizeri ve FR-F840-01800(75K) veya {izeri igin
"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
By ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
“13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.
14 FR-F800-E igin goriintilenmez.
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AN

7 Gerilim sinifina baglh olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)
"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
12 Model tiplerine gore degisir (standart model, ayrik donustirtci tipi).

36

Parametre| isim Ayar arahgi Bzﬂggglg Parametre| isim Ayar araligi B?elggﬂlg
Yardimci motor . llk serbest termal 0 ile 590 Hz,

578 calisma sec¢imi Oile 3 arasi 0 604 diigtis frekansi 3 9999 9999
Motor baglanti . Gii¢ kesintisi harici

579 fonksiyonu segimi Oile 3 arasi 0 606 | durdurma sinyali 0,1 1
Manyetik kontaktér girig se¢imi

580 | gegisi kilitleme Oile 100 s 1s Motor izin verilen yiik .
siiresi 607 eviyes| 110 ile %250 %150
Baslamada bekleme ) lkinci motor izin 110 ile %250,

581 zamani Oile 100 s 1s 608 verilen yiik seviyesi | 9999 9999
Yardimci motor . PID set degeri/sapma | , .

582 | baglanti siiresi 89'593600 S, 1s 609 giris segimi Tile 5 2
yavaslama siiresi 610 PID odlgiilen deger 1ile 5, 3
Yardimci motor 0 ile 3600 s giris secimi 101 ile 105

583 | baglanti stresi 9999 ’ 1s 611 Yeniden calismada |0 ile 3600 s, 9999
hizlanma siiresi hizlanma siiresi 9999
Yardimci motor 1 . Bnii

584 0ile 590 Hz | 60/50 Hz ™ Ters doniis uyartim
baglangic frekansi z 617 akimi diisiik hiz 0 ile %300, 9999
Yardimci motor 2 . *g Olceklendirme 9999

585 baslangi¢ frekansi Oile 590 Hz 60750 Hz faktoru
Yardimci motor 3 . *g Hiz diizeltme . 0

386 baslangic frekansi | 0116 590 Hz 60/50 Hz 653  ontrolii Oile %200 70
Yardimci motor 1 . Hiz diizeltme kesim .

587 durus frekansi 0 ile 590 Hz 0 Hz 654 frekans: Oile 120 Hz 20 Hz
Yardimci motor 2 } Analog uzak cikig

588 durus frekans! 0 ile 590 Hz 0 Hz 655 secimi 0,1, 10, 11 0

589 Iﬁ:ﬂm}:; I:r;traltsczr 3 0ile 590 Hz 0 Hz 656 | Analog uzak gikis 1 | 800 ile %1200 %1000

s 657 | Analog uzak gikis 2 | 800 ile %1200 | %1000
Yardimci motor s 5

590 | baslatma saptama | 0ile 3600 s 5s 658 | Analog uzak ¢ikis 3 | 800 ile %1200 %1000
siiresi 659 | Analog uzak ¢ikis 4 | 800 ile %1200 %1000
Yardimci motor Artan manyetik

591 d!:lrdu_rma saptama O ile 3600 s 5s 660 uyart|m yava§|ama 0, 1 0
siiresi islemi segimi
Gegis fonksiyonu . Manyetik uyartim

592 A 0 y y :
segimi Olile 2 arasi 661 artig orani 0 ile %40, 9999 9999
Maksimum biiyiklik | . N Artan manyetik

o %10

593 | segimi 0ile %25 ° 662 | uyartim akimi 0ile %300 %100
Azalma sirasinda seviyesi

594 byiikliik dengeleme | 0 ile %50 %10 Kontrol devresi
miktar 663 | sicaklik gikis sinyali | 0ile 100 °C 0°C
Artma sirasinda seviyesi

595 biiyiikliik dengeleme | 0 ile %50 %10 Rejenerasyon
miktar 665 | engelleme frekans | 0 ile %200 %100
Buyukliuk artirma . kazanci

PRI 5
596 siiresi 0,1 ile 3600 s s Giig kesintisi
Gy ukli 668 | durdurma frekansi ile 9 %100
597 sBit;r):ausli(luk azaltma 0.1 ile 3600 s 5s bl 0 ile %200 o
b K | 175ile 215V, SF-PR kayma miktari
tisiik gerilim 9999/ 673 | ayarlama iglemi 2,4,6,9999 9999
598 seviyesi 350 iI§7 430V, 9999 sigimi $
9999 -
— SF-PR kayma miktari | _ .

599 )s(;girl::iemen5| girs | o1 12 674 ayarlama kazanci 0 ile % 500 %100

600 ilk serbest termal 0 ile 590 Hz, 9999 684 QZ;{;?ma veri unitesi 0,1 0
diisus frekansi 1 9999 Bakim
ilk serbest termal . 686 0 (1-9998) 0

601 diisiis oran: 1 1ile %100 %100 zamanlayicisi 2
Ik serbest termal 0 ile 590 Hz,

602 disis frekansi 2 9999 9999
llk serbest termal .

603 diisiis orani 2 1ile %100 %100
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Parametre| isim Ayar arahgi Bzﬂggglg Parametre isim Ayar araligi Bzzlg:ﬂlg
Bakim zamanlayicisi | . . Ikinci baslatma .
687 2 uyari zaman ayari Oile 9998, 9999 9999 741 | direnci ayarlama 89'59%200’ 9999
688 Bakim ] telafisi
zamanlayicisi 3 0 (1ile 9998) 0 lkinci motor 0 lle 6000
; ile us,
Bakim zamanlayicisi . 742 manyetik kutup 10000 ile 9999
689 3 uyari zaman ayari Oile 9998, 9999 9999 a|g||all<n'a darbe 16000 ps,9999
692 Ikinci serbest termal | 0 jle 590 Hz, 9999 gt?n|§_ ot
diisiis frekansi 1 9999 743 | 'kinci motor 0 ile 400 Hz, 9999
ilk serbest termal maksimum frekansi | 9999
693 M 1 ile %100 %100 inci i
diigiig orani 1 ° ’ 744 '('t‘a":s';"f;mr ataleti 101l 999, 9999 | 9999
694 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 ikinci y " taleti
diisiis frekansi 2 9999 745 (u's“)c' motor ataletl 1 4 jie 7, 9999 9999
llk serbest termal .
695 diisiis orani 2 1ile %100 %100 746  |Kinci motor koruma | 100 ile %500, 9999
696 Ikinci serbest termal | 0 ile 590 Hz, 9999 akimi seviyesi 2933 11.20.21
diigiis frekansi 3 9999 50, 81 €0 61"
699 | Girig klemensi filtresi| 2 /le 50 ms, 9999 70,71, 80, 81,
Nominal mot 99?94 v 753 ikinci PID aksiyonu ?8'19]‘0(1)80‘ 0
ominal motor i P ; ,
702 frekansi 8&39 00z, 9999 segimi 1001, 1010,
1011, 2000,
Endiiklenen gerilim | 0 ile 5000 2001, 2010,
706 | i (ohi D g mV/ (rad/s), 9999 2011
S 9999 lkinci PID kontrol |
707 | otor ataletl 10ile 99,9999 9999 754  otomatik ' 9999
(tamsayi) anahtarlama frekansi | 2000
Motor Ld s6niim ile 9 . i
Moo Jay 0100, 9999 755  ikinci PID set degeri | 00 %100 9999
712 !\)Ilrztrﬁr Lg s6niim 89"5(;9%100' 9999 756 Il!(;:((:ill PID oransal 8@19?39 %1000 %100
Baslatma direnci 0 ile %200, lkinci PID integral 0,1 ile 3600 s,
7 ayarlama telafisi 9999 9999 757 zamani 9999 s
Baslatma manyetik ) Ikinci PID 0,01 ile 10,00 s,
721 | kutup pozisyonu %'gogol?eo Hs, 9999 758 diferansiyel zamani | 9999 9999
Igil darb i
gcegr:ig:?gai arbe 16000 ps, 9999 759 | PID iinitesi segimi 89'5943’ 9999
724 | Motor ataleti (iis) Oile 7, 9999 9999 760 | Onsarjarizasi segimi| 0, 1 0
Motor koruma akimi | 100 ile %500, On sarj arizasi bitis | 0 ile %100,
725 seviyesi 9999 9999 761 seviyesi 9999 9999
726  Otomalk Baudratel | 55 aras | 255 762 | On sarj bitis siresi | 9113600, 9999
—— On sarj arizasi yukari | 0 ile %100
Maks. Bil . ’
727 (;:rg.sevels?l 1 ile 255 arasi 1 763 tespit seviyesi 9999 9999
: # i 0 ile 3600 s,
728 gjlztag ?‘gl::)ras 0ile 419 arasi 0 764 | On sarj siire siniri 9999 9999
Cihaz numarasi . 765 Ikln_c:| on sarj arizasi 0, 1 %0
729 (Alt 4 hane) 0 ile 9999 arasi 0 secimi
fkinci mot _ 766 Ikinci 6n sarj arizasi | 0 ile %100, 9999
738 Inci motor 0 ile 5000 bitis seviyesi 9999
endiiklenen gerilim | mV/(rad/s), 9999 ikinci 6n sarj bitis 0 e 3600
iti i 9999 re S,
Tka.b't.' (pht' n S , 767 | Siiresi 9999 9999
inci motor 0 ile %100,
739 séniim orani 9999 9999
lkinci motor Lq 0 ile %100,
740 soniim orani 9999 9999

37




TEMEL CALISTIRMA

AN

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
degeri degeri
Ikinci 6n sarj arizasi | 0 ile %100, Klemens 4 fonksiyon
768 yukar tespit seviyesi | 9999 9999 858 atama 0, 4,9999 0
Ikinci 6n sarj siire 0ile 3600 s, 0ile 500 A,
769 siniri 9999 9999 859 Tork akimi/Nominal | 9999 9999
774 | Galhgma paneli 1ile 3 aras, 9999 PM motor akimi 0 ile 3600 A,
monitér segimi 1 5ile 14 arasi, 9999 "3
_ 17, 18, 20, P 0ile 500 A
775 Calisma paneli 23'ile 25 arasi, 0999 Ikinci motor tork 9999 2 ’
monitér segimi 2 34, 38, 860 | akimi/Nominal PM ' 9999
gg !:e gg arasl, motor akimi gélggsgoo A,
ile 57 arasl,
776 | Galisma paneli 61, 62, 64, 9999 864 | Tork algilama 0 ile %400 %150
monitdr segimi 3 67, 68 13, 69, - :
81 ile 96 aras|, 866 | Tork izleme referansi | 0 ile %400 %150
4mA airi 98,100, 9999 867 | AM cikis filtresi Oile5s 0,01s
mA giris arizasi 0 ile 590 Hz, ;
7 calisma frekansi 9999 9999 868 :::r'::"s 1 fonksiyon 0, 4, 9999 0
778 4mA giris kontrol . 0 -
filtresi 0ile10's 869 10 | Akim cikis filtresi Oile5s 0,02s
Haberlesme hatasi . Hiz algilama .
779 | sirasinda galisma 85;59590 Hz, 9999 870 | isterezisi Oile 5 Hz 0 Hz
frekansi g7 "3 | Giris faz kaybi 0.1 0
791 Diigiik hiz araliginda | 0 ile 3600 s, 9999 koruma segimi ’
hizlanma zamani 9999 . % 120/
— = : 874 | OLT seviye ayari 0 ile %400 *9
792 Diisiik hiz araliginda | 0 ile 3600 s, 9999 110
yavaslama zamani 9999 Rejenerasyon
799 Cikig giicii igin darbe | 0,1, 1, 10, 100, 1 kKWh 882 | engelleme iglemi Oile 2 arasi 0
adim ayari 1000 kWh segimi
Kontrol yontemi Rejenerasyon VD
800 segimi 9,20 20 883 | engelleme islem 300 ile 800 V %%OV DCC L
g20 | HhzkontroliP 0 ile %1000 % 25 seviyest
kazanci 1 e 7o o 884 Yavaglama algilama
- hassasiyetinde 0ile 5 arasl 0
821 zH:nZ?:t;OIU integral | 205 0,333 s rejenerasyon énleme
- p - Rejenerasyon
822 | Hizayar flltrt.e'S| 1 Oile 55,9999 9999 gg5 | engelleme 0 ile 590 Hz, 5 H
::;';:;n1tr(°a‘|':; :c(orﬁpanzasyo‘r; 19999
824 P 0 ile %500 % 50 rekansi sinir degeri
g::fnu;;‘ oransal Rejenerasyon
_ 886 | engelleme gerilim 0 ile %200 %100
Tork kontrolii kazanci
integral zamani 1 . :
825 (akim déngiisii 0 ile 500 ms 40 ms 888 | Bos parametre 1 0 ile 9999 arasi 9999
integral zamani) 889 | Bos parametre 2 0 ile 9999 arasi 9999
Tork algilama . Toplam gii¢
827 filtresi 1 Oile 0,15 0s 891 | géstergesi hane Oile 4, 9999 9999
828 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. degisim sayisi
g3p | Hiz kontroli P 0 ile %1000, 9099 892 | Yk faktorii 30 ile %150 %100
kazanci 2 9999 Enerji tasarrufu 01 ile 55 KW 2 Inverter
— _, A Aile LD/SLD
g31 M= k°"t2r°'“ integral | 10 205, 9999 | 9999 893 | gbstergesi referans mominal
Zamani (motor kapasitesi) ; "3 L .+g
0ile 3600 kW ** |kapasitesi
832 | Hiz ayar filtresi 2 Oile 5s, 9999 9999 Sebekeden bes]
~ - ebekeden besleme
834 I:;I;:;nztrolu P 85‘59%500' 9999 894 | sirasinda kontrol Oile 3 arasi 0
segimi
Tork kontrolii 0 ile 500 ms, ji
835 integral zamani 2 9999 9999 895 Fer;::ggzs:;gﬁ? 0, 1, 9999 9999
837 th:'; sai'g"ama Oile 0,1s,9999 | 9999 896 | Enerji birim maliyeti | 0 ile 500, 9999 9999
849 | Analoggirigofset |, 45 %100

ayari

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
3 FR-F820-03160(75K) veya lizeri ve FR-F840-01800(75K) veya {izeri igin
7 Gerilim sinifina bagli olarak degisir. (200 V sinifi/400 V sinifi)

Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

"0y ayar sadece CA tipi igin yapilabilir.

*13 Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.
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TEMEL CALISTIRMA

"2 FR-F820-02330(55K) veya alti ve FR-F840-01160(55K) veya alti igin
"3 FR-F820-03160(75K) veya iizeri ve FR-F840-01800(75K) veya {izeri igin

10 By ayar sadece CA tipi icin yapilabilir.

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
Enerji tasarrufu . C18 | Klemens 1 kazang .
897 g?’tri:ntijleme 8‘9&5'9 1000 h, 9999 (920) 8 komutu (tork) Oile %400 %180
ortalama zamani
Enerji tasarrufu C19 ' Klemens 1 kazang ;0 0,30 %100
898 | kiimiilatif gésterge | 0, 1, 10, 9999 9999 (920) ®| (tork)
sifirlama Cc8
alisma stiresi oran T o Akim cikigi ofset - o
899 gahlr§nini doger) S50 9999 (*gs:fﬂ,) sinyali 01le %100 %0
CO0 | FM/CA klemens co
(900) "8/ kalibrasyonu " - (930) Akim cikigi ofset 0 ile %100 %0
C1 | AM klemens - g0 | akimi
(901) ™ kalibrasyonu - c10
C2 | Klemens 2 set offset | _ . Akim cikigi kazang ;
(902) 8 ayan 0 ile 590 Hz 0 Hz (*93§110) sinyali 0ile %100 %100
C3 | Klemens 2 frekans c11
*8 0 ile %300 %0
(902) kazancg ayari (931) ':E.':. cikigi kazang 0ile %100 %100
125 | Klemens 2 set _ 0 *8,*10
(903) *8| frekans: kazang ayan 016590 Hz | 60150 Hz T
C4 | Kiemens 2 set , 0 (932) 8 komutu (tork) 0 ile %400 70
(903) g kazang ayari 0 ile %300 %100 c39 4ot
emens 4 ofset . o
C5 .| Klemens 4 set offset 0 ile 590 Hz 0 Hz (932) *8| (tork) Oile %300 %20
(904) 8/ ayan C40
Klemens 4 kazang . o
C6 | Klemens 4 frekans ) 0 (933) *8| komutu (tork) Oile %400 %150
(904) ®| kazang ayan P e 00 0 C41 | Klemens 4 kazang¢
126 | Klemens 4 set ) | (933) "8 (tork) Oile %300 %100
(905) *8 | frekansi kazang ayari 0 ile 590 Hz 60/50 Hz C42  PID okrant ofcet ——
ile 500,00,
C7 | Klemens 4 set - o (934) "8 katsayis 9999 9999
(905) 8 kazang ayari 0 ile %300 %100
C43 | PID ekrani ofset 0 ile %300.0 %20
C12 | Klemens 1 ofset . (934) 8 analog degeri e 7o 300, °
(917) 8  frekansi (hiz) 0 ile 590 Hz 0 Hz
< C44 | PID ekrani kazang 0 ile 500,00, 9999
*8
91;3*8 Klemens 1 ofset (hiz) | 0 ile %300 %0 (935) katsayisi 9999
( ) C45 | PID ekrani kazanc¢ 0 ile 300.0% %100
C14 | Klemens 1 kazang . | (935) *8| analog degeri ie SUUU% °
(918) 8  frokans: (hiz) Oile 590 Hz | 60/50 Hz o7y Giris geriim mod
> = 0,1 0
C15 | Klemens 1 kazang 0 ile %300 %100 segimi
(918) "8/ (hiz) e % ° Parametre 10 *2 10 2
989 | kopyalama alarm
C16 | Klemens 1 ofset C o siIrF:xe 100 "3 100 "3
(919) "8/ komutu (tork) 0 ile %400 %0
c17 990 | PU buzzer kontrol 0, 1 1
(919) +g | Klemens 1 ofset (tork)| 0 ile %300 %0

Parantez igindekiler, LCD galisma paneli FR-LUO8 ve parametre Unitesi FR-PUQ7 ile kullanilacak parametre numaralaridir.
Tiplere bagli olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
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TEMEL CALISTIRMA

AN

sliresi

"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)
*13Ayarlama sadece standart modeller igin kullanilabilir.

40

Parametre| isim Ayar arahgi Ba§lgn¢_:!|g Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
Y 9 d Y 9
egeri degeri
991 | PU kontrast ayari Oile 63 58 1018 Isareti segimi ile 0 9999 9999
O ile 3 arasi, izleme ,
5ile 14 arasi, |1z gizgisi galigma .
17, 18, 201 1020 segirr?i galls Oile 4 0
. 23 ile 25 arasi, —
Caligsma paneli ayar | 34, 38, 1021 |1z gizgisi modu Oile 2 0
992 | potu itme gésterge | 40 ile 45 aras|, 0 segimi
segimi g?,'g"z%f,rg?" 1022 | Ornekleme gevrimi | 0ile 9 2
6873, 69, Analog kanallarin )
81 ile 96 aras, 1023 sayisi 1ile 8 arasi 4
98,100 Ornekleme otomatik
997 | Arizadabaslatma | 0ile 2559999 = 9999 1024 | slatma 0,1 0
0,12, 14, 112, T
99g | PM parametre 114, 8009, 0 1025 ::t':ﬂfime modu Oile 4 arasi 0
baslangi¢ degeri 3188 9009, T 5kl _ ;
etikleme oncesi .
- 12 1026 5 ok sayisi 0 ile %100 %90
gog  Otomatik parametre | % 15 9999
ayar 20,21, 9699 1027 | Analog ';f(y“ak 201
~ o segimi (1kn
1000 | Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. gimi (1kn)
1028 Analog kaynak 1ile 3 arasi 202
Lq ayarlama hedefi 50 ile %150 segimi (an) 5ile 14 araé|,
1002 | akim diizeltme e 7150, 9999 17, 18, 20, 23,
9999 Analog kaynak
katsayisi 1029 | gimi (3kn) ‘2‘3,_?44,'2 203
- ile 42 arasi,
1006 | Saat (yil) g?aosol ile 2099 2000 1030 | Analog kaynak g% ilgsezszéfrgs#, 204
101 ile 131, Ze‘?'l"“ (:k") . 68 69
201 ile 229, nalog kayna e 06
281 i:e 22(1) 1031 secimi (5kn) 8113,"6 96 arasil, 205
ile 430, i
501 ile 531, 1032 | Analog kaynak aras 206
" 601 ile 630, secimi (6kn) 230 ile 232
1007 | Saat (ay, gan) 501 lle 831, o1 1033 | Analog kaynak aras), 207
901 ile 930, segimi (7kn) 237, 238
1001 ile 1031, Analog kaynak
1101 ile 1130, 1034 segimi (8kn) 208
1201 ile1231 :
arasi 1035 Analog tetikleme 1ile 8 1
0ile 59, kanal
100 ile 159, Analog tetikleme
200 ile 259, 1036 islem gegimi 0.1 0
300 fle 355 Analog tetikleme
400 ile 459, ;
500 ile 550, 1037 seviyesi 600 ile 1400 1000
600 ile 659, —
700 ile 759, 1038 Dijital kaynak segimi 1
800 ile 859, (1kn)
900 ile 959, Dijital kaynak segimi
1000 ile 1059, 1039 (zjkn) y ¢ 2
1100 ile 1159, i
1008 | Saat (saat, dakika) | 1200 ile 1259, 0 1040 Dijital kaynak segimi 3
1300 ile 1359, (3kn)
1400 ile 1459, —
1500 ile 1559. 1041 Dijital kaynak secimi 4
1600 ile 1659, (4kn) 1 ile 255 arasi
1700 ile 1759, Dijital kaynak segimi
1800 ile 1859, 1042 | 5y 5
1900 ile 1959, Diital Kavnak Secim
2000 ile 2059, ijital kaynak secimi
2100 ile 2159, 1043 (6kn) 6
2200 ile 2259, T
2300 ile 2359 1044 Dljltal kaynak secimi 7
arasl (7kn)
Yeniden deneme Dijital kaynak segimi
13| reset iglemi 0ile 590 H g 1045 (8kn) 8
1013 ™ sonrasinda acil e z 60/50 Hz
suris galigma hizi
Sinirlanan frekansta
1015 integral durus secimi 0,1, 10,11 0
PTC termistor
1016 | koruma saptama Oile 60 s 0s




Z

TEMEL CALISTIRMA

uyari seviyesi araligi

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
1046 Eljltall tetikleme 1ile 8 1 1:] 50 | Kullanici
anali ] ile | parametreleri 0 ile 65535 aras| 0
1047 ng(;ti?rI]itetlkleme islem 0.1 0 1199 | 1ile 50 arasi
= - PID kazang ayarlama | , .
Gosterge kapali iken | . . . 1211 o | 1ile 9999 s 100's
1048 bekleme zaman 0 ile 60 min 0 min :&:’Tr:raﬁ;mn: s;lgeﬂ
1049 | USB host sifirlama | 0, 1 0 1212 edilmis miktapr 900 ile %1100 %1000
1106 | Tork gésterge filtresi | 0 ile 5 s, 9999 9999 1213 Adim cevabi i 1
1107 | Galisma hizi _ 9859 drnekleme gevrimi | 0:011€600's s
gosterge filtresi Oile 55,9999 Maksimum egim
Uyartim akimi ) 1214 | sonrasi zaman asimi | 1 ile 9999 s 10s
1108 gosterge filtresi Oile 55, 9999 9999 siiresi
inverterden invertere 1215 | Sinir gevrim cikisi . %1100
1124 “1'| baglantida istasyon | 0 ile 5, 9999 9999 iist sinin 900 ile %1100 °
I"ﬂ‘:::;:lﬂ e 1216 :':I'rrl gevrimeikisialt 0, 01100 | %1000
1125 "1 | baglanti sisteminde | 2 ile 6 arasi 2 Siniri gevrimi .
inverter sayisi 1217 histerezisi 0,1ile %10 %1
On sarj degigimiartis | 0 ile %100, 0,
132 | Diktan 9999 9999 1001 102
— - arasi, 111, 112,
1133 |k":|c|on sarj ] 0 ile %100, 9999 121 8 PID kazang ayarlama 121 ,|1227 0
degisimi artis miktari | 9999 ayari 200 ile 202
1134 | . arasi, 211, 212,
1135 Uretici parametre ayarlari. Degistirmeyiniz. 221,222
_ 1219 PID kazang ayarlama §8)'91d iélgé % 0
1136 :rfl:ectl :;a:;r:nl 0 ile 500, 9999 9999 baslatma/durumu aréS|)
e 1300
Ikinci PID ekrani .
1137 ofset analog degeri 0 ile 300% %20 -
P 1343
1138 Lg::;:llgg:;;: 0 ile 500, 9999 9999 1350 Haberlesme opsiyon parametreleri
lkinci PID ekrani . o -
1139 kazang analog degeri 0 ile 300% %100 1359
Ikinci PID set degeri/ | , .
1140 - == | 1ile 5arasl 2 PID gikigi tutma .
Is:pn?:;?[l)n?l s"elglml 1361 saptama zamani Oile 900 s 5s
Inci Olculen 1 ile 5 arasi,
M4 Jeger giris segimi | 101 ile 105 arasi 3 1362 ::aD"%'Ik'§' tutma Oile %50,9999 = 9999
Ikinci PID uinite . :
1142 secimi 0 ile 43, 9999 9999 1363 :llj[:ellll( calistirma 0ile 3605, 9999 9999
1143 | ikinci PID iist siniri 8;‘5‘;9%100' 9999 1364 Uyku sirasinda 0 o 3600 15
- 0 ile %100 karnigtirma siiresi ne s
1144 | ikinci PID alt siniri o 1%, 9999 .
9999 1365 Karistirma araligi 0ile 1000 h oh
1145 Ikinci PID sapma 0,0 ile %100,0, 9999 siiresi
sinin 9999 1366 | YYku yikseltme 0 ile %100, 9999
lkinci PID sinyal . . seviyesi 9999
1146 S Oile3,10ile 13 0 —
galisma segimi 1367 | Uyku yikseltme Oile 360 s 0s
1147 Ikinci g|k|§"kes_intisi Oile 3600 s, 1s bekleme siiresi
algilama siresi 9999 Cikis kesintisi iptal .
B T 1368 | Z. 3. 0ile 360 s 0s
1148 lkinci cikig k(_-)sm!|5| 0ile 590 Hz 0 Hz suresi
algilama seviyesi Cek valf kapanma 0 ile 120 He
ikinci ¢ikig kesintisi ) 1369 | tamamlanma ' 9999
1149 iptal seviyesi 900 ile %1100 %1000 frekansi 9999
PID sinirlama iglemi .
1370 saptama zamani 0Oile 900 s 0s
1371 PR ustaltsimnon -,y 050 9999 | 9909

By ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
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AN

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
PID olgiilen deger 14321 Ethernet haberlegsme | 0 ile 999,8 s, 9999

1372 | kontrol ayar noktasi | 0 ile %50 %5 kontrol zaman araligi| 9999
degistirme miktari 1434 ™| Ethernet IP adresi 1 | 0 ile 255 arasi 192
PID élgiilen deger 1 - -

1373 | kontrol ayar noktast | 0 ile %100 %0 14351 | Ethernet IP adresi 2 | 0 ile 255 arasi 168
degistirme hizi 1436 "1 | Ethernet IP adresi 3 | 0 ile 255 arasi 50
Yardimci basing _ 1437 "1| Ethernet IP adresi 4 | 0ile 255 arasi 1

1374 | pompasi galigtirma | 900 ile %1100 %1000 _ _ _
baglatma seviyesi 1438 11| Alt ag maskesi 1 0 ile 255 arasi 255
Yardimci basing 1439 "| Alt ag maskesi 2 0 ile 255 aras! 255

H V)

1375 | pompas: Saustma | 001e %1100 | %1000 | 4240""| Altag maskesi3 | Oie 256 aras | 255

1376 | Yardimci motor 0 ile %100, 9999 1441™| Alt ag maskesi 4 0 ile 255 aras! 0
durus seviyesi 9999 +1 | Ethernet IP filtre .

— 1442 . 0 ile 255 arasi 0
PID giris basinci adresi 1
1377 segimi 1,2,3,9999 9999 Ethernet IP filtre
- 14431 dresi 2 0 ile 255 arasi 0
PID giris basinci S o adresi

1378 . . 0 ile %100 %20 -
tyar seviyest 1444 11| Ethemet IP filtre 0 ile 255 arasi 0

1379 PID giris basinci 0 ile %100, 9999 adresi 3
ariza seviyesi 9999 144511 Ethernet IP filtre 0 ile 255 aras, 0
PID giris basing adresi 4

1380 | uyarisi ayar noktasi | 0ile %100 5% Ethernet IP filtre ]
degistirme miktari 1446 "1 | adresi 2 aralik 89"989255 arasl, 9999
PID giris basinci belirleme

1381 | ariza islemi segimi | 0 ,,| Ethernet IP filtre 0 ile 255 aras:

1447 1| adresi 3 aralik , 9999

1410 | Paslatmasayisialt4 | oo 9999 aras: 0 belirleme 9999
Baglatma sayisi list4| . .., | Ethernet IP filtre .

1411 | e 0 ile 9999 arasi 0 1448 | adresi 4 aralik 8&'5’9255 arasl, 9999

= belirleme
Motor endiiklenen

1412 | gerilim sabiti (phif) |0ile 2, 9999 9999 ... | Ethernet komut
iis degeri 1449 | kaynag segimi IP 0 ile 255 aras! 0
ikinci motor adresi 1

1413 endiiklenen gerilim . 0999 ., | Ethernet komut
sabiti (phi f) ds Oile 2, 9999 1450 1| kaynagi segimi IP 0 ile 255 arasi 0
degeri adresi 2
Ethernet o1 Ethernvet kor_nu_t

1424 ""| haberlesmesi 1 ile 239 arasi 1 1451 kzyna_gal secimiIP | 0ile 255 arasi 0
network numarasi adresi
Ethernet o1 Ethernvet kor'nu.t
1425 *"| haberlesmesi 1ile 120 arasi 1 1452 kgyna_gl; segimi IP 0 ile 255 arasi 0
istasyon numarasi adresi
11| Baglanti hizi ve cift . Ethernet komut
1 9 .
1426 yonlii mod segimi Qile 4 aras 0 1453 *11| kaynagi secimi IP 0 ile 255 arasi|, 0
: adresi 3 aralik 9999
502, 5000 ile .
5002 arasl, belirleme
11| Ethernet fonksiyonu 5006 ile 5008 Ethernet komut
1
1427 segimi 1 arasl, 5010 ile 5001 +11| kaynagi segimi IP 0 ile 255 arasi,
5013 arasi, 1454 : 0
9999. 45237 adresi 4 aralik 9999
61450 ' belirleme
502, 5000 ile 145511 | Ayakta tutma siiresi | 1ile 7200 s 3600 s
2008 aeast PID ok agamali ayar
1428 11 Ethernet fonksiyonu | 9006 ile 5008 45037 1460 noktigl 1a§a allaya 9999
secimi 2 263;50""6 5013 PID gok agamali ayar
arasi, 9999, 1461 ktg 2 s y 9999
45237, 61450 noktasi
502, 5000 ile 1462 PID ¢ok agamali ayar 9999
5002 arasi, noktasi 3
«11| Ethernet fonksiyonu 5006 ile 5008 PID ¢ok agamali ayar | 0 ile ¢
1 yar | 0 ile %100,
1429 segimi 3 26a150|,"e 5013 9999 1463 noktasi 4 9999 9999
arasl, 9999, PID ¢cok asamali ayar
45237, 61450 1464 | 50€2S y 9999
Ethernet sinyal kaybi PID
*11 . . cok asamali ayar
1431 saptama fonksiyonu | 0 ile 3 arasi 0 1465 noktasi 6 9999
seeim! PID ¢ok asamali ayar
1466 9999

noktasi1 7

"By ayar sadece FR-F800-E icin veya uyumlu bir opsiyon takili oldugunda kullanilabilir.
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"9 Tiplere bagl olarak degisir. (FM tipi/CA tipi)

Parametre| isim Ayar arahgi B?I?nt_:!lg Parametre| isim Ayar araligi Ba§lgng_|g
egeri degeri
Temizlik sayisi . Yik ozellikleri yiuk 0 ile %400,
1469 izleme 0 ile 255 arasi 0 1485 referansi 5 8888, 9999 9999
1470 | Temizlik sayisi ayari | 0 ile 255 arasi 0 148¢ | YUk ozellikleri 0 ile 590 Hz 60/50 Hz ™
Temizlik tetikleme maksimum frekans
1471 Se(}lml Oile 15 arasi 0 Yiik ozellikleri
1487 L 0 ile 590 Hz 6 Hz
1472 Temizlik geriye dogru | _ . 30 H rrllnlmum frekans
déniig frekans! 0ile 590 Hz z 1488 Ustsmiruyan 10 ile %400, %20
1473 | Temizlik geriye dogru| - 5 saptama genisligi s
dénilg islem siiresi 0ile 3600 s S 1489 Alt sinir uyart 0 ile %400, %20
1474 | Temizlikileriye dogru| o le 590 Hz, 9999 saptama genisligi | 9999
doniis frekansi 9999 1490 Ust sinir ariza 0 ile %400, 9999
ol il = - saptama genisligi 9999
1475 Temizlik ileriye dogru | 0 ile 3600 s, 9999
doniis iglem siiresi | 9999 1491 Altsiranza 0 ile %400, 9999
Temizlik durdurma . saptama genisligi 9999
1476 | giresi 0 ile 3600 s 5s Yiik durumu saptama
P - sinyali gecikme
1477 :E':t]elszillk hizlanma 89'5393600 S 9999 1492 | siiresi/ yiik referansi | 0ile 60 s 1s
Temiziik I - olgiim bekleme
1478 szrr'r:szil yavaglama 8 9||$<;93600 S, 9999 siresi
Temiziik stresi 1499 | Uretici parametre ayarlar. Degistirmeyiniz.
1479 tetikleyici Oile 6000 h oh Pr.CLR| Parametre sil 0,) 1
1480 Yiik ézellikleri 6lgiim ?2, 1é 45 81 0 ALL.CL Tiim parametreleri sil| (0,) 1
modu 82,83, 84, 85) Err.CL | Aniza gegmiginisil | (0,) 1
1481 :(e‘;';rgf‘es'l":"e" yuk gsislgs%ggogé 9999 Pr.CPY Esggztr;ea (0,) 1 ile 3 arasi 0
1482 Yiik o6zellikleri yiik 0 ile %400, 9999 Fabrika ayarlarindan
referansi 2 8888, 9999 Pr.CHG| farkli parametrelerin | — —
1483 Yiik 6zellikleri yik 0 ile %400, 9999 gosterilmesi
referansi 3 8888, 9999 IPM | IPM baslangig degeri | 0, 12, 14 0
Yiik 6zellikleri yiik | 0 ile %400, Otomatik parametre
1484 referansi 4 8888, 9999 9999 AUTO ayari - -
Pr.MD | Grup parametre ayari| (0,) 1, 2 0
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6 HATA GIDERME

inverterde bir ariza olustugunda, koruma fonksiyonu etkinlesir ve PU ekranda otomatik olarak sayfa 45 dahilinde listele-
nen ariza veya alarm bildirimlerinden biri goriintilenir.
Ariza asagidaki hatalardan birine karsilik gelmiyorsa veya bagska bir sorununuz varsa, litfen satis temsilcimize bagvurun.

e Ariza gikisinin kalicihgr .........c........... Koruma fonksiyonunun aktif olmasiyla inverter girisindeki manyetikkontaktor (MC)
acar ve inverter kontrol gerilimi kesildigi icin alarm ¢ikisi aktif durumda kalmaz.

o Alarm gostergesi .......cccoeeverueeeniineenne Koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman c¢alisma paneli otomatik olarak arizanin
veya alarmin gdsterimine gecer.

o Sifirlama yontemi .........cccccoeveeeeenenn. inverter koruma fonksiyonu aktif oldugu zaman inverter ¢ikisi durdurulmus sekilde

bloke edilir. inverter, sifilanmadigi siirece yeniden calismaz. (Bkz. sayfa 45.)
e Koruma fonksiyonlari aktif oldugunda uygun duizeltme islemlerini yapiniz ve inverteri sifirlayarak calismayi devam
ettiriniz. Bu sekilde hareket edilmemesi inverterde bir arizaya veya hasara neden olabilir.

inverter ariza veya alarm gostergeleri, genel olarak asagida gésterildigi gibi gruplanir:
® Hata mesaiji
Calisma veya ayar hatasi, ¢calisma paneli (FR-DU08, FR-LUO8) ve parametre unitesi (FR-PUQ7) tGizerinde géruntilenir.
inverter calismaya devam eder.
e Uyari mesaji
Uyari ekranda gorilir ancak inverter calismaya devam eder. Uyari mesajinin nedeni gideriimezse, bir arizaya neden
olacaktir.
® Alarm
inverter, calismaya devam eder. Ayrica parametre ayari ile alarm gikigi (LF) da alinabilir.
® Ariza
Koruma fonksiyonu aktif oldugunda inverter durur kapatilir ve ariza sinyali ¢ikisi (ALM) aktif olur.
® Diger mesaj
inverterin calisma durumu ile ilgili bir mesaj gériintiilenir. inverter durus gergeklestirmez.

® Ariza goruntuleme ve diger hatalarin ayrintilari igin de FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
® Son sekiz hata, ayar potu kullanilarak goériintilenebilir. (Bkz. sayfa 28.)
® FR-F800-E inverter modelleri, RS-485 terminal blodu ile donatiimamis olarak sevk edilir.
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7 HATA G/DERME

6.1 Koruma fonksiyonlarinin sifirlanmasi

inverter agsagidaki islemlerden herhangi birini gergeklestirerek sifirlanabilir. inverterin sifilanmasi sirasinda, elektronik ter-
mik réle fonksiyonu dahili termal entegre degeri ve tekrar galisma sayisi silinir.
Sifirlama islemi yaklasik 1 saniye surer.

inverter (¢ farkli sekilde sifirlanabilir.

® Calisma paneli Uzerindeki STOP/RESET tusuna basarak.
(Bu yalnizca bir ariza meydana geldiginde yapilabilir.)

® Gucu KAPATARAK ve calisma panelindeki gésterge KAPANDIKTAN sonra ACIK
yeniden ACARAK. ‘
KAPALI
¢ Sifirlama sinyalini (RES) en az 0,1 saniye aktif ederek. (RES sinyali aktif sekilde tutuldugunda, inverter
inverterin sifirlamada oldugunu gosterecek sekilde "Err." gostergesi yanip soner.)
¢ RES
° PC

—— UYARI

invertdr arizasini sifirlamadan énce baslatma sinyalinin agik kontakt oldugunun teyit edilmesi gerekir. Baglatma sinyali
kapali kontakt durumundayken inverter arizasinin sifilanmasi motoru ani sekilde yeniden galistinir. Bu yaralanmalara
neden olabilir.

6.2 Alarm listesi

Galisma paneli Agiklama &eJL Calisma paneli Aciklama |X,ec;:1
Ho A HOLD | Parametre Unitesi kilidi — = CP | Parametre kopyalama —
', ’p_“— '__'. LOCD | Sifre kilitlendi _ i CF Haberlesme hatasi sirasinda _
— - - surekli galisma
"'—"L" ,: ‘ | Erie N =Tx SA | Givenli durug -
= Er Erd | P h — -
5 '_l_ r'_' I et arametre yazim hatasi é = UF USB host hatasi _
Q) == .
E = S ED ™ | Acil siiriis galisiyor —
Tz 1 e ; > -
T E Ly "Eélge LR LDF | Yiik ariza uyarisi —
I~ r . —
rE6 ile | KoPyalama islem hatasi - [ = EHR "2 | Ethernet haberlesme arizasi | —
rE8 =
(= FN | Fan alarmi -
g Err. Hata — N PG w1 et Hizlanma sirasinda asiri 16
':' r. = LiL ] EOCT akim durusu ? (H10)
e oL Akim sinirlama (agiri akim) — — 17
- C 2! E.OC2 | Sabit hizda asin akim durusu (H11)
= oL Akim sinirlama (asiri gerilim) | — = ===
T . -~ = - 3| Eocs Yavaglama ya da durma 18
3 - TH Elektronik termal rdle _ L e sirasinda agiri akim durusu | (H12)
g fonksiyonu 6n alarmi _ Hizlanma sirasinda 32
A= PS PU Durusu _ £ E O 1l EOV1 | rejeneratif agiri gerilim (H20)
35 = IS durusu
MIZ U ile | MTTI < Sabit hizda galigirk
[T ile L _ caligirken
I MmT3 | Bakim sinyali gikigi - - | E.OV2 | rejeneratif asin gerilim (,_]0’231)
oo - T durusu
o Yavaslama ya da durma 34
- ) = E.OV3 | sirasinda rejeneratif asiri (H22)
T T gerilim durusu

*1 ile 2* arasi dipnotlar igin sonraki sayfaya bakiniz.
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*1

FR-F842 igin goriintiilenmez (Ayrik donisturtcu tipi)
"2 Sadece FR-F800-E igin gériintiilenir
"3 FR-F800-E icin gortntilenmez

Yukaridakiler diginda arizalar ortaya ¢ikarsa, satis temsilcinizle iletisime geginiz.
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Calisma paneli Aciklama k\{)eJL Calisma paneli Aciklama 'X)eJL
o inverter asiri yiik durusu Parametre Unitesi gu¢
£ ITMIT ETHT | (elektronik termik rol 48 kaynag kisa devre/
[ . (elektronik termik réle (H30) aynagi kisa devre/ 5
fonksiyonu) :_—_ '.— r ',_—_ E.CTE ES-4CE|35 terr&lgaiggg kaynagi (:'%3%)
-- = =)= Isa devre (RS-
g I e fonksiyonu) (H31) FR-F800-E)
e — e B W] i 194
F- ) M| EFIN | Sogutucu asiri isinma (i—?fO) . o | EP24 124V DC glganizasi (HC2)
= ]t . - 196
E | FE | EIPE™ | Anlik eneri kesilmesi (’_?500) = i ECDO  Anormal gikis akimi algilama | (1icy)
— — . n - - »1 | Ik ak I d i 197
= LT EuvT ™ Algak Gerilim (»48511) . ) O Ejon ™ S 2m sinirama deviest (HC5)
E ) LF | EILF" | Giris faz kaybi (}_?522) EOLER E*'1S,*EsR Haberlesme arizasi (inverter) (Iji?:%)
— ™ — 96 — — —
L | EOLT | Akim sinirlama durusu (H60) E K E| EAE | Analog giris anzasi (,l%%)
wl ol m Lt Senkronizasyon algilama 97 — —
= SO0 EsoT kaybi yon &g (H61) E- 1%} | E.USB | USB haberlesme arizasi (,ﬁ%%)
E. 'l_ 'l_”.-.l E.LUP | Ust sinir ariza saptama (:682) E L_—.”L-.“.-. E.SAF | Glivenlik devresi arizasi (ﬁg};)
- \ 99 T —
. LN ELDN | Altsinirariza saptama (H63) g £ F'l- ] | EPBT | Dahili devre arizasi (Hzgi)
— — B - 112 — —
EolE E.B "'E | Dahili devre arizasi (H70) [ iy E.OS |Asirihiz (ﬁ%%)
S - ikis tarafi topraklama asiri 128 — — .
g [ e ) E.GF gklm arizasi (H80) EoLD) E.LCI | 4mA giris arizas! (ﬁ%%)
— — 129 — — — N
£ LF | BLE (Clsfeianm ¢ | |E. PCH EPCH Onsarjanzas (Es)
- . . . 144 - -
F-. iHF | EOHT | Harici termik réle fonksiyonu | 4190 = ! ~ EPID | PIDsinyal arizasi (ﬁ?é%)
- — o 145 — — — *
. FI L | EPTC |PTC termistor (Ha1) F- F- HF~'|E.EHR "2| Ethernet haberlesme arizasi (EI?I%17)
£ R | E.OPT  Opsiyon arizas (,j.i%) k= HE 106 224413—
— 161 _ile  _ E 3 Opsiyon arizasi (HF1-
F=. F' || EOP1 | Haberlesme opsiyonu arizasi | (a1 k= = : HF3)
[y [y . 164- (g [ —
. e 1= E16ile | PLC fonksiyonu ile kullanici 168 —=. i = E.5ile 224457
- —=| E-=20 |tanimli hata (HA4— _ fle | "g';7 | CPUarnzasi (HF5-
= gl M HA8) E 1 HF7)
g Parametre depolama aygiti 176 — -
L EPE | orzasi P ye (HBO) E {=l| E.13 | Dahili devre arizasi (,EE%)
£ | EPPUE | PU bagl degil (,].7571) f- - - = | E---- | Anza gecmisi —
D el Alarm tekrar galisma sayicisi | 178 ==y, 24 V harici gii¢ kaynagi
= v ERET | doldu (HB2) % = EV calismasi T
Pt = D | Parametre depolama aygiti 179 o | . _
E OPESA EPE2 ol p Y9 (HB3) Al RD Yedekleme devam ediyor
- - - (= i —
= I ECPU CPUarzasi (Iji?:%) N WR | Restorasyon devam ediyor



7 OZELLIKLER

7.1 Nominal degerler

7.1.1 FR-F820 (200 V sinifi)

Model FR-F820-C1 00046 00077 (00105 |00167 00250 (00340 00490 00630 (00770 {00930 01250 [01540 |01870 (02330 |03160 |03800 04750
(0.75K)|(1.5K) |(2.2K) |(3.7K) |(5.5K) |(7.5K) [(11K) [(15K) [(18.5K)|(22K) |(30K) |(37K) |(45K) |(55K) |(75K) |(90K) |(110K)
Kullanilabilir motor  |SLD 0,75 |1,5 2,2 3,7 55 75 " 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 110 132
kapasitesi kW] ' |LD 075 |15 22 37 |55 |75 1 15 185 |22 30 37 45 55 75 90 110
Nominal SLD 1,8 29 4 6,4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181
kapasite
[KVA] 2 LD 1,6 2,7 3,7 58 8,8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165
+ Nominal akim  |[SLD 46 |77 105 167 |25 |34 |49 |63 |77 |93 125 |154 |187 (233 316 [380 [475
| LD 42 |7 96 152 (23 [31 |45 [s8 |705 (85 |14 [140 [170 |212 |288 (346 [432
Asirl yikte SLD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %110’u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 40 °C)
SIr y!
nominal akim "3 [_p 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)
Nominal gerilim ™ Ug faz 200 ile 240 V arasi
Nominal giris AC gerilimi/frekansi Ug faz 200 ile 240 V arasi, 50 Hz/60 Hz
izin verilen AC gerilim dalgalanmasi 170 ile 264 V arasi, 50 Hz/60 Hz
izin verilen frekans dalgalanmasi +%5
DC reaktsr |SLD 53 |89 132 (197 (313 [451 (628 (806 (967 |115 |151 |185 (221 (269 |— |— |—
’g 2}2:}:”3'9'”5 olmadan LD 5 8,3 12,2 (183 |285 416 [582 (74,8 (90,9 |106 139 178 207 255 — — —
3 A’ DC reaktsr |SLD 46 |77 105 167 |25 |34 |49 |63 |77 |93 125 154 |187 (233 316 [380 [475
g ile LD 4,2 7 9,6 152 |23 31 45 58 71 85 114 140 170 212 288 346 432
DC reaktsr |SLD 2 34 |5 75 |12 |17 |24 |31 |37 |44 |58 |70 |84 103 |— |— |—
Giig kaynagi  |olmadan [, p 1,9 32 47 |7 1 16 22 29 35 41 53 68 79 97 — — —
kapasitesi
[KVA] *6 DC reaktsr |SLD 18 29 |4 64 |10 |13 |19 |24 |29 |35 48 59 |71 |89  |120 145 |181
ile LD 1,6 2,7 3,7 58 8,8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165
Koruma sinifi (IEC 60529) 7 1P20 IP0O
Sogutma sistemi Kepdiliginden Zorlanmig hava akiml sogutma
sogutma
Agirlik [kg] 19 |21 [30 ‘3,0 |3,0 |6,3 |6,3 |3,3 ‘15 ‘15 ‘15 ‘22 ‘42 ‘42 ‘54 ‘74 ‘74
"1 Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.
2 Belirtilen kullanilabilir cikis kapasitesi degeri 220 V ¢ikis gerilimine iligkindir.
3 Belirtilen asir ylk akim % degeri, asir yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin
%100 yuklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.
4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini agsmaz. Maksimum. ¢ikis gerilimi ayar araliinda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktas, giig kaynagi geriliminin yaklasik V2 katidir.
5 Nominal giris akimi, nominal cikis gerilimindeki degeri gosterir. Gu¢ kaynag tarafindaki empedans (giris reaktéri ve kablolar dahil) nominal giris akimini
etkiler.
6

gbre degisir.

7 FR-DUO08: IP40 (PU konnektorl kismi haricinde)

Gug kaynag kapasitesi, nominal ¢ikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktéri ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine

47




OZELL/KLER

AN

7.1.2 FR-F840 (400 V sinifi)

et FR e 00023 (00038 00052 (00083 (00126 (00170 |00250 (00310 (00380 (00470 |00620 (00770 (00930 (01160 (01800 |02160 {02600 (03250 (03610 (04320 |04810 05470 (06100 (06830
(0.75K) (1.5K) |(22K) |(3.7K) |(5.5K) |(7.5K) |(11K) |(15K) |(18.5K)|(22K) |(30K) |(37K) |(45K) |(55K) |(75K) |(90K) |(110K) [(132K) |(160K) |(185K) |(220K) |(250K) |(280K) |(315K)
Kullanilabilir motor | SLD 0,75 1,5 2,2 37 |55 |75 |11 [15 [185[22 (30 [37 |45 [55 |75 [110 [132 [160 [185 [220 [250 (280 (315 (355
kapasitesi [kW] ' |LD 0,75 15 |22 (3,7 |55 (75 |11 |15 [185[22 (30 (37 |45 |55 |75 (90 [110 |132 |160 |185 |220 (250 (280 (315
Nominal SLD 18 29 |4 63 (10 (13 [19 |24 |29 [36 (47 |59 |71 |88 [137 |165 (198 |248 275 (329 (367 |417 |465 |521
r:l\?:]sltze LD 16 [27 37 |58 (88 [12 [18 (|22 |27 [33 (43 |53 |65 (81 [110 [137 |165 |198 [248 [275 (329 |367 |417 |465
Nominal akim |SLD 23 138 |52 (83 [126 (17 |25 (31 (38 |47 (62 |77 |93 [116 |180 216 [260 |325 (361 (432 481 |547 610 (683
g[A] LD 21 |35 48 |76 [115 16 |23 [29 (35 43 |57 |70 |85 [106 |144 180 [216 |260 (325 (361 432 481 |547 [610
A$|r|_ yikte SLD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %110’u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120’si (maks. ¢evreleyen hava sicakhgi 40 °C)
[130m|nal akim LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120’si; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakhigi 50 °C)
Nominal gerilim " Ug faz 380 ile 500 V arasi
Nominal giris AC gerilimi/frekansi |Ug faz 380 ile 500 V arasi, 50 Hz/60 Hz "
Z;Tg\;?;?;s\.c gerlim 323 ile 550 V arasi, 50 Hz/60 Hz
izin verilen frekans dalgalanmasi |£5%
DC  [SLD 32 |54 [7,8 |109 [164 22,5 (31,7 [40.3 |482 584 (768 97,6 115 |14 |— |— |— |— |— |— |— |— |— |—
g Q‘milna' giris ;T;gg;n LD [3 |49 73 10,1 151 22,3 [31 [382 [449 539 751|897 [106 [130 |— |— |— |— |— |— |— |— |— —
% A" DC SLD [23 [38 |52 (83 [126 [17 |25 [31 [38 |47 62 |77 |93 [116 |180 |216 |260 (325 (361 (432 |481 |547 |610 [683
& reaktorile| p  [2,1 [35 [48 [76 (11,516 [23 [29 [35 [43 [57 |70 |85 [106 |144 [180 [216 |260 (325 [361 432 |481 |547 610
DC  [SLD 25 [41 |59 83 [12 17 |24 [31 [37 44 |59 |74 (88 [107 |— |— |— |— |— |— |— |— |— |—
Saﬂgazﬁggiag' ;ef;l:g;n LD (23 [37 55 7.7 12 17 |24 29 [34 a1 57 |68 81 99 |— |— |— |— |— — — — — —
[kVA] 6 DC SLD (18 29 |4 (63 [10 [13 |19 [24 [29 (36 |47 |59 |71 (88 [137 |165 |198 |248 [275 (329 (367 417 |465 |521
reaktor ile || p 16 [27 |37 58 [88 |12 [18 [22 [27 [33 [43 [53 |65 |[81 [110 [137 |165 [198 [248 |275 [329 [367 |417 |465
Koruma sinifi (IEC 60529) 7 IP20 IP0O
Sogutma sistemi SngStirlLQ;nden Zorlanmis hava akimli sogutma
Agiriik [kg] 25 ‘2,5 ‘2,5 3,0 ‘3,0 6,3 6,3 ‘8,3 8,3 ‘15 ‘15 ‘23 ‘41 ‘41 ‘43 ‘52 ‘55 ‘71 ‘78 ‘117 ‘117 ‘166 ‘166 ‘166

%100 yiklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.

dalgasinin maksimum noktasi, gui¢c kaynag geriliminin yaklasik V2 katidir.

etkiler.

gbre degisir.

7 FR-DUO08: IP40 (PU konnektdrl kismi haricinde)
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Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.
Belirtilen nominal ¢ikis kapasitesi dederi 440 V ¢ikis gerilimine iligkindir.
Belirtilen asiri yiik akim % degeri, asir yik akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk ¢alisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin

480 V'u asan gug¢ gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu secimini" ayarlayin. (Detayli bilgi icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Maksimum ¢ikis gerilimi besleme gerilimini agsmaz. Maksimum gikis gerilimi ayar araliginda degistirilebilir. Ancak, inverter gikis tarafinda gerilim

Nominal giris akimi, nominal ¢ikis gerilimindeki degeri gosterir. Gu¢ kaynagd tarafindaki empedans (giris reaktori ve kablolar dahil) nominal giris akimini

Gug kaynadi kapasitesi, nominal ¢ikis akimindaki degerdir. Besleme tarafindaki (giris reaktori ve kablolarin empedanslari dahil) empedans degerine
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7.1.3 FR-F842 (400 V sinifi)

07700 08660 09620 10940 12120
Model FR-F842-] (355K) (400K) (450K) (500K) (560K)
Kullanilabilir motor kapasitesi ~ |SLD 400 450 500 560 630
tkw] ! LD 355 400 450 500 560
. . 2 SLD 587 660 733 834 924
Nominal kapasite [kVA] D 521 587 660 733 834
. SLD 770 866 962 1094 1212
Nominal akim [A]
LD 683 770 866 962 1094
z . . . SLD 60 sn. igin nominal motor kapasitesinin %110°u; 3 sn. igin nominal motor kapasitesinin %120si (maks. gevreleyen hava sicakligi 40 °C)
o Asiri yiikte nominal akim . . P T o " L L = o
LD 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin %120'si; 3 sn. icin nominal motor kapasitesinin %150’si (maks. gevreleyen hava sicakligi 50 °C)

Nominal gerilim " Ug faz 380 ile 500 V arasi

Rejeneratif fren torku " !

(FR-CC2 dniistiiriicii :‘gffj'm“m fren o410 tork/sireki

Unitesi kullanildiginda)
3 [Kontrol giig kaynag yardimei girisi Tek faz 380 ile 500 V arasi 50 Hz/60 Hz 7
'S |DC besleme kaynagi gerilimi 430 ile 780 V DC arasi
wn
‘= |Kontrol gii¢ kaynag! yardimel girisi igin izin "
[0) verilen dalgalanma Frekans +%>5, gerilim +%10
Koruma sinifi (IEC 60529) " IP0O
Sogutma sistemi Zorlanmig hava akiml sogutma
Agirlik [kg] 163 163 243 243 243

Belirtilen kullanilabilir motor kapasitesi Mitsubishi 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yliksek kapasitedir.

"2 Belirtilen nominal cikis kapasitesi degeri 440 V ¢ikis gerilimine iligkindir.

"3 Belirtilen asin yuk akim % degeri, asiri yuk akiminin, inverterin nominal ¢ikis akimina oranidir. Dur-kalk calisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin
%100 yiklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.

4 Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini agsmaz. Maksimum c¢ikis gerilimi ayar araliinda degistirilebilir. Ancak, inverter ¢ikis tarafinda gerilim
dalgasinin maksimum noktas, giig kaynagi geriliminin yaklasik V2 katidir.

*5

ND degeri icin
"6 FR-DUO08: IP40 (PU konnektdrii kismi haricinde)
480 V'u asan gl gerilim degerleri igin, Pr. 977 "Giris gerilim modu segimini" ayarlayin. (Detayli bilgi icin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.)

Donastariict Gnitesi (FR-CC2) degerleri igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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7.2 Dis boyutlar

FR-F820-00046(0.75K) ile 04750(110K) arasi FR-F840-04320(185K) ile 06830(315K) arasi
FR-F840-00023(0.75K) ile 03610(160K) aras!

2-4C
TN
———q o A ——
I —=_—
@] —
L€ )0 =
==
Iz =
===
® @) ]””E
il fhy—
L ] . .
T —
L—JWl w1 w1
w D W Ny
(Birim: mm)
inverter Tipi w wi1 H HA1 D Cc
FR-F820-00046(0.75K) 110
110 95
FR-F820-00077(1.5K) 125
FR-F820-00105(2.2K)
FR-F820-00167(3.7K) 150 125 260 245 140 6
FR-F820-00250(5.5K)
FR-F820-00340(7.5K) 170
FR-F820-00490(11K) 220 195
E FR-F820-00630(15K) 300 285
2 FR-F820-00770(18.5K)
190
8 FR-F820-00930(22K) 250 230 400 380 10
FR-F820-01250(30K)
FR-F820-01540(37K) 325 270 530 195
FR-F820-01870(45K) 550
435 380 525
FR-F820-02330(55K) 250
FR-F820-03160(75K) 410 700 675 12
FR-F820-03800(90K) 465
400 740 715 360
FR-F820-04750(110K)
FR-F840-00023(0.75K)
FR-F840-00038(1.5K)
FR-F840-00052(2.2K) 150 125 140
FR-F840-00083(3.7K) 260 245
FR-F840-00126(5.5K) 6
FR-F840-00170(7.5K) 170
FR-F840-00250(11K)
220 195
FR-F840-00310(15K)
300 285
FR-F840-00380(18.5K) 190
FR-F840-00470(22K)
250 230 400 380
= FR-F840-00620(30K) 10
H FR-F840-00770(37K) 325 270 530 195
Z | FR-F840-00930(45K)
S 550
S FR-F840-01160(55K) 435 380 525 250
FR-F840-01800(75K)
FR-F840-02160(90K)
620 595 300
FR-F840-02600(110K)
465 400
FR-F840-03250(132K)
740 715 360 12
FR-F840-03610(160K)
FR-F840-04320(185K)
498 200 985
FR-F840-04810(220K)
FR-F840-05470(250K) 1010 380
FR-F840-06100(280K) 680 300 984
FR-F840-06830(315K)
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3-@C

FR-F842-07700(355K) ile 12120(560K) arasi

FR-F842-10940(500K)

FR-F842-12120(560K)

w1 w1
w s>
(Birim: mm)

inverter Tipi w wi1 H HA1 D @

FR-F842-07700(355K)
_ 540 200 1330 1300
E FR-F842-08660(400K)
; FR-F842-09620(450K) 440 12
§ 680 240 1580 1550

Donustlrict unitesi (FR-CC2) boyutlari igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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A.1 AB Direktiflerine uygunluk talimatlar

AB Direktifleri, AB Uyesi Ulkelerin farkh ulusal diizenlemelerini standart hale getirmek ve AB bolgesinde glvenligi saglan-
mis ekipmanlarin serbest dolagimini kolaylastirmak igin ¢ikariimigtir.

1996 yilindan bu yana, AB Direktiflerinden biri olan EMC Direktiflerine uyum yasal olarak talep edilmektedir. 1997 yilindan
bu yana, bir bagka AB Direktifi olan Dugik Gerilim Direktifine uyum da yasal olarak talep edilmektedir. Bir Uretici, kendi
ekipmaninin EMC Direktifi ve Algak Gerilim Direktifi ile uyumlu oldugunu onayladiginda, uyum beyaninda bulunmali ve
Urtintine CE isareti koymalidir.
® AB’deki yetkili temsilci

AB’deki yetkili temsilci asagidadir:

Firma: Mitsubishi Electric Europe B.V.

Adres: Mitsubishi-Electric-Platz 1, 40882 Ratingen, Almanya

A.1.1 EMC Direktifi

Bu inverterin, EMC Direktifi ile uyumlu oldugunu ve inverter tizerinde CE isaretlemesi oldugunu beyan etmekteyiz.

® EMC Direktifi: 2014/30/EU

e Standart(lar): EN61800-3:2004+A1:2012 (ikinci gevre / PDS Kategorisi "C3")

® Bu inverter, yerlegim alanlarini besleyen genel algak gerilim sebekesine baglanarak kullaniimak (izere tasarlanmamigtir.
Inverteri bir yerlesim bdlgesinde kullanirken, gerekli 6nlemleri alin ve yerlesim bdlgesinde kullanilan inverterin uygunlu-
gunu saglayin.

® Boyle bir sebekeye baglandiginda radyo frekansi girisimi olmasi olasidir.

e Kurulumcu 6nerilen énleme cihazlari dahil, kurulum ve kullanima iliskin bir kilavuz saglayacaktir.

Notlar

® Birinci gevre
Konutlarin bulundugu cevredir. Konutlara gli¢ sagdlayan algak gerilim sebekesine transformatér olmadan dogrudan
baglanan binalar icerir.

e ikinci gevre
Konutlara gl¢ saglayan algak gerilim sebekesine transformatér olmadan dogrudan baglanan binalar disindaki tim
binalarin oldugu ¢evredir.

Notlar

EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin, inverteri kurun ve agagidaki talimatlara gore kablo baglantilarini gergeklestirin:
¢ Inverter dahili bir EMC filtresi ile donatilmistir. EMC filtresini etkin olacak sekilde ayarlayin. (Detayli bilgi icin FR-F800
ve FR-CC2 Kullanim Kilavuzlarina bakiniz.)

e inverteri (ve déniistiiriicii Unitenin) toprakli bir sebeke hattina baglayin.

® Motor ve kontrol kablosu montajini, EMC Kurulum Talimatlarina (BCN-A21041-204) ve Teknik Haberlere (MF-S-114,
115) iliskin talimatlara uygun sekilde gerceklestirin.

® Dahili EMC filtresinin yeterli fonksiyon saglamasi icin, motor kablo uzunluklari 20 m'den fazla olmamalidir.

e inverterin (ve déniistiiriicl (initenin) nihai montaj icin endiistriyel siiriicti uygulamasi olarak EMC Direktifi ile uyumlu
oldugundan emin olun.
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A.1.2 Algak Gerilim Direktifi

inverterlerimizin Algak Gerilim Direktifine uyumlu (EN 61800-5-1 standardina uyumlu) diriinler oldugunu kendimiz dogrula-
makta ve inverterlerimize CE isareti yerlestirmekteyiz.

Talimatlar

e Kagak akim salterlerini, ekipmanin toprak baglantisini gergeklestirmeden elektrik sok emici olarak kullanmayin. Cihazi
guvenli bir sekilde topraklayin.

® Topraklama klemensini ayri olarak baglayiniz. (Bir klemense her zaman sadece bir kablo baglayiniz.)

e Sayfa 14 dahilinde belirtilen kablolari sadece asagidaki kosullarda kullaniniz.

— Cevreleyen hava sicakhgi: maksimum 40 °C
Farkli kogullar igin Ek C TABLO 5’te EN 60204'e uygun kablo seginiz.

® Topraklama kablosunu baglamak icin kalayli bir kablo yuzigu (kaplama ¢inko icermemelidir) kullanin. Vidayi
sikistirirken, vida dislerine zarar vermemeye dikkat edin.

Alcak Gerilim Direktifine uygun Grtnler igin, sayfa 14 dahilinde belirtilen verilere sahip PVC kablolar kullaniniz.

¢ EN veya IEC Standartlarina uygun kompakt salter ve manyetik kontaktorler kullaniniz.

® Bu urin, koruyucu topraklama iletkeninde DC akima neden olabilir. Dogrudan veya dolayli temas durumunda koruma
icin kalan akimla c¢alisan koruyucu bir cihaz (RCD) ya da bir izleme (RCM) cihazi kullanildiginda, drinin besleme
tarafinda sadece B Tipi bir RCD veya RCM kullanimina izin verilir.

o inverteri, IEC60664’de belirtilen asir gerilim kategori Il (ana beslemenin topraklamasina bakmaksizin kullanmaya
elverigli), asin gerilim kategori lll (toprak-nétr sistemli ana besleme ile uygun, sadece 400 V sinifi) ve kirlilik derecesi 2
veya daha dusuk kosullar altinda kullaniniz. FR-F820 serisi inverterlerin giris tarafina bir izolasyon transformatéri
takilmalidir.

— FR-F820-01250 (30K) veya Uizeri, FR-F840-00770 (37K) veya Uzeri (IPO0) ve FR-F842 inverter modellerini kirlilik
derecesi 2 kosullarinda kullanmak i¢in inverteri IP2X veya Uzeri sinif bir panoya yerlestiriniz.
— Inverteri kirlilik derecesi 3 kosullarinda kullanmak igin, IP54 veya daha (izeri sinif bir panoya yerlestiriniz.

— FR-F820-00930 (22K) ya da alti ve FR-F840-00620 (30K) veya alti (IP20) inverterleri kirlilik derecesi 2 olan bir
ortamda pano disinda kullanmak igin, fan kapak vidalari ile fan kapagini sabitleyin.

«—— Fan kapagi
E sabitleme vidasi

Fan kapagi

FR-F820-00105(2.2K) ile 00250(5.5K) arasi FR-F820-00340(7.5K) ile 00930(22K) arasi
FR-F840-00083(3.7K), 00126(5.5K) FR-F840-00170(7.5K) ile 00620(30K) arasi

e inverter giris ve gikisinda (ve dénistiiriicii Ginitesinde), EN60204 Ek C'de belirtilen tip ve boyutlarda kablolar kullaniniz.

® Role cikislarin kapasitesi (klemens sembolleri A1, B1, C1, A2, B2, C2) 30 V DC, 0,3 A olmalidir. (Rdle ¢ikiglari temel
olarak dahili inverter devresinden (ve dénusturiici Uniteden) izole edilmistir.)

e Sayfa 4 dahilindeki kontrol devresi klemensleri ana devreden giivenli bir sekilde izole edilmisgtir.

e Ortam (ayrintili bilgi i¢in, bkz. sayfa 2)

Calisma sirasinda Depolama sirasinda Tagima sirasinda
Cevreleyen hava LD sinifi: =10 °C ile +50 °C arasi o o i o onon o
sicakligi SLD sinifi: =10 °C ile +40 °C arasi 20°Ciile +65 °C arasi 20°Ciile +65 °C arasi
Ortam nemi %95 veya daha az bagil nem %95 veya daha az bagil nem | %95 veya daha az bagil nem
Maksimum yulkseklik 2500 m 2500 m 10000 m
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Kablolama korumasi

Kurulum icin yerel direktiflere gére Sinif T, Sinif J, Sinif CC veya Sinif L sigorta veya UL 489 Kompakt Gug Salteri (MCCB)

saglanmalidir.

FR-F820-0] 00046 00077 | 00105 00167 | 00250 | 00340 | 00490 | 00630 | 00770 | 00930 | 01250 01540
(0.75K)| (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) |(18.5K)| (22K) | (30K) | (37K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240V ve uzeri
: i . | Gug faktoru iyilestirme
ilgcr);t:klszilrr;:rin- reaktorii olmadan 15 20 30 40 60 80 150 175 200 225 300 350
deger [A] T Gug faktorliiyilestirme | 15 |59 |50 |30 |50 |70 125 (150 200 |200 |250 300
9 reaktoru ile
Kompak gli¢ salterleri (MCCB) 15 |15 |25 40 |60 80 110 |150 |190 225 |300 | 350
Izin verilen maksimum deger [A]
01870 | 02330 | 03160 03800 | 04750
ARz (45K) | (55K) | (75K) | (90K) | (110K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 240V ve uzeri
: 1o .| Gug faktérd iyilestirme o o o
Ealr??\:t:klszilr::ri”- reaktorii olmadan 400 1500
deger [A] T Gug faktorliiyilestirme | 359 400|500 | 600 | 700
9 reaktord ile
Kompakt gli¢ salterleri (MCCB) . 450 500 700 200 1000
izin verilen maksimum deger [A] !
FR-F840-0] 00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 | 00470 | 00620 00770
(0.75K)| (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) (18.5K)| (22K) | (30K) | (37K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve Uzeri
. i . | Gug faktord iyilestirme
ilgc:;t:klszil:]:r?]rl- reaktorii olmadan 6 10 15 20 30 40 70 80 90 110 150 175
deger [A] Gug faktoriiiyilestirme | g 49 | 10 | 15 | 25 | 35 60 70 | 90 100 125 | 150
9 reaktord ile
Kompakt glic salterleri (MCCB) 15 | 15 | 15 | 20 | 30 | 40 60 | 70 | 90 | 100 | 150 @ 175
Izin verilen maksimum deger [A]
FR-F840-0] 00930 | 01160 | 01800 02160 | 02600 | 03250 | 03610 | 04320 04810 | 05470 | 06100 | 06830
(45K) | (55K) | (75K) | (90K) |(110K) (132K)|(160K)|(185K)|(220K) (250K) (280K) (315K)
Nominal sigorta gerilimi [V] 500 V ve uzeri
. 1 .| Glg faktord iyilestirme . _ _ - . _ _ . . .
Ealr?cr)‘;t:klszilrrr::ﬁn reaktori olmadan 200 | 250
< 1 Gug faktord iyilestirme
deger [A] Prabrat 175 200 250 300 350 400 500 600 700 800 900 | 1000
reaktord ile
Kompakt gli¢ salterleri (MCCB) . 295 250 450 450 500 _ _ _ _ _ — —
izin verilen maksimum deger [A] !

“1" ABD Ulusal Elektrik Kurallar’na gore izin verilen maksimum deger. Her kurulum icin uygun tam blyukligun segilmesi gerekir.
Donustirict unitesi (FR-CC2) kablo baglanti korumasi igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

A.1.3 Ksa devre degerleri
® 200 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim igin uygundur, maksimum 240 V.

® 400 V sinifi

100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 500 V.

A.1.4 Makine Direktifi

Frekans inverterin kendisi AB makine direktifinin genel yapisina gore bir makine degildir. Tim makinenin Direktif 98/37/EC
(29.12.2009 tarihli Makine Direktifi 2006/42/EC iginde) kosullarina uygunlugu onaylanincaya kadar, frekans inverterinin bir
makine i¢inde galistirlmasina izin veriimemektedir.
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A.2 UL ve cUL igin talimatlar

(UL 508C, CSA C22.2 No.14 uyumlu standart)

A.2.1 Genel uyarilar

AUYARI

Ana devre kondansatorleri desarj siresi 10 dakikadir. Kablo baglantisi veya kontrollerden dnce, beslemeyi kapatin, 10
dakikadan fazla bekleyin ve P/+ ve N/- klemensleri arasindaki gerilimi bir 6lgim cihazi vb. ile dlgerek elektrik carpmasi
tehlikesini ortadan kaldirin.

A.2.2 Kurulum

Bu inverterler tipleri, pano iginde kullanima yonelik Uriinler olarak onaylanmislardir ve onay testleri asagidaki kosullar
altinda gergeklestirilmigtir.

Pano tasarimi inverteri gevreleyen hava sicakligi, nem ve atmosferik gevre sartlarina uygun olmalidir. (Bkz. sayfa 2.)

Kablolama korumasi (FR-F820/F840 inverterler)

ABD'de kurulum igin, Ulusal Elektrik Yasasi ve yUrurlikteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC, Sinif
L sigorta, UL 489 Kompakt Gug¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontroléri saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki tablo-
lara bakiniz).

Kanada'da kurulum icin, Kanada Elektrik Yasasi ve yururltkteki tim yerel yasalara uygun olarak Sinif T, Sinif J, Sinif CC,
Sinif L sigorta, UL 489 Kompakt Gli¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontrolorii saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki
tablolara bakiniz).

FR-F820 serisi icin, Sinif T, Sinif J, Sinif CC sigorta, UL 489 Kompakt Gli¢ Salteri veya E Tipi kombine motor kontrol6rii
saglanmalidir (sayfa 54 ve asagidaki tablolara bakiniz).

00340
00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 | (7.5K)
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | veya
uzeri

FR-F820-[]

Maksimum akim degeri [A] 8 13 18 25 32 —

Maksimum kisa devre akim
degeri [kA] 2

E Tipi kombine motor
kontrolorii ™

50 50 50 25 25 —

00310
FR-F840-] 00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | (15K)
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | veya
tizeri
. ) Maksimum akim degeri [A] 4 6,3 8 13 18 25 32 —
E Tipi kombine motor -
kontrolérii 1 Maksimum kisa devre akim 50 50 50 50 50 25 25 _

degeri [kA] 2

"1 UL/cUL sertifikasi icin asagidaki Uriind kullanin:
Model Uretici Nominal gerilim, V AC
MMP-T32 Mitsubishi Electric Corp. 480Y/277

"2 Yukaridaki tabloda belirtilen E tipi kombine motor kontrol6rl tarafindan korundugunda 50 veya 25kA rms simetrik akimdan fazla
koruma kapasitesi saglamayan devrelerde kullanim igin uygundur; maksimum 480Y/277 volt.

Kablolama korumasi (FR-F842 inverterler)
Dondstlriict Gnitesi (FR-CC2) kablo baglanti korumasi igin FR-CC2 Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

A.2.3 Gii¢ kaynagi ve motor kablo baglantilar

inverterin giris (R/L1, S/L2, T/L3) ve c¢ikis (U, V, W) klemenslerinin kablo baglantilari igin UL listesindeki bakir kablolari
(nominal 75 °C degerinde) ve yuvarlak kablo ytzukleri kullanin. Sikistirmali klemensleri, klemens Ureticisi tarafindan 6ne-
rilen sikma pensesini kullanarak sikistirin.

A.2.4 Kisa devre degerleri

® 200 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 240 V.

® 400 V sinifi
100 kA rms simetrik akimdan fazla koruma kapasitesi olmayan devrelerde kullanim i¢in uygundur, maksimum 500 V.
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A.2.5 Motor asir yik korumasi

Motor asir yik korumasi igin elektronik termik réle fonksiyonu kullaniimak istenirse, Pr. 9 "Elektronik termik O/L role"
motor nominal akimi ayarlanmalidir.

Elektronik termal réle fonksiyonu karakteristik egrileri (LD sinifi):

_ Pr. 9 = Inverter Pr. 9 = Inyerter nominal akiminin Bu fonksiyon, motordaki asiri yiki (asin isinma) algi-
nominal akiminin %50'si /%1001 lar, inverterin gikis transistoriiniin galigsmasini durdurur
= 70 o i 3017 veya daha lzeri ve g_lk|§| durdurur. (Karakteristik egriler solda gosteril-
g | B Vs o e mistir.)
BE 8 azeri ® 7 Calisma bolgesi . - . - owam
25 5 |ggl20Hz . 10Hz Kagagffrlst[kegr|8|nln Mitsubishi sabit tork motoru kullanirken Pr. 71'i "1",
S5 @ 10Hz 1K u 6Hz Cansma dhs1 bolge "13" ile "16" arasi, "50", "53", "54" degerlerinden
<% | 2 6Hz 1, « | 0.5Hz Karakteristik egisinin birine ayarlayin. Bu, dislk hiz araliinda %100 surekli
e & 5040.5Hz 4 = NL sol bolgesi tork karakteristigi saglar. Motorun nominal akimini Pr.
1 T T e, 9dan ayariayn.
240 | egri akisi “pr, 9, inverter nominal ¢ikis akiminin %50'si seklinde
- \ (Pr.9=0(A) ayarlandiinda.
3 T 180 i "2 Yizde bilgisi, inverterin nominal ¢ikis akimina goredir.
g < N Motor nominal akimina gére degildir.

@a 1 * . . . . . . .
< £ B 3 Mitsubishi sabit tork motoruna 6zel elektronik termal réle
3 s [120 W\ Transistér fonksiyonu atandiginda, karakteristik egrisi 6 Hz ve Ustl bir
o E» \ \ koruma frekansta galisma icin gegerlidir.

8 0 } e "4 Transistor korumasi sogutucunun sicakligina bagli olarak
= 2 aktif edilir. Koruma, calisma kosullarina bagh olarak
B 52.5% _ 105% S %120'den daha az degderlerde de aktif edilebilir.

\‘A \ ---‘ ......

50 100 120 150 230

inverter gikig akimi [%)]
(inverter nominal akiminin %'si)
e UYARI

e Elektronik termik réle fonksiyonunun dahili kiimulatif 1s1 degeri, inverter gl¢ sifirlama ve sifirlama sinyalinindevreye
sokulmasi sonucu sifirlanir. Bu nedenle, gereksiz yere sifilamadan ve gii¢ kapatmaktan kaginin.

® Bir inverter ile birden fazla motor kullanirken ya da gok kutuplu motor veya 6zel bir motor kullanirken, inverter ile motor
arasina harici bir termik role (OCR) yerlestirin. Termal rélenin ayari igin, motor nominal deger plakasindaki akim
degerine hatlar arasi kagak akimi da ekleyin (detayli bilgi i¢cin FR-F800 Kullanim Kilavuzuna bakiniz).
Motorun sogutma kapasitesinin azaldigi dusuk hizli galisma icin termal bir koruyucu veya termistérlt motor kullaniimasi
tavsiye edilir.

e inverter ve motor arasindaki kapasite farkinin biiyiik ve ayar degerinin kiigilk olmasi durumunda, termik role
fonksiyonunun koruma karakteristikleri kotilesecektir. Bu durumda, harici bir termik réle kullanin.

o Ozel motorlar elektronik termik réle fonksiyonu ile korunamaz. Harici bir termik réle kullaniniz.

® Motor asir sicaklik algilama surici tarafindan saglanmaz.
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Mitsubishi Electric Corporation JAPAN 99, Paola Hill

Tokyo Building 2-7-3
Marunouchi, Chiyoda-ku
Tokyo 100-8310

Phone: +81(3) 3218-2111
Fax: +81(3) 3218-2185

Mitsubishi Electric Automation, Inc. USA
500 Corporate Woods Parkway

Vernon Hills, IL 60061

Phone: +1 (847) 478-2100

Fax: +1(847) 478-0328

‘ MITSUBISHI
AV ELECTRIC

Changes for the Better

Malta-Paola PLA 1702
Phone: +356 (0)21/ 697 816
Fax: +356 (0)21/697 817

MIDDLE EAST REPRESENTATIVE
ISRAEL

SHERF Motion Techn. Ltd.
Rehov Hamerkava 19
1L-58851 Holon

Phone: +972 (0)3 /559 54 62
Fax: +972 (0)3 /556 01 82

CEGLIBAN LEBANON
Cebaco Center/Block A Autostrade DORA
Lebanon-Beirut

Phone: +961(0)1/ 240 445

Fax: +961(0)1/240 193

AFRICAN REPRESENTATIVE

ADROIT TECHNOLOGIES SOUTH AFRICA
20 Waterford Office Park 189 Witkoppen Road
ZA-Fourways

Phone: +27 (0)11/658 8100

Fax: +27 (0)11/658 8101

Mitsubishi Electric Europe B.V. / FA - European Business Group / Mitsubishi-Electric-Platz 1 / D-40882 Ratingen / Germany /
Tel.: +49(0)2102-4860 / Fax: +49(0)2102-4861120 / info@mitsubishi-automation.com / https://eu3a.mitsubishielectric.com
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