FR-D700 SC Serisi

FR-D700 SC Teknik Detaylar

FR-D720S-[1-SC-EC

FR-D700 SC Ozellikler

FR-D740-[1-SC-EC

FR-D700 SC inverterler, EN61800-5-2'ye uygun Cikis arahgr:
g setioph orkienule momnssc
[nyatur surtied sisiemi it ! 0,1-2,2 kW; 200-240V AC, tek fazl
belirleyen bir trtindur. Ultra kompakt
boyutlarida basit ve glivenli calisma ve ¢ok FR-D740 5C: }
cesitli teknolojik fonksiyonlar sunar. Entegre 0,4-7,5 kW; 380480V AC, ii fazli
dijital ayar potu kullanicinin 6nemli tim strtict 2
i & parametrelerine hizli bir sekilde, dogrudan Mevcut aksesuarlar:
oo ~” : fa 3
ﬂﬂmn E D700-SC_ erismesini saglar. Bu frekans inverter icin opsiyonel kontrol -
ﬂ oo Uniteleri, ok yonlii opsiyonlar ve yararli é’
.. | aksesuarlar mevcuttur. %
Eﬁ 2 Detayl bilgi icin bk. sayfa 58. S

Urin 008 014 025 042 070 100 012 022 036 050 080 120 160
Nominal motor kapasitesi © kW 0,1 0,2 04 0,75 15 22 (()045 5) ?1715 ) 22'?2) (25 ?4; (5;5) (71%
Nominal gikis kapasitesi @ kVA 03 0,5 1,0 1,6 28 38 12 2,0 3,0 4,6 72 9,1 13,0
Nominal akim © A 08 14 25 42 7,0 10,0 21’124) (Zﬁ,26) ?4,63) fﬁ'%) ?é?é) 212"‘?4) 2169’?2)
Asin yiik kapasitesi © 60 sn. icin nominal motor kapasitesinin % 150si; 0,5 sn. igin % 200'
Gerilim ® 3 fazl AG; 0 V'dan giic kaynadi gerilimine
Gikas Frekans araligi Hz 0,2-400
Kontrol yontemi V/fkontrol, optimum uyartim kontrolii veya genel amagli manyetik aki vektdr kontrolii
Modiilasyon kontrolii Siniis degerlendirmeli PWM, Soft PWM
Fren transistorii — Dahili
Rejeneratif © %150 % 100 % 50 %20 % 100 % 50 % 20
Maksimum fren torku Eﬁgﬁgﬁ(uHi)le %100 tork/% 10 ED
Besleme gerilimi 1faz, 200240V AC, -% 15/+% 10 3 faz, 380480V AC, -% 15/+% 10
Giris Gerilim araligi 170-264V AC, 50/60 Hz 325-528V A, 50/60 Hz
Besleme frekans araligi 50/60 Hz £% 5
Nominal giris kapasitesi @ kVA 0,5 0,9 15 23 40 5,2 1,5 25 45 55 9,5 12 17
PWM anahtarlama frekansi 0,7-14,5 kHz, kullanici tarafindan ayarlanabilir
0,06 Hz/0-50 Hz (terminal 2, 4: 010 V/10 Bit)
e Analog 0,12 Hz/0-50 Hz (terminal 2, 4: 0-5V//9 Bit
Frekans caziintirligu 0,06 Hz/0—50 Hz (terminal 4: 0~20 mA/10 Bit)
Dijital 0,01 Hz
> 7 < oro o().
Frekan hssasiye Dt o rnda maks. g Heansm 436001 ko 1t Ay Pt yaanr)
Kontrol Geiliviue ausladicisillal E:éiir’igfk?ﬂgélilskgg%m ?(raarsallr(?earlzm(:lear?gglsllrnda secim yapilabilir.
Baslangig torku 29%150/1 Hz (vektor kontrolii veya kayma kompanzasyonu igin)
Tork ayan Manual tork ayar
Hizlanma/yavaslama siiresi 0,1ile 3600 sn. arasi (hizlanma ve yavaslama icin bagimsiz olarak ayarlanabilir)
Hizlanma/yavaslama karakteristikleri Lineer veya S-form hizlanma yavaslama modu segilebilir
Fren momenti DC frenleme (alisma frekans: 0-120 Hz, calisma siiresi: 0—10 sn., gerilim: % 0-30 (harici olarak ayarlanabilir)
Durus engelleme calisma akim diizeyi Calisma akim diizeyi % 0—200 arasinda kullanici tarafindan ayarlanabilir
Motor korumasi Elektronik motor koruma rdlesi (nominal akim kullanici tarafindan ayarlanabilir)
Uyarilar:

@ /dan @)'ye agiklamalar icin bir sonraki sayfaya bakin.
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Ozellikler

FR-D700 SC Ozellikler

FR-D720S-[J-SC-EC FR-D740-J-SC-EC

Uriin
008 014 025 042 070 100 012 022 036 050 080 120 160
- Terminal 2: 0-5V DC, 0-10V DC
B A Terminal 4: 0-5V DC, 0-10V DC, 0/4—20 mA
Calisma Dijital girig (alisma panelinden veya parametre iinitesinden. Frekans ayar artislan segilebilirdir.
i¢in kontrol Maksimum/minimum frekans ayar, frekans atlama, harici termik réle giris secimi, ani giic kesintilerinde otomatik olarak yeniden alisma, ileri/geri calisma
sinyali Caligma fonksiyonlan onleme, uzaktan ayar, ikinci fonksiyon, coklu hizda ¢alisma, rejenerasyonu engelleme, kayma kompanzasyonu, calisma modu secimi, cevrim-disi otomatik
3 y ayarlama fonksiyonu, PID kontroli, computer link operation (RS485), bilgisayar baglantisi (RS485), optimum uyartim kontrolii, elektrik kesintisinde
durdurma, hiz smoothing kontrolii, Modbus®-RTU
178-182 arasinda parametreler kullanilarak 5 sinyalden herhangi biri secilebilir (girig terminali fonksiyon secimi): coklu hiz se¢imi, uzaktan ayar, ikincil
Giris sinyalleri fonksiyon secimi, terminal 4 giris secimi, JOG calisma secimi, PID kontrolii gecerli terminali, harici termik giris, PU-harici gecisi, V/f gegisi, ¢ikis durdurma,
3 5INY start kendinden-tutma segimi, travers fonksiyonu secimi, ileri devir, geri devir komutu, inverter reset, PU-NET calisma gecisi, harici-NET calisma gegisi,
komut kaynadi gegisi, inverter calismasini etkinlestirme sinyali ve PU calismasi harici giivenlik kilidi
ﬁ::::::la 190 ile 192 parametreleri kullanilarak segilebilir (ikis terminali fonksiyon secimi): inverter calismasl, frekansa gére, asirt yiik alarmi, cikis frekansini
sinyalleri algilama,rejeneratif fren on alarmi, elektronik termik rdle fonksiyonu on alarmi, inverter calismaya hazir, gikis akimini algilama, sifir akim algilama, PID

. X Calsma durumu altlimit, PID dist limit, ID ileri/geri devir cikig, fan alarmi @, 1si elemani hararet 6n alarmi, kisa siireli elektrik kesintisinde yavaslama, etkinlestirilmis PID
Cikig sinyalleri kontrolil, giivenlik monitor cikisi, giivenlik monitdr cikisi 2, yeniden deneme sirasinda, Gmiir alarm, aniza gikisi 3, akim ortalama deger monitorii, bakim
sayac alarmi, uzaktan cikis, alarm cikisi, anza gikisi

Analog signal 0-10VDC

Cikis frekansi, motor akimi (diizenli deger), cikis gerilimi, frekans ayan, kiimiilatif sebekeden beslenme siiresi, gercek calisma hizi, konvertdr cikis gerilimi
: Calisma durumu rejeneratif fren gorevi, elektronik termik role fonksiyonu yiik faktord, cikis akimi zirve degeri, konvertdr gikis gerilimi zirve degeri, motor yiik faktori,
(aligma panelinde veya g PID ayar noktasl, PID dlgiilen deger, PID sapma, inverter G/C terminal monitéril, gikis giicil, kimiilatif giic, motor termik yiik faktorii, inverter termik yiik
parametre Unitesinde faktor, PTC termistor girigi

e FR-PU07) goriintiileme.
Gor[mtuleme ( ) gorintileme i Alarm tanimi alarm gerceklegtiginde gdriintiilenir ve en son 8 alarm tanimi (alarm olusmadan hemen dncesine iligkin cikis gerilimi/akim/frekans/kiimiilatif
CHpo sebekeden beslenme siiresi) kaydedilir.
FR-PUO7 parametre Calisma durumu  Kullanilmaz

unitesindeki ek ekranlar E;Eilﬁilmli Yardim fonksiyonu araciligiyla calistirma ve sorun giderme icin etkilesimli kilavuz

Hizlanma sirasinda agin akim, sabit hiz sirasinda agin akim, yavaslama sirasinda agiri akim, hizlanma sirasinda asirt gerilim, sabit hiz sirasinda asin gerilim,
yavaslama sirasinda asini gerilim, inverter koruma termik calismas1, motor koruma termik calismasi, isi elemant harareti, giris fazi anzasi , baslatma
sirasinda gikis topraklama hatast agin akim korumasi @, gikis fazi arizasl, harici termik réle calismasi ©, PTC termistor calismasi ©, parametre hatasi, PU
Fonksiyonlar baglants kesilmesi, yeniden deneme sayisinin asilmasi ©, CPU arizas|, frenleme transistorii alarmi, ilk akim direng harareti, analog giris hatasl, durus
Koruma engelleme qalismasi, ¢ikis akim algilama deger agimi, giivenlik devresi anizasi, fan alarmi* @, agin akim durus engelleme, asin gerilim durus engelleme,
PU durusu, parametre yazma hatas|, rejeneratif fren 6n alarmi, elektronik termik réle fonksiyonu 6n alarmi, bakim gikis, diisiik gerilim, parametre tinitesi
kilidi, kilitli sifre, inverter reseti, giivenli tork kapali

Koruma sinifi 1P20

Sogutma Kendinden sogutma Fan sogutmali Kendinden soutma  Fan sogutmal

Cevreleyen hava sicakligi -10°Cile +50 °C

Depolama sicakligi @ -20°Cile +65°C
Digerleri  Giic kaybi W 14 20 32 50 80 110 40 55 90 100 180 240 280

Agirik kg 05 0,6 09 1,1 15 19 1,2 12 13 14 15 3,1 3,1

68x128  68x128  108x128  140x150 108x128  108x128  108x128

Boyutlar (GxYxD) mm  68x128x80,5 X1425 X1625 X155 X145 108x128x129,5 X1355 X155,5 X165,5 220x150x155

Siparis bilgileri UriinNo. 247595 247596 247597 ~ 247598 247599 247600 247601 247602 247603 247604 247605 247606 247607

Uyarilar:

@ Belirtilen nominal motor kapasitesi Mitsubishi Electric 4 kutuplu standart motorlarla kullanim icin en yiiksek kapasitedir. Parantez igindeki motor kapasiteleri 40 C*'ye kadar ortam sicakliklar igindir.

(@ Nominal gikis kapasitesi degerleri 440 V motor gerilimine iliskin degerlerdir.

(@ Parantez icindeki nominal giki akimlan 40 C*'ye kadar ortam sicakliklar igindir.

@ Belirtilen agin yiik kapasitesi % degeri, agin yiik akiminin, inverterin nominal gikis akimina oranidir. Dur-kalk calisma seklinde, inverter ve motor sicakliginin % 100 yiiklenme degerine veya altina diismesi icin bekleyiniz.

(B Maksimum cikis gerilimi besleme gerilimini agmaz. Maksimum ¢ikis gerilimi ayar araliginda degistirilebilir. Ancak inverterin DC bus gerilim degeri, besleme geriliminin v/2 kadar olarak sabit kalir.

(® Belirtilen frenleme torku, motor kisa siirede 60 Hz'den durduruldudu zaman gergeklesen (motor kaybr ile degisen) kisa siireli ortalama torktur, siirekli rejeneratif tork dedildir. Motor, temel frekansa gére daha yiiksek bir frekanstan
yavaslatildiginda, ortalama yavaslama torku azaltacaktir. inverterde bir fren direnci olmadigindan, rejeneratif enerji biyiik oldugunda, FR-ABR-(H) opsiyonel fren direncini kullanin.
Fren iinitesi FR- BU2 ya da BU2 de kullanilabilir. (FR-D7205-008 SC ve 014 SCigin opsiyonel fren direnci kullanilamaz.)

@ Besleme kapasitesi inverterin besleme tarafindaki (kablolar ve giris bobini dahil) empedans degerlerine gore degisir.

FR-D7205-070SC ve iizeri, FR-D740-0365C ve iizeri

(9 Bu koruma fonksiyonu sadece ig fazli sebeke besleme Gzellii olan modelde bulunmaktadir.

Bu koruma fonksiyonu ilk durum ayarinda devre disi olarak belirlenmistir.

@D Kisa birsiire igin uygulanabilir sicaklik, Gmegin tagimada.

Yurt it tipleri igin bk. sayfa 114.
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FR-D700 SC Blok Diyagram

FR-D700 SC Ozellikler
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FR-D700 SC Ozellikler

Sinyal Terminalleri Atamasi

Fonksiyon Terminal
pa—— STF
ontro|
baglantisi STR
RH, RM, RL
D
Ortak
PC
10
2
Ayar degeri
belirleme 5
4
A B,C
CALISMA
isaret gkiglan
SE
AM
Arabirim =
1,52
Giivenlik
baglantisi i@«
S0

Tanim

ileri devir baslatma
Geri devir baglatma
Coklu hiz secimi

Ortak giris kontagi (kanal)
Ortak 24V DC gii¢ kaynagi

Ortak giris kontagi (kaynak)
24V DC giic kaynag
Potansiyometre gikis gerilimi

Frekans ayar degeri sinyali girisi

Frekans ayar degeri sinyali icin
referans noktas

Akim ayar
dederi sinyali girisi

Rdle gikisi (alarm gikist)

Motor calismasl
icin sinyal gikisi

Sinyal ¢ikiglan icin
referans potansiyel

Analog gerilim gikisi

PU konektdrii (RS485)
Givenlik girigleri
Giivenlik girigleri icin
referans potansiyel
Giivenlik monitdr ¢ikisi

Ana Devre Terminalleri Atamasi

Fonksiyon
L1,N

Terminal

Tanim
1 fazl giic kaynagi

R/L1,S/L2,T/L3 3 fazl giig kaynagi

+(P/4),
—(N/-)

Ana devre
baglantisi

+ (P/+), PR

(AR
1

18

+(P/+),P1

Harici fren Ginitesi baglantisi
DCbobin baglantisi

Harici fren direnci baglantisi

Motor baglantisi
PE

STF terminaline bir sinyal uygulandiginda motor ileri devir gereklegtirir. STF ve STR sinyalleri ayni anda uygulanirsa, STOP komutu verilir.
STR terminaline bir sinyal uygulandiginda motor geri devir gereklestirir. STF ve STR sinyalleri ayni anda uygulanirsa, STOP komutu verilir.
15 farkli gikis frekansi 6n ayari; frekanslar programlanabilir.

SD klemensine (kanal lojigindeki) ilgili terminal baglandiginda, belirlenmis bir kontrol fonksiyonu etkinlegir.

SD klemensi dijital devrelerden optokupldrler ile izole edilmistir.

Transistor cikisini (agik kolektdr gikist) Grnedin programlanabilir bir kontrolre (PLC) baglarken, istenmeyen akimlarin olusturacadi anzay!
onlemek icin harici giic kaynaginin negatif ucunu transistor gikisi saglayacak sekilde bu klemense baglayin. Kaynak lojidi secildiginde, bu
klemense harici gii¢ kaynaginin 0V ucunu baglayin.

24V DC/0,1 A ki

Kanal lojiginde, acik kollektrlii transistorler ile etkinlestirmede (6. PLC gibi), harici giic kaynaginin pozitif kutbu PC klemensine baglanmalidir.
Kaynak lojiginde, PC terminali kontrol girisleri icin ortak referans noktasi olarak kullanilir.

Cikis gerilimi 5V DC. Maks. ¢ikis akimi 10 mA

Onerilen potansiyometre: 1kQ; 0,5 W lineer (Cok turlu potansiyometre)

Bu terminale 05 (10) V gerilim ayar degeri uygulanir. Gerilim araligi 05V olarak ayarlanmistir.

Giris direnci 10 kQ +1 kQ. Izin verilen maksimum gerilim 20V DC.

Tiim analog ayar degerleri ve AM analog ¢ikis sinyali icin referans noktasi Terminal 5'tir.

Terminal, kontrol devresinin referans potansiyelinden izole edilmistir ve gilriiltii korumas! icin topraklanmamasi gerekir.

4-20 mA DC (veya 0—5V, 0-10V) girisi 20 mA degerinde maksimum cikis frekansi saglar ve giris ile ¢ikisi orantili hale getirir.

Bu giris sinyali AU sinyali agik konumdayken gegerlidir (terminal 2 girisi gecersiz).

Analog giris 4-20 mA (ilk ayar), 0-5V DCve 0—10V DC arasinda gecis yapmak icin Pr. 267'yi kullanin.

Gerilim girigini segmek icin, gerilim/akim giris anahtarini “V” konumuna ayarlayin (05 V/0-10V).

Alarm gikisi role kontaklan iizerinden verilir (C-B = normalde agik, C-A = normalde kapali).

Maksimum kontak yiikii 230V AC/0,3 A veya 30V DC/0,3 A.

inverter gikis frekansi baslangic frekansina (ilk degeri 0,5 Hz) esit veya daha yiiksek oldugunda diisiik konuma geger (Terminal SE'in gerilimi
¢ikisa iletilir). Durdurma sirasinda veya DC enjeksiyonla frenleme islemi sirasinda yiiksek konuma gecer. (Diisiik konum, agik kollektor gikis
transistoriiniin iletimde oldugunu (acik) gosterir. Yiiksek konum, transistoriin iletimde olmadigin (kapa) gdsterir.)

Izin verilen yiik 24 V DC (maksimum 27V DC)/0,1 A (Sinyal agik konumdayken gerilim diisiimii maksimum 3,4V degerindedir).

RUN sinyali icin referans potansiyel

Bu terminal, kontrol devresi 5 ve SD referans potansiyelinden izole edilmistir.

Monitdr 8geleri iginden drnegin bir gikis frekansi secer. inverter resetleme islemi sirasinda gikisa iletim olmaz.

Cikig sinyali, karsilik gelen monitor edilen dge biiyiikliigii ile orantilidir.

Cikis dgesi (ilk ayar): ¢ikis frekansi

Cikis sinyali 0-10V DC. Izin verilen yiik akimi 1 mA (yiik empedansi 10 kQ veya daha fazla), ¢oziiniirliik 8 bit

RS485 iizerinden haberlesme

Giivenlik fonksiyonlan kullaniimadiginda, S1-SC ve $2-SC terminalleri arasindaki mevcut kdprii baglantilan ¢ikartiimamalidir, aksi durumda
frekans inverterin calistinimasi miimkiin olmaz.

Agiklama

Sebeke elektrigine baglayin.
Harmonik Konverter (FR-HC) veya ortak giig rejenerasyonu konverteri (FR-CV) kullanirken bu terminallere baglanti yapmayin.

Fren initesini (FR-BU2), ortak giic rejenerasyon konverterini (FR-CV) veya Harmonik Konverteri (FR-HC), + (P/+) ve — (N/-) terminallerine baglaym.

Opsiyonel bir DC bobin, P1 ve + (P/+) terminallerine baglanabilir.
DCbobini P1 ve + (P/+) terminallerine baglamadan dnce kdprii baglantisini gikartin.

+ (P/+) ve PR terminalleri arasina bir fren transistorii (FR-ABR, MRS) baglaymn.
(FR-D7205-008 ve 014°e fren direnci baglanamaz.)

Inverter gerilim cikigi (3 fazli, 0 V'tan giris gerilimine kadar, 0,2-400 Hz)

inverterin koruyucu topraklama baglantisi
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