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This manual contains text, diagrams and explanations which will guide
the reader in the correct instruction and operation of the AL-ASI-BD and
AL2-ASI-BD AS-Interface module. It should be read and understood
before attempting to install or use the unit. Further information can be
found in the o Hardware or o2 Hardware Manual, and « or a2 Series
Programming Manuals.

Caution

0

Persons trained in the local and national electrical standards must
replace the AL-ASI-BD or AL2-ASI-BD.

Turn off the power supply when you install or remove the AL-ASI-BD
or AL2-ASI-BD.

Replace the cover after removing the AL-ASI-BD or AL2-ASI-BD.
Under no circumstances will Mitsubishi Electric be liable or responsi-
ble for any consequential damage that may arise as a result of the
installation or use of this equipment.

v~

Table 3. Software Communication Specifications
Item Content
. ON: Connect to AS-interface network
Control Bit | N1 OFF:  Unconnected to AS-interface network

*1 Function to reset input signal (E01 - E04) when AS-interface
communication is cut for 70 ms or more.

3. WIRING & INSTALLATION

For AS-interface wiring refer to figure 1.
Table 4. AL-ASI-BD Connector Pin Assignment

" Number Name Usage
The AL-ASI-BD and AL2-ASI-BD Actuator Sensor Interface board module (Hereafter 1&3 ASI+ For ASi + cable connection
referred to as the AL-ASI-BD) is used in conjunction with the following o (o and «2) 284 ASI- For ASi - cable connection
series controller for data communication over an Actuator Sensor Interface (AS-

interface) network.
Table 1. Applicable Controller

Model Name of Interface Model Name of Controller
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

The AL-ASI-BD connects onto the main body of the o series controller, forming a slave
station for an AS-interface network (Input 4 points, Output 4 points). A maximum of 31
slaves can be connected to form an AS-interface network. Power for the
communication is supplied over the AS-interface bus by the AS-interface power supply.
The communication signal is superimposed over the power supply on the AS-interface
bus.

2. SPECIFICATIONS

For general specifications please refer to the o (o or «2)Series Hardware Manual.

Table 2. Hardware Communication Specifications
Item Content
Number of I/O 4 Input (in. EO1-E04) 4 Output (Out. A01-A04)
1/0 Refresh Time Max. 5ms
Network Distance Max. 100m

External Power Voltage Typ. 30.5V DC (AS-interface Power supply)

External Power Current 40 mA or less

Consumption
Complies with AS-interface Certification, CE
Table 3. Software Communication Specifications
Item Content
Station Number Set by Master Station (Factory default 0)
10 Code 7
ID Code F
Data Bit DO - D3 Input Output 01 - 04 (E01 - E04, AO01 - A04)
parameter | PO Communication monitor (set by default). ™!
Bit P1,P2P3 | Unused
M6 “ON” when communication Error of AS-interface
occurs
System Bit
M7 “ON” when communication Error by AS-interface
power fail occurs

Use the AS-interface flat cable (yellow) for connecting the AL-ASI-BD to the
network.

When installing AL-ASI-BD refer to figure 2;

Disconnect all terminals from the power supply before
removing the cover.

1) Release screw ‘A’ and keep.

2) Carefully remove the factory fitted expansion port cover.
3) Cut away section ‘B’ from the o series controller main unit.
4) Attach the AL-ASI-BD to the main unit.

5) Tighten screw ‘A’ to a torque of 0.4 N'm.

When connecting AS-interface cable to the module, tighten communication
connector pin screws to a torque of 0.5 - 0.6N-m.

4. SLAVE ADDRESS SETTING &
DIAGNOSTICS

The address of AL-ASI-BD must be set from the AS-interface master module. The
setting range of the slave address is 1 to 31. New modules are preset to 0 before
shipping, if a module has been previously assigned an address other than 0, it
must be reset to 0 before it need to add into new AS-interface network.

Refer to the AS-interface master module's manual for details of how to set station
address from the AS-interface master.

Many modules can be added to a network at one time, all but one of them should
be set in their passive state (set N1=1). Once the network has been powered up
the modules can be individually activated (set N1=0), where the Master station will
assign a slave address.

Applicable Error checks
1) If a Communication defect error (M6) occurs;
- Check connections to the AS-interface master, and that the slave station
number is correct.
2) If a Communications power supply error (M7) occurs;
- Check the connection of the AS-interface Bus cable at each affected unit,
also the AS-interface power supply and its operation.




Die in dieser Anleitung vorliegenden Texte, Abbildungen und Tabelle 3: Leistungsmerkmale Software-Kommunikation
Erlauterungen sollen dem Anwender die korrekten Handhabung

und Bedienung des AL-ASI-BD und AL2-ASI-BD AS-Interface- Merkmal Technische Daten

Moduls erldutern sollen. Diese Anleitung sollte vor der Ir ion

oder dem Einsatz des Moduls sorgféltig gelesen werden. “EIN”, wenn Kommunikationsfehler des AS-

Weiterfiihrende Informationen kénnen Sie dem Hardware- M6 i

! d 2 Interface auftritt
Handbuch oder der Programmieranleitung zur a-oder o2-Serie System-Bit
entnehmen. M7 “EIN", wenn Kommunikationsfehler durch AS-
Achtung Interface-Spannungsabfall auftritt

* Nur speziell ausgebildetes Personal, das mit den lokalen und

nationalen Standards vertraut ist, darf die AL/AL2-ASI-BD

auswechseln.

Schalten Sie die Spannung aus, bevor Sie die AL/AI2-ASI-BD

installieren oder herausnehmen.

« Bringen Sie nach dem Herausnehmen der AL/AL2-ASI-BD die
Abdeckung wieder an.

« MITSUBISHI ELECTRIC schlieRt jegliche Haftung fiir Schaden
aus, die durch die Installation oder Verwendung der beschrie-
benen Produkte zustande kommen.

1. Einfuhrung

Die Aktor-Sensor-Interface-Module AL-ASI-BD und AL2-ASI-BD (im folgenden
AL-ASI-BD genannt) werden in Verbindung mit den folgenden Steuerungen der a-
Serie (o und o.2) fiir den Datenaustausch Uber ein Aktor-Sensor-Interface-
Netzwerk (AS-Interface-Netzwerk) verwendet.

Tabelle 1: Zuléassige Steuerungen

Modellbezeichnung des

Schnittstellenmoduls Modellbezeichnung des Controllers

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

Das AL-ASI-BD wird auf ein a-Grundmodul aufgesteckt und bildet eine Slave-
Station innerhalb des AS-Interface-Netzwerks (4 Eingange, 4 Ausgange). Bis zu
31 ASI-Slaves lassen sich in einem AS-Interface-Netzwerk ansteuern. Die
Spannungsversorgung erfolgt iber den AS-Interface-Bus durch die AS-Interface-
Spannungsversorgung. Das Kommunikationssignal wird der
Spannungsversorgung auf dem AS-Interface-Bus (iberlagert.

2. Technische Daten

Allgemeine Angaben entnehmen Sie bitte dem Hardware-Handbuch zur a-Serie
(o oder a2)..

Tabelle 2: Leistungsmerkmale Hardware-
Kommunikation
Merkmal Technische Daten
Anzahl E/A-Adressen 4A[I)E1|rjggz)ge (Ein. EO1-E04) 4 Ausgénge (Aus.
E/A-Aktualisierungszeit Max. 5 ms
Netzwerkausdehnung Max. 100 m
Externe Typ. 30,5 V DC (AS-Interface-
Spannungsversorgung Spannungsversorgung)
Externe Stromaufnahme max. 40 mA
Tests ASi, CE
Tabelle 3: Leistungsmerkmale Software-Kommunikation
Merkmal Technische Daten

Einstellung durch Master-Station

Stationsnummer (Werkseinstellung 0)

E/A-Code 7
ID-Code F
Daten-Bit DO -D3 Ein“g)ang/Ausgang 01- 04 (EO1 - E04, AO1 -
Kommunikationsliberwachung (erfolgt
PO " -
Parameterbit werkseitig durch).
P1,P2,P3 | entfallt

ON: Nicht mit dem AS-Interface Netwerk
verbunden

OFF:  Mit dem AS-Interface Netwerk ver-
bunden

Kontroll-Bit N1

Ce manuel contient des textes, diagrammes et explications destinés a
guider le lecteur dans l'installation correcte et I'utilisation des modules
AS Interface AL-ASI-BD et AL2-ASI-BD. Il est nécessaire de I'avoir lu et
compris avant d'essayer d'installer ou d'utiliser 'unité. Vous trouverez de
plus amples informations dans le manuel de matériel o ou 02 et dans
les manuels de programmation des séries o ou 0.2.

o

Attention
« Seules les personnes formées conformément aux standards locaux
et nationaux sont habilitées a remplacer le AL/AL2-ASI-BD.

« Couper I'alimentation électrique avant d'installer ou de remplacer le
AL/AL2-ASI-BD.

*1 Eingang-Reset Funktion erfolgt (E01-E04), wenn die Kommunikation fir
mindestens 70 ms unterbrochen ist.

« Replacer le couvercle aprés avoir remplacé le AL/AL2-ASI-BD.

« MITSUBISHI ELECTRIC ne répondra ou ne sera rendu responsable
en aucun cas, des dommages consécutifs a I'installation ou de I'utili-
sation de cet équipement.

3. AnschluB und Installation

1. INTRODUCTION

Anschlisse des AS-Interface, siehe Figure 1.

Le module Actuator Sensor Interface AL-ASI-BD et AL2-ASI-BD (dénommé ci-aprés

Tabelle 4: AL-ASI-BD AnschluBklemmenbelegung AL-ASI-BD) est utilisé en liaison avec les contréleurs suivants des séries o (o et a2)
pour la communication de données par l'intermédiaire d'un réseau Actuator Sensor
Klemme Bezeichnung Beschreibung Interface (AS Interface).
183 AS| + ASI (+) -Kabelanschiufs Tableau 1 : Contrdleur utilisable
284 ASI - ASI (-) -Kabelanschlufy Nom du modéle d'interface Nom du modéle de contréleur

Verwenden Sie das AS-Interface-Flachkabel (gelb) zur Verbindung des AL-ASI-BD mit
dem Netzwerk.

Installation des AL-ASI-BD, siehe Figure 2.

Trennen Sie alle Anschlisse von der Spannungsversorgung, bevor
Sie die Abdeckung entfernen.

1) Entfernen Sie die Schraube ‘A'.

2) Entfernen Sie die Abdeckung des Erweiterungssteckers vorsichtig.

3) Schneiden Sie den Bereich ‘B’ aus dem Grundmodul der a-Steuerung aus.
4) Stecken Sie das AL-ASI-BD auf das Grundmodul.

5) Ziehen Sie die Schraube ‘A’ mit einem Drehmoment von 0,4 N-m fest.

Bei Anschlul des AS-Interface-Kabels ziehen Sie die AnschluRklemmen mit einem
Anzugmoment von 0,5 - 0,6 N'm an.

4. Einstellung der Slave-Adresse und
Fehlerdiagnose

Die Slave-Adresse kann entweder durch den AS-Interface-Master oder ein
Programmiergeréat eingestellt werden. Wird eine neue Slave-Station mit dem AS-
Interface-Bus verbunden, weist der Master dieser die unterste freie Adresse zu.

Der Adressbereich reicht von 1 bis 31 und kann nur einer Slave-Station mit der
Adresse 0 (null) zugewiesen werden. Neue Module sind werkseitig auf die Adresse 0
voreingestellt. Falls einem Modul bereits eine andere Adresse als 0 zugewiesen
wurde, muB es auf 0 zurlickgesetzt werden, bevor es mit dem Netzwerk verbunden
wird.

Naheres zur Anderung der Slave-Stationsnummer durch den AS-Interface-Master
erfahren Sie im jeweiligen Handbuch des verwendeten AS-Interface Master-Moduls.
Es kénnen mehrere Slave-Stationen gleichzeitig im Netzwerk installiert werden. Alle
diese Stationen bis auf eine werden als passive Module eingestellt (Einstellung N1=1).
Ist das Netzwerk wieder in Betrieb genommen, kénnen die Slave-Stationen einzeln
aktiviert werden (Einstellung N1=0). Hierbei weist der Master der Slave-Station die
Stationsnummer zu.

Fehlerdiagnose

1) Bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers (M6):
- Uberpriifen Sie den AnschluR an den AS-Interface-Master.
- Uberpriifen Sie die Slave-Stationsnummer.

2) Bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers - ASI-Spannungsversorgung (M7):
- Uberpriifen Sie den AnschluR des AS-Interface Kabels an jeder betroffenen

Station.

- Uberpriifen Sie die AS-Interface-Spannungsversorgung.

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

L'AL-ASI-BD est connecté au boitier du contréleur série . de maniére a former un
esclave ASI (4 points d’entrées, 4 points de sorties). On peut brancher au maximum 31
esclaves sur un réseau AS| AS. L'alimentation en puissance est fournit par le bus ASI.
Le signal de communication est superposé a I'alimentation en puissance sur le bus
ASI.

3. CABLAGE ET INSTALLATION

Se référer a la figure 1 pour le cablage de l'interface AS.

Tableau 4 : Affectation des broches des connecteurs
dans I'AL-ASI-BD
Numero Nom Congu pour
18&3 ASI + Pour le cable ASI +
284 ASI - Pour le cable ASI -

Utiliser le cable plat (jaune) d’ASI pour connecter I'AL-ASI-BD au réseau.

Se référer a la figure 2 pour installer I'AL-ASI-BD.

Déconnecter toutes les bornes d'alimentation avant d'enlever le
couvercle.

1) Dévisser la vis « A » et la conserver.

2) Retirer avec précaution le couvercle du port d'extension monté en usine.

3) Couper la partie « B » de l'unité de base du contrdleur série a.

4) Déplacer I'AL-ASI-BD sur ['unité de base.

5) Serrer la vis « A » avec un couple de serrage de 0,4 N-m.

En connectant le cable de l'interface ASI au module, visser les vis des broches
du connecteur de communication en exergant un couple de serrage compris
entre 0,5 et 0,6 N-m.

4. ADRESSE ESCLAVE ET DIAG-
NOSTICS

2. SPECIFICATIONS

Veuillez vous référer au manuel du matériel des séries o (o ou a:2) pour des
spécifications générales.

Tableau 2 : Spécifications du matériel de communication

Donnée Contenu

4 entrées (input E01-E04), 4 sorties (output

Nombre d'E/S A01-A04)

Temps de rafraichissement E/S | 5ms au maximum

Distance sur le réseau 100 m au maximum

Tension Typ. 30,5 V CC (alimentation en puissance par

Consommation maxumum 40 mA

Conforme au normes suivantes | ASi, CE

Tableau 3 : Spécifications du logiciel de communication

Donnée Contenu

Adresse esclave Attribuée par le maitre (réglage par défaut en

usine 0)
Code d'E/S 7
Code d'l/D F
Data Bit DO - D3 Entrée sortie 01 - 04 (EO1 - E04, AO1 - A04)
Le monitor de communication (ajustée par
PO Pl
Bit de paramétre défaut).
P1,P2,P3 Inutilisées
M6 “ON” si une erreur de communication de
l'interface AS apparait
Systéme Bit
M7 “ON” si une erreur de communication due a une
panne de secteur de l'interface AS apparait
ON: Pas de connexion au réseau AS Inter-
Control Bit N1 face
OFF:  Connexion au réseau AS Interface

*1 Fonction servant a remettre le signal d'entrée (E01-E04) a zéro lorsque la
communication avec ASI est coupée pendant 70 ms ou plus.

Une adresse esclave peut étre ajustée par le maitre ASI ou par un
programmateur. Si un nouvel esclave est ajouté au bus ASI, le module maitre lui
attribuera I'adresse libre la plus basse.

Les adresses esclaves forment une plage de 1 a 31 et peuvent étre attribuées
seulement & un module dont I'adresse initiale est 0 (zéro). Les nouveaux modules
sont préajustés sur 0 avant I'expédition. Si un module a regu au préalable une
adresse autre que 0, il doit étre remis a zéro avant de pouvoir étre inséré au
réseau.

Il est possibile d'ajouter de nombreux modules en une seule fois. lis doivent étre
tous définis en tant que modules passifs (paramétre N1=1) sauf un. Lorsque le
réseau est sous tension, les modules peuvent étre activés individuellement
(modifier N1=0), I'administrateur réseau Network Master leur affectant alors un
numeéro de poste.

Controles a effectuer en cas d'erreur :

1) Si l'erreur M6 apparait (communication erronée) :
- Vérifier les connexions vers l'interface AS maitre
- Vérifier si 'adresse du poste esclave est correct

2) Si une erreur d'alimentation sur la communication (M7) se produit :
- Vérifier la connexion du céble du bus de l'interface AS sur chaque unité

concernée,

- Vérifier I'alimentation ASI et son fonctionnement.
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Il presente manuale contiene il testo, i diagrammi e le spiegazioni che
guideranno il lettore nell'esecuzione dell'installazione e nel corretto
impiego del modulo interfaccia AL-ASI-BD e AL2-ASI-BD AS. Il
manuale deve essere letto prima di eseguire l'installazione o di utilizzare
I'unita. Per ulteriori informazioni consultare il manuale hardware a 0 0.2,
e i manuali di programmazione dei microcontrollori della serie o./ a2.

0

Avvertenza

« La cassetta di memoria puo essere sostituita unicamente da person-
ale specializzato a conoscenza delle specifiche elettriche locali e
nazionali.

« Per installare o rimuovere la cassetta di memoria occorre dapprima
disinserire I'alimentazione principale.

« Sostituire il coperchio dopo aver rimosso la cassetta di memoria.

« Mitsubishi Electric non si assume in alcun caso la responsabilita di
danni derivanti dall'installazione o dall'impiego del prodotto.

Tabella 3. Specifiche di comunicazione del software

Posizione Descrizone

"ON" se si verifica un errore di

M6 N " .
comunicazione sull'interfaccia AS-1

Bit sistema "ON" se si verifica un errore di
M7 comunicazione per mancanza di corrente
all'interfaccia AS-I
ON: scollegare dalla rete I'interfaccia
Bit control N1 AS-l

OFF:  collegare alla rete I'interfaccia AS-I

*1 Funzione per resettare il segnale di ingresso quando la comunicazione
dell'interfaccia AS é disattivata per 70 ms ed oltre.

1. INTRODUZIONE

3. CABLAGGIO E INSTALLAZIONE

Il modulo AL-ASI-BD e AL2-ASI-BD (in seguito AL-ASI-BD) é un modulo utilizzato insieme
alle seguenti serie di controllori o (o € ®2) per la comunicazione e trasmissione di dati
mediante la rete AS-I (rete di Interfaccia Attuatore-Sensore).

Tabella 1. Associazione Modulo-Microcontrollore

Modello di Interfaccia Modello di Microcontrollore
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

La scheda AL-ASI-BD si collega all'unita principale del controllore serie o formando una
stazione secondaria per una rete di tipo AS-I (4 ingressi + 4 uscite). Per realizzare una rete
AS-| si possono collegare sino ad un massimo di 31 slave. L'alimentazione necessaria
viene fornita attraverso il bus dall'alimentatore dell'interfaccia AS-I. Il segnale di
comunicazione viene sovrapposto a quello di alimentazione sul bus AS-I.

Per il cablaggio dell'interfaccia AS-I, consultare la figura 1.
Tabella 4. Configurazione dei pin del connettore AL-ASI-BD

Numero Nome Impiego
1&3 ASI + Per cavo collegamento ASI +
284 ASI - Per cavo collegamento ASI -

Utilizzare il cavo piatto (giallo) dell'interfaccia AS-I per collegare la scheda AL-ASI-
BD alla rete.
Per l'installazione della AL-ASI-BD, consultare la figura 2:

Prima di rimuovere il coperchio, disinserire tutti i terminali
dall'alimentazione.

2. SPECIFICHE TECNICHE

Per le specifiche generali rimandiamo al manuale delle serie hardware o (o 0 a2).
Tabella 2. Specifiche di comunicazione dell'hardware

Posizione Descrizione
Numero di I/0 4 ingressi (E01-E04) + 4 uscite (A01-A04)
Tempo di refresh I/O 5ms
Distanza rete max. 100 m

Tensione di alimentazione | 30,5V c.c. (alimentatore tramite interfaccia
esterna AS-I)

Consumo di corrente esterna 40 mA o inferiore

Conforme alle norme AS-|, CE

Tabella 3. Specifiche di comunicazione del software

Posizione Descrizone

Impostato dalla stazione primaria

Numero di stazioni (impostazione di fabbrica 0)

Codice di I/O 7
Codice di I/D F
Bit dati D0-D3 ingresso uscita 01 - 04 (E01 - E04, AO1 -
A04)
PO Da monitor di comunicazione (impostata

1
Bit parametri per default)

P1,P2,P3 Non utilizzato

1) Rimuovere la vite ‘A’ e conservarla.

2) Rimuovere con cautela la mascherina della porta di espansione montata in
fabbrica.

3) Tagliare la sezione ‘B’ dell'unita base del controllore della serie a.

4) Collocare la scheda AL-ASI-BD sull'unita base.

5) Serrare la vite ‘A’ a una coppia di serraggio di 0,4 N-m.

Quando si collega il cavo dell'interfaccia AS-I al modulo, serrare le viti del pin di
comunicazione con una coppia pari a 0,5 - 0,6 N-m.

4. IMPOSTAZIONE DELL'INDIRIZZO
SECONDARIO E DIAGNOSI

Un indirizzo secondario puo essere impostato in due modi, ovvero tramite la scheda
primaria dell'interfaccia AS-l oppure con un dispositivo di programmazione. Quando
viene aggiunta una nuova stazione al bus di interfaccia AS-I, la scheda primaria
assegnera l'indirizzo libero piti basso.

Gli indirizzi secondari sono compresi in un range tra 1 e 31 e possono essere
assegnati soltanto ad una scheda con indirizzo iniziale 0 (zero). Prima della
spedizione, le nuove schede vengono preimpostate su 0. Se una scheda & stata
precedentemente assegnata ad un indirizzo diverso da 0, prima di poterla
aggiungere alla rete dovra essere impostata sullo zero.

Alla rete si possono aggiungere molti moduli uno alla volta; tutti, eccetto uno, devono
essere impostati come moduli passivi (imposta N1=1). Una volta accesa la rete, i
moduli possono essere attivati singolarmente (impostare N1=0) dove il master di rete
assegnera il numero di stazione.

Le stazioni devono essere aggiunte alla rete una per volta. In questo caso, la rete
deve essere disinserita prima di effettuare qualsiasi aggiunta. Per maggiori dettagli
su come modificare il numero di stazioni da una scheda primaria di interfaccia AS-I,
consultare il manuale delle schede primarie di interfaccia AS-1.

Controlli di errore applicabili:
1) Se si verifica un errore di comunicazione (M6):
- controllare i collegamenti con la scheda primaria di interfaccia AS-1 e che il
numero della stazione secondaria sia corretto.
2) Se si verifica un errore di alimentazione comunicazione (M7):
- controllare il collegamento del cavo del bus di interfaccia AS-I su ogni unita
connessa, l'alimentatore dell'interfaccia AS-I ed il relativo funzionamento.




Este manual contiene textos, diagramas y explicaciones que
ayudaran al lector en la instruccién y operacion correctas de los
modulos de interfaz AL-ASI-BD y AL2-ASI-BD AS. Este debiera
leerse y comprenderse atentamente antes de instalar o usar la
unidad. Para mayores informaciones dirijase a los Manuales de
Hardware o 6 a2, y a los Manuales de Programacion de las series
a0 o

@

Advertencia

Las Unicas personas autorizadas a reemplazar el médulo AL-
ASI-BD son aquellos especialistas que dominan las normas
locales y nacionales de electrotecnia.

« Desconecte la alimentacion eléctrica antes de instalar o retirar
el médulo AL-ASI-BD.

« Reemplace la cubierta después de retirar el médulo AL-ASI-
BD.

Mitsubishi Electric no se responsabiliza bajo ninguna circun-
stancia por cualquier dafio ocurrido como consecuencia de la
instalacion o la utilizacion inapropiadas de este equipo.

Tabla 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de
software

Concepto Descripcion

"ON" (conectado) cuando ocurre un error de

e comunicacion de la interfaz AS

Bit de sistema "ON" (conectado) cuando ocurre un error de

M7 comunicacién a causa de una falla de
energia de la interfaz AS

ON: Desconectado de la red de interfaz
Bit de control N1 AS.
OFF:  Conecta a la red de interfaz AS.

*1 Funcidn para resetear la sefal de entrada cuando la comunicacion de la interfaz
AS se interrumpe por 70 ms o mas.

3. CONEXION E INSTALACION

1. INTRODUCCION

Para conocer la conexion de la interfaz AS consulte la figura 1.

Tabla 4. Asignacion de pines del conector AL-ASI-BD

El médulo de panel de la interfaz del sensor actuador AL-ASI-BD y AL2-ASI-BD (en
adelante referido como AL-ASI-BD) se utiliza en conjunto con el siguiente
controlador de las series a (a 'y a 2) para la comunicacién del datos a través de una
red para la interfaz del sensor actuador (interfaz AS).

Tabla1. Controlador aplicable

Numero Nombre Empleo
1y3 ASI + Para conexion por cable AS| +
2y4 ASI - Para conexion por cable ASI -

RSBl ?el megelcdella Nombre del modelo del controlador
interfaz
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

El AL-ASI-BD se conecta al cuerpo principal del controlador de serie o, formando
una estacién esclava al servicio de una red (4 entradas, 4 salidas). Al crear esta red
de ampllaclon es posible conectar 31 estaciones esclavas como maximo. La fuente
de energia eléctrica de la interfaz AS suministra la corriente necesaria para la
comunicacion a través del bus de la red.

2. ESPECIFICACIONES

En el caso de especificaciones generales por favor referirse al Manual de Hardware
de la serie a (o 6 a2).

Tabla 2. Especificaciones de la comunicacién a nivel de

Utilice un cable plano para interfaz AS (amarillo) para conectar el AL-ASI-BD a la red.
Para instalar el AL-ASI-BD consulte la figura 2;

Desconectar todos los terminales de la fuente de alimentacién de

energia antes de retirar la cubierta.

1) Retire el tornillo ‘A’ y guéardelo.

2) Retire con cuidado la cubierta puertos de expansion montada de fabrica.
3) Separe la seccion ‘B’ de la unidad base del controlador de la serie a.
4)Vuelva a colocar el AL-ASI-BD en la unidad base.

5) Apriete el tornillo ‘A’ a un torque de 0,4 N-m.

Al conectar el cable de interfaz AS al médulo, apnete los tornillos de los pines del

conector de comunicaciéon con un torque de 0,5 - 0,6 N'm

hardware 4. ASIGNACION DE DIRECCIONES
(o] t D ipcio 4
oo oo™ AL ESCLAVO Y DIAGNOSTICO
Numero de 1/0 4 entradas (E01-E04) 4 salidas (A01-A04)
Tiempo de renovacion I/0 Sms La direccion del esclavo de cada una de las direcciones esclavas pueden configurarse ya
- sea con la unidad central o con un dispositivo de programacion. Al agregarse una nueva
Alcance de la red méx. 100m estacion al bus de la interfaz AS, el médulo maestro asigna la direccién mas baja

Voltaje de alimentacion | 44 5 ¢ (fuente de interfaz AS)

externa
Consumo 40 mA o menos
Conforme a las normas ASi, CE

Tabla 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de
software

Concepto Descripcion

Configurada por la estacion maestra (por

Ndmero de estacion defecto es 0 de fabrica)

Codigo I/0 7
Cadigo I/D F
Bit de datos DO-D3 Entrada Salida 01 - 04 (EO1 - E04, AO1 -
A04)
PO Monitor de comunicacién (configurada por
Bit de defecto). !

configuracion
No usado

P1,P2,P
3

disponible.

Las direcciones de las estaciones esclavas varian de 1 a 31 y pueden asignarse
solamente a un moédulo provisto de direccion inicial 0 (cero). Los médulos nuevos vienen
ica. Si a un modulo se le ha asignado antes
una direccion que no sea 0, tendra que reinicializarse a 0 antes de poder agregarlo a la

preajustados a 0 antes de su envio desde fa

red.

Las estaciones se agregan a la red a razén de una por vez. En esas circunstancias es
preciso desconectar la red antes de cada ampliacion. Consulte el manual de modulos del
maestro de la interface AS para saber como cambiar los nimeros de los modulos de la

unidad central.

Comprobaciones a realizar en caso de error
1) Si ocurre un error por defecto de comunicacion (M6);
- verifique las conexiones al maestro de la interfaz AS y compruebe si el nimero
de la estacion esclava es el correcto,
2) Si se produce un error de suministro de alimentacién a la comunicacion (M7);
- verifique la conexion del cable del bus de la interfaz AS en cada una de las
unidades afectadas, incluida la fuente de alimentacién de la interfaz AS y su
funcionamiento.
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AL-ASI-BD
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Den har handboken innehaller text, scheman och férklaringar, som
vagleder till korrekt programmering och anvandning av AS-
granssnittsmodulerna AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD. Las igenom och
forsta handboken innan du forsoker installera eller anvanda enheten.
Ytterligare information finns i handbdckerna for a-maskinvara eller a.2-
maskinvara samt programmeringshandbdcker for o och a2-serien.

9

Viktigt

* AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD far endast bytas av personer med
utbildning i och kdnnedom om gallande lokala och nationella elstan-
darder.

« Sténg av strémforsorjningen for att installera eller avidgsna AL-ASI-

BD eller AL2-ASI-BD.

Satt tillbaka kapan efter att ha aviagsnat AL-ASI-BD eller AL2-ASI-

BD.

* Mitsubishi Electric ar under inga omsténdigheter ersattningsskyldigt
eller ansvarigt for foljdskador som kan uppsta till foljd av installation
eller anvandning av utrustningen.

1. INLEDNING

Tabell 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de

software
Concepto Innehall
M6 PA nar kommunikationsfel fér AS-granssnitt
uppkommer.
Systembit
M7 PA nar kommunikationsfel fér AS-granssnittets
stromférsoérjning uppkommer.
" ON: Koppla bort fran AS-granssnittsnatverk.
Kontrollbit N1 OFF:  Anslut till AS-grénssnittsnatverk.

*1 Funktion for att aterstalla insignal (EO1 - E04) nar kommunikationen med
AS-granssnittet bryts under 70 ms eller mer.

3. KABELANSLUTNING OCH
INSTALLATION

Kabelanslutning fér AS-granssnitt visas i figur 1.

AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD granssnittskortmodul for stalldonssensor (Actuator Sensor
Interface-modul, nedan kallad AL-ASI-BD) anvénds tillsammans med foljande styrenhet i
serierna o (o och a2) fér datakommunikation via ett AS-grénssnittsnatverk (Actuator
Sensor-néatverk).

Tabell 1.  Styrenheter som kan anvéndas

Granssnittets modellnamn Styrenhetens modellnamn

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

AL-ASI-BD ansluts till huvudenheten pa en styrenhet i serien, sa att den utgér en
slavstation i ett AS-grénssnittsnatverk (4 ingangar, 4 utgangar). Hogst 31 slavenheter kan
anslutas for att bilda ett AS-granssnittsnétverk. Strdmforsorjning for kommunikation sker
via AS-granssnittsbussen, via AS-grénssnittets stromférsorjningsenhet.

Tabla 4. AL-ASI-BD stifttilldelning

Beteckning Namn Anvéndning

1&3 ASI + For AS-granssnitt, + kabelanslutning

284 ASI - For AS-granssnitt, - kabelanslutning

Anvand AS-granssnittets flatkabel (gul) for att ansluta AL-ASI-BD till natverket.
For installation av AL-ASI-BD, se figur 2.

Koppla bort samtliga anslutningar fran strémférsérjningen innan
skyddet avlagsnas.

Kommunikationssignalen éverlagras éver stromforsorjningen pa AS-granssr ussen.

2. SPECIFIKATIONER

Allménna data finns i maskinvaruhandbéckerna for serierna o (o och a 2).
Tabell 2. Maskinvarudata, kommunikation

o
Il [an R
|
53.5
AL2-ASI-BD
H H oooao . )
[°F o9 o9 om0 o%9
g 2000
< 8
m
| o
24.5 53.1

Post Innehall
Antal I/0 4 ingangar (in. EO1 - E04) 4 utgangar (ut. AO1 - A04)
|/0O-uppdateringstid Max. 5ms
Néatverksavstand Max. 100m

Extern

spanningsférsarjning Typiskt 30,5 V DC (stromforsorjning for AS - granssnitt)

Stromférbrukning,
extern 40 mA eller mindre
stromforbrukning

Uppfyller AS-granssnittscertifiering, CE

Tabell 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de

software
Concepto Innehall
Stationsnummer Anges fran masterstation (fabriksinstéllning 0)
1/0-kod 7
ID-kod F F
Databit D0-D3 ingang/utgang 01 - 04 (E01 - E04, A01 - AO4)
PO Kommunikationsijv,ervakning
Parameterbit (standardinstalld). !
P1,P2,P3 | Anvéands inte

1) Avlagsna och spara skruv A.

2) Avlagsna forsiktigt det fabriksmonterade expansionsplatsskyddet.
3) Skar bort sektion B av a-styrenhetens huvudenhet.

4) Satt tillbaka AL-ASI-BD pa huvudenheten.

5) Dra at skruv "A" med 0,4 N-m.

Nar du ansluter AS-granssnittskabeln till modulen, skall du dra at
kommunikationsanslutningens skruvar med 0,5 - 0,6 N-m

4. SLAVADRESSINSTALLNING
OCH DIAGNOSTIK

Adressen till AL-ASI-BD maste stéllas in fran mastermodulen for AS-granssnitt.
Installningsomradet for slavadress &r 1 till 31. Nya moduler ar férinstallda till O vid
leverans. Om en modul tidigare tilldelats nagon annan adress an 0, maste den
aterstéllas till 0 innan den kan laggas till i ett nytt AS-granssnittsnatverk.

I handboken foér mastermodulen for AS-granssnitt finns mer information om hur du
staller in stationsadress fran AS-grénssnittsmastern.

Manga moduler kan laggas till samtidigt till natverket. Alla utom en av dem skall vara
satt till passivt lage (satt N1 = 1). Nar natverket spdnningssatts kan modulerna
aktiveras var for sig (sétt N1 = 0), dar masterstationen tilldelar en slavadress.

Tillampliga felkontroller:
1) Om ett kommunikationsfel (M6) uppkommer:
- Kontrollera anslutningarna till AS-granssnittsmastern, samt att
slavstationsnumret &r korrekt.
2) Om strémforsorjningsfel for kommunikation (M7) uppkommer:
Kontrollera  AS-granssnittsbusskabelns ~ anslutning vid berérda enheter.
Kontrollera &ven stromférsorjningen till och funktionen hos AS-grénsnittet.




B faHHOM pyKOBOACTBE COAEPXKATCS OMUCAHUS, CXEMbl U
NOSICHEHUSI, KOTOPbIE MOMOrYT NOMbL30BATENO HaANEXaWUM
o6pa3om ycTaHoBUTb Moaynu AS-uHtepdenca AL-ASI-BD un AL2-
ASI-BD v o6ecneunTb Ux HopMansHoe (PyHKLUNOHUPOBaHUE.
[laHHOe PYKOBOACTBO CrieayeT NPOYECTb U YCBOUTb, NPEeX/ie YeMm
npuctynatb Kk kakum-nn6o paGotam no yctaHoBKe Unu
aKcnnyaTaumum JaHHOro yCTpoiicTea. [lanbHenwwyio nHhopmaumio
Bbl HaveTe B PykoBOACTBE MO annapaTHoii 4acTi KOHTponnepa
cepun a2 unu o n B PyKOBOACTBE MO NPOrpaMMnUpOBaHuio
KOHTpOMnepa cepum o2 U o

BHumaHne

« K pa6otam no sameHe mogynei AL-ASI-BD u AL2-ASI-BD
[AOMYCKAOTCA TOMBLKO KBANMMULMPOBAHHbIE 3MEKTPUKM,
npoLLeALIMe NOATOTOBKY K ANEKTPOMOHTaXHbIM pabotam B
COOTBETCTBUN C MECTHBIMI 1 FOCYAAPCTBEHHbLIMM
cTaHfapTamu.

* BbIKniounTe anekTponuTaHue, Npex/ae Yem ycTaHasnmears
WK BblHMMaTb Moaynu AL-ASI-BD unu AL2-ASI-BD.

« Mocne otcoeanHerns moayns AL-ASI-BD vunn AL2-ASI-BD
YCTaHOBUTE Ha MECTO KPBILLIKY.

+ Mitsubishi Electric H1 npu kakux 06CTOsATENbCTBaxX He HeceT

Ta6bnuua3  TexHuuyeckue XxapaKTepPUCTUKM MPOrpaMMHOro

obecneyeHus cBA3N

4. YCTAHOBKA AJPECOB
NOAYMHEHHbIX Y3J10B U
ANATHOCTUKA

XapaktepucTtuka 3HaueHue
PO MoHuTop nepeaayn nHcbopmaumm (ycTaHoBneH
NapameTtpuy no ymonuatmio) !
-eckue 6uTbl
P1,P2,P3 He ncnoneayetcst
M6 «ON» (BKMtOYEH) — MpU BO3HUKHOBEHUN
owwnbku nepeaayn AaHHbIX AS-uHTepderica
CucTemHble
BUTbI «ON» (BKMIOYEH) — NP BO3HUKHOBEHWN
M7 owmnbku nepeaayn AaHHbIX B pesynsrate c6os
B QNEKTPONUTaHNM
ON: (BKNIOYEH) — CoeANHEHNE C CeTbI0
But N1 AS-nHTepdeiica
ynpasneHns OFF:  (BbIKINIOYEH) — OTKIIOYEHNE OT CEeTn
AS-uHTepdeiica

10PNAMYECKON OTBETCTBEHHOCTM 3a Kakne-nnbo nc ns,

KOTOpbIe MOryT OKa3aTbCA CMEACTBUEM YCTaHOBKN UNu
3KCMIyaTaumn AaHHOro YCTPOWCTBa.

1. BBEOEHUE

Mogynu AS-uHtepdeiica (MHTepdeiica AaTYMKOB U UCNONMHUTENbHBIX YCTPOUCTB)
AL-ASI-BD n AL2-ASI-BD (nanee HasbiBaemble «mogynu AL-ASI-BD»)
npeaHa3HayeHsl ANs UCNONL30BAHNA C KOHTPOMNNEpaMn cepum o (o U 02) Ans
nepefauy AaHHbIX No cetn AS-uHtepdeiica.

*1 ®yHkuma copoca BxogHoro curHana (EO1 - E04) npu npepbiBaHun cesian AS-
nHTepdeiica Ha 70 mc unu Gonee

3. MOHTAX NPOBOLAOB U
YCTAHOBKA

Cwm. cxemy coeanHeHuin AS-uHTepdeiica Ha puc. 1

TaGnuual _ Tun koHTponnepa ans untepderica Ta6nuuad. HasHaueHue WTbIPLKOB pazbema moayns AL-ASI-
Mogaenb uHTepdelica Mopaenk KoHTponnepa BD
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D Howmep HaumeHosanue Mpumenenne
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-* 13 ASI + [ns coepnHeHus ¢ «+» kabenem AS-
WHTEepdenca
Mopynb AL-ASI-BD noakntouaeTtcs k rnaBHOMY Groky KOHTponsiepa cepum o2 n
cosfaeT NOAUMHEHHYIO cTaHumio ceTu AS-uHTepdeiica (4 Toukn Bxoaa, 4 TOUKM 2u4 ASI - Ons COBAMHEHNA C «-» kabenem AS-
BbIX0Aa). MakcumasnbHOe KOMUYECTBO NOAYUHEHHBIX Y3M0B, KOTOPOE MOXHO nHTepderca

noaKn4nTL k ceT AS-uHTepdenica — 31. SnekTponutaHne Ans CBA3W nNogaeTcs no
wuHe AS-nHTepdenca oT UCTOYHMUKA nuTanua AS-uHtepdeiica. CurHan cessun
HaKNa/bIBaETCs Ha HaNPSKEHNE NUTaHMS.

2. TEXHWYECKUE
XAPAKTEPUCTUKH

O6Lune TeXHUYECKUE XapaKTepUCTMKM CM. B PYKOBOACTBE MO annaparHoii 4actu
KOHTpOnnepa cepun a2 Uim a.

Ta6nuua2 TexHU4YecKue XxapaKTepUCTUKM annapaTHbIX
CpeacTB CBA3U
XapakTtepuctuka 3HaueHue

Konuyectso Bxopos/

BLIXOACE 4 Bxopa (E01-E04) 1 4 Buixona (A01-A04)

Bpewms o6HOBNEHMs

COCTOSIHUS BXOAO0B/ Makc. 5 mc
BbIXOA0B
MpoTskeHHOCTbL ceTn Makc. 100 m

Hanpsixxexue BHelHero
WCTOYHMKA NUTaHUA

30,5 B NOCTOSIHHOTO TOKa (MCTOYHWK NUTaHWS
AS-uHTepdeiica)

MoTpebnsiemblit Tok OT
BHELHEero UCTOYHMKa

40 MA nnu mexee

CootBeTcTByeT

Ceptucbukauum AS-untepdetica, CE

Tabnuua3

TexHuuYeckne xapakTepucTUKU NPorpaMMHOro
obecneyeHus CBA3N

XapaktepucTtuka

3HaueHne

Homep ctaHuumn

3apaeTcst macTep-cTaHuvelt (Ha 3asoge-
W3roToBUTENE MO YMOM4aHuio yctaHosseH 0)

Kog 1O 7

Kog ID F

Buri D0-D3 Beop-Bbison 01 - 04 (E01 - E04, AO1 - A04)
AaHHbIX

[ns nogknioyeHusi Mmogyns AL-ASI-BD k ceTu ncnosnb3ayiTe nnockui XenTbin kabens AS-
nHTepdeiica.

Mepen ycraroskon mopynst AL-ASI-BD o3HakomuTech € puc. 2.

Mepep Tem, Kak CHUMaTb KPbILLKY, OTKOYMTE BCE KOHTAKTHbIE KNeMMbl
OT UCTOYHMKA NNUTaHWA.

1) OTBMHTUTE BUHT «A», 0BecrneybTe ero COXpaHHOCTb.

2) OCTOPOXHO CHUMUTE YCTAHOBIMEHHYIO Ha 3aBO/Ie KPbILLKY NOpTa PacLUMPEeHUs.
3) Ypanute cekumio «B» c kopnyca rnaBHoro 6noka KoHTponnepa cepum a.2.

4) Mpucoeantnte moaynb AL-ASI-BD k rnasHOMy mMoayrio.

5) 3aTsiHUTe BUHT «A» C BpaLlaTenbHbiM MoMeHToM 0,4 Hv

Mpwn nopknioyeHnn kabens AS-uHtepdeinca K Moaynio 3aTsaHUTe BMHTM pasbema
COeAMHEHWs Nepeaayn AaHHbIX C BpaLarenbHbIM MOMEHToM 0,5 - 0,

Anpec moayns AL-ASI-BD gomxeH 3agaBaTbes U3 Moayns macTtep-y3na AS-uHTepdelica.
Jvana3oH agpecoB NoAYvMHEHHbIX y3nos — oT 1 o 31. B HoBbIX MoAynsAx Ha 3aBoge-
M3roToBMUTENE yCTaHaBnnBaeTcs aapec 0; ecnu MOaynio paHee Gbin NPUCBOEH aapec,
oTNNYHBIA OT 0, OH JoMmKeH GbiTb BbICTaBneH Ha 0 nepep noaknyeHnem k cetm AS-
nHTepdeiica.

Moppo6Hee o ToM, kak 3aaaBaTb aapec CTaHUMW Yepes mactep-y3en AS-uHtepdeica,
CM. B PyKOBOACTBE MO rnasHoMy yany AS-untepdeiica.

OfHOBPEMEHHO K CETU MOXHO MOAKMIOYaTL HECKOMBKO MOAYMEN, Npu 3ToM BCe, Kpome
O[IHOTO, AOMKHbI GbITb NepeBeieHbl B NACCUBHOE COCTOSIHNE (HEOBXOAMMO YCTaHOBUTL
N1=1). Mocne noaayn NMTaHUs Ha yCTPOICTBA CETU, MOAYNM MOXHO aKTUBMPOBAaTbL Mo
otaenbHocTH (yctaHoBuTb N1=0), npu aTom macTep- y3en npucBouT agpeca
NOAYNHEHHBIM y3Mam.

MpoBepky B Cyyae BO3MOXHbIX OLIMGOK
1) Mpu BO3HMKHOBEHWUM C6Os Nepeaymn AaHHbIX (owmbka M6)
- lpoBepkTe noakmodeHne k Mactep-moaysio AS-uHTepdeica, npoBepsTe
NPaBUMbHOCTE HOMEPa MOAYMHEHHO CTaHLINK.
2) MNpw BO3HUKHOBEHUM ¢G0S Noaaqmn nuTaHus (ownbka M7)
- MMpoBepbTe coeanHeHne kabens WnHel AS-uHTEpdeinca ¢ kaxaeiM 6110koM, Ha
KOTOPOM 3ameyeHa fJaHHasi HeMCNPaBHOCTb, @ Takke NoAady NUTaHNs Ha AS-
nHTepdeiic.
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This manual contains text, diagrams and explanations which will guide
the reader in the correct instruction and operation of the AL-ASI-BD and
AL2-ASI-BD AS-Interface module. It should be read and understood
before attempting to install or use the unit. Further information can be
found in the o Hardware or o2 Hardware Manual, and « or a.2 Series
Programming Manuals.

Caution

0

+ Persons trained in the local and national electrical standards must
replace the AL-ASI-BD or AL2-ASI-BD.

Turn off the power supply when you install or remove the AL-ASI-BD
or AL2-ASI-BD.

Replace the cover after removing the AL-ASI-BD or AL2-ASI-BD.
Under no circumstances will Mitsubishi Electric be liable or responsi-
ble for any consequential damage that may arise as a result of the
installation or use of this equipment.

Table 3. Software Communication Specifications
Item Content
ON: Connect to AS-interface network

Control Bit | N1 OFF:  Unconnected to AS-interface network

*1 Function to reset input signal (E01 - E04) when AS-interface
communication is cut for 70 ms or more.

3. WIRING & INSTALLATION

For AS-interface wiring refer to figure 1.

1 |NTRODUCT|ON Table 4. AL-ASI-BD Connector Pin Assignment

" Number Name Usage
The AL-ASI-BD and AL2-ASI-BD Actuator Sensor Interface board module (Hereafter 1&3 ASI+ For ASi + cable connection
referred to as the AL-ASI-BD) is used in conjunction with the following o (o and a2) 284 ASI- For ASi - cable connection
series controller for data communication over an Actuator Sensor Interface (AS-

interface) network.
Table 1. Applicable Controller

Model Name of Interface Model Name of Controller

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

The AL-ASI-BD connects onto the main body of the o series controller, forming a slave
station for an AS-interface network (Input 4 points, Output 4 points). A maximum of 31
slaves can be connected to form an AS-interface network. Power for the
communication is supplied over the AS-interface bus by the AS-interface power supply.
The communication signal is superimposed over the power supply on the AS-interface
bus.

2. SPECIFICATIONS

For general specifications please refer to the o (o or «2)Series Hardware Manual.
Table 2. Hardware Communication Specifications

Item Content

Number of I/O 4 Input (in. EO1-E04) 4 Output (Out. A01-A04)

1/0 Refresh Time Max. 5ms

Network Distance Max. 100m

External Power Voltage Typ. 30.5V DC (AS-interface Power supply)

External Power Current

. 40 mA or less
Consumption

Complies with AS-interface Certification, CE

Table 3. Software Communication Specifications

Item Content

Station Number Set by Master Station (Factory default 0)

10 Code 7
ID Code F
Data Bit DO - D3 Input Output 01 - 04 (E01 - E04, AO01 - A04)
parameter | PO Communication monitor (set by default). ™!
Bit P1,P2P3 | Unused
M6 “ON” when communication Error of AS-interface
occurs
System Bit
M7 “ON” when communication Error by AS-interface
power fail occurs

Use the AS-interface flat cable (yellow) for connecting the AL-ASI-BD to the
network.

When installing AL-ASI-BD refer to figure 2;

Disconnect all terminals from the power supply before
removing the cover.

1) Release screw ‘A’ and keep.

2) Carefully remove the factory fitted expansion port cover.
3) Cut away section ‘B’ from the o series controller main unit.
4) Attach the AL-ASI-BD to the main unit.

5) Tighten screw ‘A’ to a torque of 0.4 N'm.

When connecting AS-interface cable to the module, tighten communication
connector pin screws to a torque of 0.5 - 0.6N-m.

4. SLAVE ADDRESS SETTING &
DIAGNOSTICS

The address of AL-ASI-BD must be set from the AS-interface master module. The
setting range of the slave address is 1 to 31. New modules are preset to 0 before
shipping, if a module has been previously assigned an address other than 0, it
must be reset to 0 before it need to add into new AS-interface network.

Refer to the AS-interface master module's manual for details of how to set station
address from the AS-interface master.

Many modules can be added to a network at one time, all but one of them should
be set in their passive state (set N1=1). Once the network has been powered up
the modules can be individually activated (set N1=0), where the Master station will
assign a slave address.

Applicable Error checks
1) If a Communication defect error (M6) occurs;
- Check connections to the AS-interface master, and that the slave station
number is correct.
2) If a Communications power supply error (M7) occurs;
- Check the connection of the AS-interface Bus cable at each affected unit,
also the AS-interface power supply and its operation.

Die in dieser Anleitung vorliegenden Texte, Abbildungen und Tabelle 3: Leistungsmerkmale Software-Kommunikation
Erléuterungen sollen dem Anwender die korrekten Handhabung =
und Bedienung des AL-ASI-BD und AL2-ASI-BD AS-Interface- Merkmal Technische Daten
Moduls erlautern sollen. Diese Anleitung sollte vor der Ir ion
oder dem Einsatz des Moduls sorgfaltig gelesen werden. “EIN”, wenn Kommunikationsfehler des AS-
Weiterfiihrende Informationen kénnen Sie dem Hardware- M6 i
: : > Interface auftritt
Handbuch oder der Programmieranleitung zur a-oder a.2-Serie System-Bit
entnehmen. M7 “EIN”, wenn Kommunikationsfehler durch AS-
Achtung Interface-Spannungsabfall auftritt

« Nur speziell ausgebildetes Personal, das mit den lokalen und
nationalen Standards vertraut ist, darf die AL/AL2-ASI-BD
auswechseln.

Schalten Sie die Spannung aus, bevor Sie die AL/AI2-ASI-BD
installieren oder herausnehmen.

« Bringen Sie nach dem Herausnehmen der AL/AL2-ASI-BD die
Abdeckung wieder an.

MITSUBISHI ELECTRIC schlieRt jegliche Haftung fiir Schaden
aus, die durch die Installation oder Verwendung der beschrie-
benen Produkte zustande kommen.

1. Einfuhrung

Die Aktor-Sensor-Interface-Module AL-ASI-BD und AL2-ASI-BD (im folgenden
AL-ASI-BD genannt) werden in Verbindung mit den folgenden Steuerungen der a-
Serie (o und o2) fiir den Datenaustausch iiber ein Aktor-Sensor-Interface-
Netzwerk (AS-Interface-Netzwerk) verwendet.

Tabelle 1: Zulassige Steuerungen

Modellbezeichnung des

Schnittstellenmoduls Modellbezeichnung des Controllers

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

Das AL-ASI-BD wird auf ein o-Grundmodul aufgesteckt und bildet eine Slave-
Station innerhalb des AS-Interface-Netzwerks (4 Eingange, 4 Ausgénge). Bis zu
31 ASI-Slaves lassen sich in einem AS-Interface-Netzwerk ansteuern. Die
Spannungsversorgung erfolgt tiber den AS-Interface-Bus durch die AS-Interface-
Spannungsversorgung. Das Kommunikationssignal wird der
Spannungsversorgung auf dem AS-Interface-Bus Uberlagert.

2. Technische Daten

Allgemeine Angaben entnehmen Sie bitte dem Hardware-Handbuch zur a-Serie

(o oder a2)..
Tabelle 2: Leistungsmerkmale Hardware-
Kommunikation
Merkmal Technische Daten
Anzahl E/A-Adressen :(I)Erggz)ge (Ein. EO1-E04) 4 Ausgénge (Aus.
E/A-Aktualisierungszeit Max. 5 ms
Netzwerkausdehnung Max. 100 m
Externe Typ. 30,5 V DC (AS-Interface-
Spannungsversorgung Spannungsversorgung)
Externe Stromaufnahme max. 40 mA
Tests ASi, CE
Tabelle 3: Leistungsmerkmale Software-Kommunikation
Merkmal Technische Daten

Einstellung durch Master-Station

Stationsnummer (Werkseinstellung 0)

E/A-Code 7
ID-Code F
Daten-Bit DO -D3 Eingang/Ausgang 01- 04 (EO1 - E04, AO1 -
A04)
Kommunikationstiberwachung (erfolgt
PO " *
Parameterbit werkseitig durch).
P1,P2,P3 | entfallt

ON: Nicht mit dem AS-Interface Netwerk
verbunden

Kontroll-Bit N1 OFF:  Mit dem AS-Interface Netwerk ver-

bunden

Ce manuel contient des textes, diagrammes et explications destinés a
guider le lecteur dans l'installation correcte et I'utilisation des modules
AS Interface AL-ASI-BD et AL2-ASI-BD. Il est nécessaire de I'avoir lu et
compris avant d'essayer d'installer ou d'utiliser I'unité. Vous trouverez de
plus amples informations dans le manuel de matériel o ou 0.2 et dans
les manuels de programmation des séries o ou a.2.

0

Attention
« Seules les personnes formées conformément aux standards locaux
et nationaux sont habilitées a remplacer le AL/AL2-ASI-BD.

« Couper l'alimentation électrique avant d'installer ou de remplacer le
AL/AL2-ASI-BD.

*1 Eingang-Reset Funktion erfolgt (E01-E04), wenn die Kommunikation fir
mindestens 70 ms unterbrochen ist.

« Replacer le couvercle aprés avoir remplacé le AL/AL2-ASI-BD.

* MITSUBISHI ELECTRIC ne répondra ou ne sera rendu responsable
en aucun cas, des dommages consécutifs a l'installation ou de I'utili-
sation de cet équipement.

3. AnschluB und Installation

1. INTRODUCTION

Anschlisse des AS-Interface, siehe Figure 1.

Le module Actuator Sensor Interface AL-ASI-BD et AL2-ASI-BD (dénommé ci-aprés

Tabelle 4: AL-ASI-BD AnschluBklemmenbelegung AL-ASI-BD) est utilisé en liaison avec les contrdleurs suivants des séries o (o et .2)
pour la communication de données par l'intermédiaire d'un réseau Actuator Sensor
Klemme Bezeichnung Beschreibung Interface (AS Interface).
183 ASI + ASI (+) -Kabelanschlu Tableau 1 : Controleur utilisable
28&4 ASI - ASI (-) -Kabelanschluf Nom du modéle d'interface Nom du modéle de contréleur

Verwenden Sie das AS-Interface-Flachkabel (gelb) zur Verbindung des AL-ASI-BD mit
dem Netzwerk.

Installation des AL-ASI-BD, siehe Figure 2.

Trennen Sie alle Anschliisse von der Spannungsversorgung, bevor
Sie die Abdeckung entfernen.

1) Entfernen Sie die Schraube ‘A’

2) Entfernen Sie die Abdeckung des Erweiterungssteckers vorsichtig.

3) Schneiden Sie den Bereich ‘B’ aus dem Grundmodul der a-Steuerung aus.
4) Stecken Sie das AL-ASI-BD auf das Grundmodul.

5) Ziehen Sie die Schraube ‘A’ mit einem Drehmoment von 0,4 N'm fest.

Bei Anschlul des AS-Interface-Kabels ziehen Sie die AnschlufRklemmen mit einem
Anzugmoment von 0,5 - 0,6 N-m an.

4. Einstellung der Slave-Adresse und

Fehlerdiagnose

Die Slave-Adresse kann entweder durch den AS-Interface-Master oder ein
Programmiergeréat eingestellt werden. Wird eine neue Slave-Station mit dem AS-
Interface-Bus verbunden, weist der Master dieser die unterste freie Adresse zu.

Der Adressbereich reicht von 1 bis 31 und kann nur einer Slave-Station mit der
Adresse 0 (null) zugewiesen werden. Neue Module sind werkseitig auf die Adresse 0
voreingestellt. Falls einem Modul bereits eine andere Adresse als 0 zugewiesen
wurde, muR es auf 0 zuriickgesetzt werden, bevor es mit dem Netzwerk verbunden
wird.

Néheres zur Anderung der Slave-Stationsnummer durch den AS-Interface-Master
erfahren Sie im jeweiligen Handbuch des verwendeten AS-Interface Master-Moduls.
Es konnen mehrere Slave-Stationen gleichzeitig im Netzwerk installiert werden. Alle

diese Stationen bis auf eine werden als passive Module eingestellt (Einstellung N1=1).

Ist das Netzwerk wieder in Betrieb genommen, kénnen die Slave-Stationen einzeln
aktiviert werden (Einstellung N1=0). Hierbei weist der Master der Slave-Station die
Stationsnummer zu.

Fehlerdiagnose

1) Bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers (M6):
- Uberpriifen Sie den AnschluR an den AS-Interface-Master.
- Uberpriifen Sie die Slave-Stationsnummer.

2) Bei Auftreten eines Kommunikationsfehlers - ASI-Spannungsversorgung (M7):
- Uberpriifen Sie den AnschluR des AS-Interface Kabels an jeder betroffenen

Station.

- Uberpriifen Sie die AS-Interface-Spannungsversorgung.

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

L'AL-ASI-BD est connecté au boitier du controleur série a. de maniére a former un
esclave ASI (4 points d’entrées, 4 points de sorties). On peut brancher au maximum 31
esclaves sur un réseau ASI AS. L'alimentation en puissance est fournit par le bus ASI.
Le signal de communication est superposé a I'alimentation en puissance sur le bus
ASI.

3. CABLAGE ET INSTALLATION

Se référer a la figure 1 pour le cablage de l'interface AS.

Tableau 4 : Affectation des broches des connecteurs
dans I'AL-ASI-BD
Numero Nom Congu pour
1&3 ASI + Pour le cable ASI +
28&4 ASI - Pour le cable ASI -

Utiliser le cable plat (jaune) d’ASI pour connecter I'AL-ASI-BD au réseau.

Se référer a la figure 2 pour installer 'AL-ASI-BD.

Déconnecter toutes les bornes d'alimentation avant d'enlever le
couvercle.

1) Dévisser la vis « A » et la conserver.

2) Retirer avec précaution le couvercle du port d'extension monté en usine.

3) Couper la partie « B » de l'unité de base du contrdleur série a.

4) Déplacer I'AL-ASI-BD sur l'unité de base.

5) Serrer la vis « A » avec un couple de serrage de 0,4 N'-m.

En connectant le cable de l'interface ASI au module, visser les vis des broches
du connecteur de communication en exercant un couple de serrage compris
entre 0,5 et 0,6 N-m.

4. ADRESSE ESCLAVE ET DIAG-
NOSTICS

2. SPECIFICATIONS

Veuillez vous référer au manuel du matériel des séries o (o ou a:2) pour des
spécifications générales.

Tableau 2 : Spécifications du matériel de communication

Donnée Contenu

4 entrées (input E01-E04), 4 sorties (output

Nombre d'E/S A01-A04)

Temps de rafraichissement E/S | 5ms au maximum

Distance sur le réseau 100 m au maximum

Typ. 30,5 V CC (alimentation en puissance par

Tension ASl)

Consommation maxumum 40 mA

Conforme au normes suivantes | ASi, CE

Tableau 3 : Spécifications du logiciel de communication

Donnée Contenu

Adresse esclave Attribuée par le maitre (réglage par défaut en

usine 0)
Code d'E/S 7
Code d'l/D F
Data Bit DO - D3 Entrée sortie 01 - 04 (E01 - E04, A01 - AD4)
PO Le monitor de communication (ajustée par
Bit de paramétre défaut). !
P1,P2,P3 Inutilisées
M6 “ON” si une erreur de communication de
l'interface AS apparait
Systéme Bit
M7 “ON” si une erreur de communication due a une
panne de secteur de l'interface AS apparait
ON: Pas de connexion au réseau AS Inter-
Control Bit N1 face
OFF:  Connexion au réseau AS Interface

*1 Fonction servant a remettre le signal d'entrée (E01-E04) a zéro lorsque la

communication avec ASI est coupée pendant 70 ms ou plus.

Une adresse esclave peut étre ajustée par le maitre ASI ou par un
programmateur. Si un nouvel esclave est ajouté au bus ASI, le module maitre lui
attribuera I'adresse libre la plus basse.

Les adresses esclaves forment une plage de 1 a 31 et peuvent étre attribuées
seulement & un module dont I'adresse initiale est 0 (zéro). Les nouveaux modules
sont préajustés sur 0 avant I'expédition. Si un module a regu au préalable une
adresse autre que 0, il doit étre remis a zéro avant de pouvoir étre inséré au
réseau.

Il est possibile d’ajouter de nombreux modules en une seule fois. lls doivent étre
tous définis en tant que modules passifs (paramétre N1=1) sauf un. Lorsque le
réseau est sous tension, les modules peuvent étre activés individuellement
(modifier N1=0), 'administrateur réseau Network Master leur affectant alors un
numéro de poste.

Contréles a effectuer en cas d'erreur :

1) Si I'erreur M6 apparait (communication erronée) :
- Veérifier les connexions vers l'interface AS maitre
- Vérifier si I'adresse du poste esclave est correct

2) Si une erreur d'alimentation sur la communication (M7) se produit :
- Vérifier la connexion du cable du bus de l'interface AS sur chaque unité

concernée,

- Veérifier I'alimentation ASI et son fonctionnement.
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Figure 2

Il presente manuale contiene il testo, i diagrammi e le spiegazioni che
guideranno il lettore nell'esecuzione dell'installazione e nel corretto
impiego del modulo interfaccia AL-ASI-BD e AL2-ASI-BD AS. Il
manuale deve essere letto prima di eseguire l'installazione o di utilizzare
I'unita. Per ulteriori informazioni consultare il manuale hardware a. 0 a2,
e i manuali di programmazione dei microcontrollori della serie o./ a2.

0

Avvertenza

« La cassetta di memoria puo essere sostituita unicamente da person-
ale specializzato a conoscenza delle specifiche elettriche locali e
nazionali.

« Per installare o rimuovere la cassetta di memoria occorre dapprima
disinserire I'alimentazione principale.

« Sostituire il coperchio dopo aver rimosso la cassetta di memoria.

« Mitsubishi Electric non si assume in alcun caso la responsabilita di
danni derivanti dall'installazione o dall'impiego del prodotto.

Tabella 3. Specifiche di comunicazione del software

Posizione Descrizone
"ON" se si verifica un errore di
M6 NS " .
comunicazione sull'interfaccia AS-1
Bit sistema

"ON" se si verifica un errore di
M7 comunicazione per mancanza di corrente
all'interfaccia AS-I

ON: scollegare dalla rete I'interfaccia
Bit control N1 AS-l
OFF:  collegare alla rete I'interfaccia AS-I

*1 Funzione per resettare il segnale di ingresso quando la comunicazione
dell'interfaccia AS é disattivata per 70 ms ed oltre.

1. INTRODUZIONE

3. CABLAGGIO E INSTALLAZIONE

I modulo AL-ASI-BD e AL2-ASI-BD (in seguito AL-ASI-BD) é un modulo utilizzato insieme
alle seguenti serie di controllori o (o € ®2) per la comunicazione e trasmissione di dati
mediante la rete AS-I (rete di Interfaccia Attuatore-Sensore).

Tabella 1. Associazione Modulo-Microcontrollore

Modello di Interfaccia Modello di Microcontrollore

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

La scheda AL-ASI-BD si collega all'unita principale del controllore serie o formando una
stazione secondaria per una rete di tipo AS-1 (4 ingressi + 4 uscite). Per realizzare una rete
AS-| si possono collegare sino ad un massimo di 31 slave. L'alimentazione necessaria
viene fornita attraverso il bus dall'alimentatore dell'interfaccia AS-I. Il segnale di
comunicazione viene sovrapposto a quello di alimentazione sul bus AS-I.

Per il cablaggio dell'interfaccia AS-I, consultare la figura 1.
Tabella 4. Configurazione dei pin del connettore AL-ASI-BD

Numero Nome Impiego
1&3 ASI + Per cavo collegamento ASI +
284 ASI - Per cavo collegamento ASI -

Utilizzare il cavo piatto (giallo) dell'interfaccia AS-I per collegare la scheda AL-ASI-
BD alla rete.

Per l'installazione della AL-ASI-BD, consultare la figura 2:

Prima di rimuovere il coperchio, disinserire tutti i terminali
dall'alimentazione.

2. SPECIFICHE TECNICHE

Per le specifiche generali rimandiamo al manuale delle serie hardware o (o 0 a2).
Tabella 2. Specifiche di comunicazione dell'hardware

Posizione Descrizione
Numero di I/0 4 ingressi (E01-E04) + 4 uscite (A01-A04)
Tempo di refresh I/O 5ms

Distanza rete max. 100 m

Tensione di alimentazione
esterna

30,5 V c.c. (alimentatore tramite interfaccia
AS-l)

Consumo di corrente esterna 40 mA o inferiore

Conforme alle norme AS-I, CE

Tabella 3. Specifiche di comunicazione del software

Posizione Descrizone

Impostato dalla stazione primaria

Numero di stazioni (impostazione di fabbrica 0)

Codice di I/O 7
Codice di I/D F
Bit dati DO-D3 K\gr)esso uscita 01 - 04 (EO1 - E04, AO1 -
PO Da monitor'di comunicazione (impostata
Bit parametri per default) !
P1,P2,P3 Non utilizzato

1) Rimuovere la vite ‘A’ e conservarla.

2) Rimuovere con cautela la mascherina della porta di espansione montata in
fabbrica.

3) Tagliare la sezione ‘B’ dell'unita base del controllore della serie a.

4) Collocare la scheda AL-ASI-BD sull'unita base.

5) Serrare la vite ‘A’ a una coppia di serraggio di 0,4 N-m.

Quando si collega il cavo dell'interfaccia AS-I al modulo, serrare le viti del pin di
comunicazione con una coppia pari a 0,5 - 0,6 N-m.

4. IMPOSTAZIONE DELL'INDIRIZZO
SECONDARIO E DIAGNOSI

Un indirizzo secondario puo essere impostato in due modi, ovvero tramite la scheda
primaria dell'interfaccia AS-I oppure con un dispositivo di programmazione. Quando
viene aggiunta una nuova stazione al bus di interfaccia AS-I, la scheda primaria
assegnera l'indirizzo libero piti basso.

Gli indirizzi secondari sono compresi in un range tra 1 e 31 e possono essere
assegnati soltanto ad una scheda con indirizzo iniziale 0 (zero). Prima della
spedizione, le nuove schede vengono preimpostate su 0. Se una scheda & stata
precedentemente assegnata ad un indirizzo diverso da 0, prima di poterla
aggiungere alla rete dovra essere impostata sullo zero.

Alla rete si possono aggiungere molti moduli uno alla volta; tutti, eccetto uno, devono
essere impostati come moduli passivi (imposta N1=1). Una volta accesa la rete, i
moduli possono essere attivati singolarmente (impostare N1=0) dove il master di rete
assegnera il numero di stazione.

Le stazioni devono essere aggiunte alla rete una per volta. In questo caso, la rete
deve essere disinserita prima di effettuare qualsiasi aggiunta. Per maggiori dettagli
su come modificare il numero di stazioni da una scheda primaria di interfaccia AS-I,
consultare il manuale delle schede primarie di interfaccia AS-I1.

Controlli di errore applicabili:
1) Se si verifica un errore di comunicazione (M6):
- controllare i collegamenti con la scheda primaria di interfaccia AS-I e che il
numero della stazione secondaria sia corretto.
2) Se si verifica un errore di alimentazione comunicazione (M7):
- controllare il collegamento del cavo del bus di interfaccia AS-I su ogni unita
connessa, l'alimentatore dell'interfaccia AS-I ed il relativo funzionamento.

Este manual contiene textos, diagramas y explicaciones que
ayudaran al lector en la instruccién y operacion correctas de los
modulos de interfaz AL-ASI-BD y AL2-ASI-BD AS. Este debiera
leerse y comprenderse atentamente antes de instalar o usar la
unidad. Para mayores informaciones dirijase a los Manuales de
qud\nz/are a 6 a2,y alos Manuales de Programacion de las series
o 0ol

9

Advertencia

* Las Unicas personas autorizadas a reemplazar el médulo AL-
ASI-BD son aquellos especialistas que dominan las normas
locales y nacionales de electrotecnia.

« Desconecte la alimentacion eléctrica antes de instalar o retirar
el médulo AL-ASI-BD.

Reemplace la cubierta después de retirar el médulo AL-ASI-
BD.

« Mitsubishi Electric no se responsabiliza bajo ninguna circun-
stancia por cualquier dafio ocurrido como consecuencia de la
instalacion o la utilizacién inapropiadas de este equipo.

Tabla 3. Especificaciones de la comunicacién a nivel de
software
Concepto Descripcion
M6 "ON" (conectado) cuando ocurre un error de

comunicacién de la interfaz AS

Bit de sistema "ON" (conectado) cuando ocurre un error de

M7 comunicacién a causa de una falla de
energia de la interfaz AS

ON: Desconectado de la red de interfaz
Bit de control N1 AS.
OFF:  Conecta a la red de interfaz AS.

*1 Funcién para resetear la sefial de entrada cuando la comunicacion de la interfaz
AS se interrumpe por 70 ms o0 mas.

3. CONEXION E INSTALACION

1. INTRODUCCION

Para conocer la conexién de la interfaz AS consulte la figura 1.

Tabla 4. Asignacion de pines del conector AL-ASI-BD
El médulo de panel de la interfaz del sensor actuador AL-ASI-BD y AL2-ASI-BD (en Numero Nombre Empleo
adelante referido como AL-ASI-BD) se utiliza en conjunto con el siguiente
controlador de las series a (a y a 2) para la comunicacién del datos a través de una 1y3 ASI + Para conexion por cable ASI +
red para la interfaz del sensor actuador (interfaz AS).
Tabla1. Controlador aplicable 2y4 ASI - Para conexién por cable ASI -
Nombre t.‘lel modelo de la e ¢ el ¢ Graralaelen Ull|lc§ un cable plano para interfaz AS (amarillo) para conectar el AL-ASI-BD a la red.
interfaz Para instalar el AL-ASI-BD consulte la figura 2;
Desconectar todos los terminales de la fuente de alimentacién de
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D energia antes de retirar la cubierta.
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

EI AL-ASI-BD se conecta al cuerpo principal del controlador de serie «, formando
una estacion esclava al servicio de una red (4 entradas, 4 salidas). Al crear esta red
de ampliacién, es posible conectar 31 estaciones esclavas como maximo. La fuente
de energia eléctrica de la interfaz AS suministra la corriente necesaria para la
comunicacion a través del bus de la red.

2. ESPECIFICACIONES

En el caso de especificaciones generales por favor referirse al Manual de Hardware
de la serie a (& 6 a2).

Tabla 2. Especificaciones de la comunicacion a nivel de
hardware
Concepto Descripcion

Numero de 1/0 4 entradas (E01-E04) 4 salidas (A01-A04)

1) Retire el tornillo ‘A’ y guardelo.

2) Retire con cuidado la cubierta puertos de expansion montada de fabrica.
3) Separe la seccion ‘B’ de la unidad base del controlador de la serie o.
4)Vuelva a colocar el AL-ASI-BD en la unidad base.

5) Apriete el tornillo ‘A" a un torque de 0,4 N-m.

Al conectar el cable de interfaz AS al mddulo, apriete los tornillos de los pines del
conector de comunicacion con un torque de 0,5 - 0,6 N'-m.

4. ASIGNACION DE DIRECCIONES
AL ESCLAVO Y DIAGNOSTICO

Tiempo de renovacion 1/0 5ms

Alcance de la red méx. 100m

Voltaje de alimentacion

30,5V CC (fuente de interfaz AS)
externa

Consumo 40 mA o menos

Conforme a las normas ASi, CE

Tabla 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de
software
Concepto Descripcion

Configurada por la estacion maestra (por

Numero de estacion defecto es 0 de fabrica)

Cédigo I/0 7
Cadigo I/D F
Bit de datos D0-D3 Entrada Salida 01 - 04 (EO1 - E04, AO1 -
A04)
PO Monitor de comunicacion (configurada por
Bit de defecto). !
configuracion P1.P2,P
3 No usado

La direccion del esclavo de cada una de las direcciones esclavas pueden configurarse ya
sea con la unidad central o con un dispositivo de programacion. Al agregarse una nueva
estacion al bus de la interfaz AS, el mddulo maestro asigna la direccion mas baja
disponible.

Las direcciones de las estaciones esclavas varian de 1 a 31 y pueden asignarse
solamente a un médulo provisto de direccién inicial 0 (cero). Los mddulos nuevos vienen
preajustados a 0 antes de su envio desde fabrica. Si a un médulo se le ha asignado antes
una direccion que no sea 0, tendra que reinicializarse a 0 antes de poder agregarlo a la
red.

Las estaciones se agregan a la red a razén de una por vez. En esas circunstancias es
preciso desconectar la red antes de cada ampliacion. Consulte el manual de médulos del
maestro de la interface AS para saber cémo cambiar los nimeros de los médulos de la
unidad central.

Comprobaciones a realizar en caso de error
1) Si ocurre un error por defecto de comunicacion (M6);
- verifique las conexiones al maestro de la interfaz AS y compruebe si el nimero
de la estacion esclava es el correcto,
2) Si se produce un error de suministro de alimentacion a la comunicacion (M7);
- verifique la conexion del cable del bus de la interfaz AS en cada una de las
unidades afectadas, incluida la fuente de alimentacion de la interfaz AS y su
funcionamiento.
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Den har handboken innehaller text, scheman och férklaringar, som
vagleder till korrekt programmering och anvandning av AS-
granssnittsmodulerna AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD. Las igenom och
forsta handboken innan du forsoker installera eller anvanda enheten.
Ytterligare information finns i handbdckerna for a-maskinvara eller a.2-
maskinvara samt programmeringshandbdcker for o och a2-serien.

Viktigt

* AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD far endast bytas av personer med

utbildning i och kdnnedom om gallande lokala och nationella elstan-

darder.

« Stang av stromforsorjningen for att installera eller avidgsna AL-ASI-
BD eller AL2-ASI-BD.

Satt tillbaka kapan efter att ha aviagsnat AL-ASI-BD eller AL2-ASI-
BD.

* Mitsubishi Electric ar under inga omsténdigheter ersattningsskyldigt
eller ansvarigt for foljdskador som kan uppsta till foljd av installation
eller anvandning av utrustningen.

Tabell 3. Especificaciones de la comunicacion a nivel de
software
Concepto Innehall
M6 PA nar kommunikationsfel fér AS-granssnitt
uppkommer.
Systembit
M7 PA nar kommunikationsfel fér AS-granssnittets
stromférsoérjning uppkommer.
" ON: Koppla bort fran AS-granssnittsnatverk.
Kontrollbit N1 OFF:  Anslut till AS-grénssnittsnatverk.

1. INLEDNING

*1 Funktion for att aterstalla insignal (EO1 - E04) nar kommunikationen med
AS-granssnittet bryts under 70 ms eller mer.

3. KABELANSLUTNING OCH
INSTALLATION

AL-ASI-BD och AL2-ASI-BD granssnittskortmodul for stalldonssensor (Actuator Sensor
Interface-modul, nedan kallad AL-ASI-BD) anvénds tillsammans med foljande styrenhet i
serierna o (o och 2) fér datakommunikation via ett AS-granssnittsnatverk (Actuator

Sensor-néatverk).
Tabell 1.  Styrenheter som kan anvéndas

Granssnittets modellnamn Styrenhetens modellnamn

AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D

AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-*

Kabelanslutning fér AS-granssnitt visas i figur 1.
Tabla 4.  AL-ASI-BD stifttilldelning
Beteckning Namn Anvéndning
1&3 ASI + For AS-granssnitt, + kabelanslutning
284 ASI - For AS-granssnitt, - kabelanslutning

AL-ASI-BD ansluts till huvudenheten pa en styrenhet i serien, sa att den utgér en
slavstation i ett AS-grénssnittsnatverk (4 ingangar, 4 utgangar). Hogst 31 slavenheter kan
anslutas for att bilda ett AS-grénssnittsnatverk. Strémforsorjning for kommunikation sker
via AS-granssnittsbussen, via AS-granssnittets stromférsérjningsenhet.

Kommunikationssignalen 6verlagras over stromforsorjningen pa AS-granssr ussen.

Anvand AS-granssnittets flatkabel (gul) for att ansluta AL-ASI-BD till natverket.
For installation av AL-ASI-BD, se figur 2.

Koppla bort samtliga anslutningar fran strémférsérjningen innan
skyddet avlagsnas.

2. SPECIFIKATIONER

Allménna data finns i maskinvaruhandbéckerna for serierna o (o och a 2).

Tabell 2. Maskinvarudata, kommunikation
Post Innehall
Antal 1/0 4 ingangar (in. E01 - E04) 4 utgangar (ut. AO1 - A04)
|/0-uppdateringstid Max. 5ms
Néatverksavstand Max. 100m
Extern

spanningsférsarjning Typiskt 30,5 V DC (stromforsorjning for AS - granssnitt)

Stromférbrukning,
extern
stromforbrukning

40 mA eller mindre

Uppfyller AS-granssnittscertifiering, CE
Tabell 3. Especificaciones de la comunicacién a nivel de
software
Concepto Innehall

Stationsnummer Anges fran masterstation (fabriksinstallning 0)

1/0-kod 7

ID-kod F F

Databit D0-D3 ingang/utgang 01 - 04 (E01 - E04, A01 - A04)
PO Kommunikationsb’v’ervekning

Parameterbit (standardinstalld). !
P1,P2,P3 | Anvéands inte

1) Avlagsna och spara skruv A.

2) Avlagsna forsiktigt det fabriksmonterade expansionsplatsskyddet.
3) Skar bort sektion B av a-styrenhetens huvudenhet.

4) Satt tillbaka AL-ASI-BD pa huvudenheten.

5) Dra at skruv "A" med 0,4 N-m.

Nar du ansluter AS-granssnittskabeln till modulen, skall du dra at
kommunikationsanslutningens skruvar med 0,5 - 0,6 N-m.

4. SLAVADRESSINSTALLNING
OCH DIAGNOSTIK

Adressen till AL-ASI-BD maste stéllas in fran mastermodulen for AS-granssnitt.
Installningsomradet for slavadress &r 1 till 31. Nya moduler ar férinstallda till 0 vid
leverans. Om en modul tidigare tilldelats nagon annan adress an 0, maste den
aterstéllas till 0 innan den kan laggas till i ett nytt AS-granssnittsnatverk.

I handboken foér mastermodulen for AS-granssnitt finns mer information om hur du
staller in stationsadress fran AS-grénssnittsmastern.

Manga moduler kan laggas till samtidigt till natverket. Alla utom en av dem skall vara
satt till passivt lage (satt N1 = 1). Nar natverket spdnningssatts kan modulerna
aktiveras var for sig (sétt N1 = 0), dar masterstationen tilldelar en slavadress.

Tillampliga felkontroller:
1) Om ett kommunikationsfel (M6) uppkommer:
- Kontrollera anslutningarna till AS-gréanssnittsmastern, samt att
slavstationsnumret &r korrekt.
2) Om strémforsorjningsfel for kommunikation (M7) uppkommer:
Kontrollera ~ AS-granssnittsbusskabelns ~ anslutning vid berérda enheter.
Kontrollera &ven strémférsorjningen till och funktionen hos AS-gréansnittet.

B naHHOM PYKOBOACTBE COAEPXKATCsH ONUCAHUSA, CXEMbl U
NOSICHEHUS, KOTOPbIE MOMOTYT NOMb30BATEN HAaANEXalUM
o6pasom ycTaHoBuTb Moaynu AS-uHtepdeiica AL-ASI-BD un AL2-
ASI-BD 1 o6ecneynTb Ux HopManbHoe (yHKLUOHUPOBAHME.
[laHHOe PYKOBOACTBO CriealyeT NPOYECTb U YCBOUTb, NPEeX/e YeMm
npucTynaTte K kKakum-nn6o pa6oTam No ycTaHOBKE Unu
9KcnnyaTauum 4aHHoro yecTponcTea. lanbHeiiwyo nHdopmauuio
Bbl HalijeTe B PykoBOACTBE MO annapaTHOM YacTu KoHTponnepa
cepun a2 Unn o U B PykoBOACTBE NO NPOrpamMMMpoBaHuio
KOHTpOMfepa cepum o2 Uim o

BHumaHune

+ K pa6oTam no 3amexe mogynein AL-ASI-BD u AL2-ASI-BD
[I0NYCKalTCA TOMBKO KBANMAULMPOBAHHBIE BMEKTPUKN,
npoLLeALImMe NOATOTOBKY K NIEKTPOMOHTaXHbIM pabotam B
COOTBETCTBUM C MECTHBIMM 1 TOCYAAPCTBEHHBIMM
CcTaHgapTamu.

* BbIKIO4MTE 3NEeKTPONUTaHIUe, NPEX/Ie YeM yCTaHaBNMBaTL
nnu BbiHUMaTh Moaynu AL-ASI-BD unn AL2-ASI-BD.

« Mocne otcoeanHenus mogyns AL-ASI-BD unu AL2-ASI-BD
YCTaHOBUTE Ha MECTO KPBILLIKY.

« Mitsubishi Electric H1 npu kakux 06CTOSATENbCTBaX He HeceT

10PNAMYECKON OTBETCTBEHHOCTM 3a Kakue-nnbo nosp ns,
KOTOpbIe MOryT OKa3aTbCsl CHIeACTBUEM YCTaHOBKN Uu
9KCMyaTalmumn JaHHOro YCTPOCTBa.

1. BBEOEHUE

Mopynun AS-uHTepdeiica (MHTepdenca AaTUNKOB U UCMONHUTENbHbIX YCTPOMCTB)
AL-ASI-BD un AL2-ASI-BD (nanee HasbiBaeMmble «mogynu AL-ASI-BD»)
npeaHasHayeHb! Ansi UCNONL30BaHNUSA C KOHTPONNEpaMn cepum o (o U a2) Ans
nepegayn AaHHbIx No cetn AS-uHTepdcbenca.

Ta6nuua1l Tun koHTponnepa ans uHtTepdenca

*1 ®yHkums cbpoca BxoaHoro curHana (EO1 - E04) npu npepbiBaHum cBssn AS-
nHTepdetica Ha 70 mc unu Gonee

3. MOHTAX NPOBOLAOB U

YCTAHOBKA

Cwm. cxemy coeauHeHuni AS-uHTtepdeica Ha puc. 1

Ta6bnuua4. HasHayeHue WTbIPbKOB pa3bema moayns AL-ASI-
Mogenb uHTepdelica M KOHT BD
AL-ASI-BD AL-20MR-A, AL-20MR-D, AL-20MT-D Homep HaumeHoBanue Mpumenenne
AL2-ASI-BD AL2-14MR-*, AL2-24MR-* 1n3 ASI + [ins coeanHeHus ¢ «+» kabenem AS-
nHTepdeiica

Mopynb AL-ASI-BD nogkntodaeTtcs k rnaBHoMy Groky KOHTponnepa cepum o2
C03aeT NOAUMHEHHYIO CTaHLMI0 CeTM AS-uHTepdelica (4 Touku BXoAa, 4 TOUKM 2ua ASI - Ans coepuHenus ¢ «-» kabenem AS-
BbIXOIZla). MakcumanbHoe KONM4ecTBO NOAYUHEHHbIX Yy3noB, KOTOpOe MOXHO VIHTEpd)eVICa

NoaKNIYNTL Kk ceT AS-uHTepdenca — 31. SnekTponutaHue Ans CBSA3W nogaeTcs no
wuHe AS-uHTepdenca oT UCTOYHKUKA NuTaHus AS-uHtepdeiica. CurHan cessun
HaKNafbIBaeTCs Ha HaNpsKeHNe NUTaHWs.

2. TEXHWYECKMUE
XAPAKTEPUCTUKHN

O6LuMe TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKU CM. B PYKOBOACTBE MO annapartHoil 4actu
KOHTpOMMepa cepum a2 UMu a.

Ta6nuua2  TexHMuYeckue XapaKTepPUCTUKM annapaTHbIX
cpeacTB CBA3U
XapakTtepuctuka 3HaueHue

KonuyecTtso Bxogos/

BLIX0T0B 4 Bxopa (E01-E04) n 4 Buixoga (A01-A04)

Bpems oGHoBReHus!

COCTOSIHUSA BXOA0B/ Makc. 5 mc
BbIXOA0B
MpoTskeHHOCTb ceTn Makc. 100 m

HanpsxeHue BHellHero
WCTOYHMKA NUTaHUsA

30,5 B NOCTOAHHOIO TOKa (MCTOYHWK NUTaHWA
AS-uHTepdeiica)

MoTpebnsiembiii Tok OT
BHELLHETO UCTOYHUKa

40 MA nnu meHee

CootBeTcTBYeT Ceptucbukauum AS-untepdeiica, CE

Ta6bnuua3  TexHuMYeckue XxapaKTepUCTUKU NPOrpaMMHOro

obecnevyeHus1 CBA3U

XapakTtepucTtuka 3HaueHue

BapaeTcst macTep-cTaHuvelt (Ha 3aBoge-

Homep craHuum
M3rOTOBUTENE MO YMOMYaHNI0 yCTaHoBMeH 0)

Kon 10 7
Kop ID F
Bui D0-D3 Beop-sbisoa 01 - 04 (E01 - E04, A1 - AO4)

[laHHbIX

Ans noaknioyeHus moayns AL-ASI-BD k ceTv ncnonb3ayinTe NNOCKUi kenTblid kabenb AS-
nHTepdelica.

Mepen ycraHoskor moaynst AL-ASI-BD o3HakomuTech € puc. 2.

Mepen Tem, Kak CHUMaTL KPbILLKY, OTKIIIOYMTE BCE KOHTAKTHBIE KIEMMbI
OT UCTOYHUKA NUTaHWA.

1) OTBUHTUTE BUHT «A», 0BecneyLTe ero COXPaHHOCTb.

2) OCTOPOXHO CHUMUTE YCTAHOBMEHHYIO Ha 3aBOAE KPbILLKY MOPTa PaClUMpeHns.
3) Ypanute cekumio «B» ¢ kopryca rmaBHoro 651oka KOHTponnepa cepum 2.

4) Mpucoepnnnte moaynb AL-ASI-BD k rmasHoMy mMoayrnio.

5) 3atsiHUTe BUHT «A» C BpallaTtenbHbiM MomMeHToM 0,4 Hw

Mpu nogknioueHun kabenst AS-uHTepdenca kK MOAYNIo 3aTSHUTE BUHTLI pasbema
COeAMHEHUs Nepeaayn AaHHbIX C BpallatesibHbiM MomeHTom 0,5 - 0,6 Hm.

Ta6bnuua3  TexHUYeckue XapaKTepUCTMKU NPOrpaMMHOro
obecnietenms casiam 4. YCTAHOBKA AJPECOB
Xapacrepmerina NMOOYUHEHHBIX Y3N0B U
MoHuTop nepeaayn MHGopMaLmm (ycTaHoBMNEH
N PO P nepeAZ HpOpMaLIM (¥ MAFHOCTUKA
lapameTpuy o ymMon4aHuio)
-eckue 6uTbl
P1,P2,P3 He ucnonbayetcsa o
Y Anpec moayns AL-ASI-BD gomkeH 3agaBatbcs U3 Moaynsi MacTep-yana AS-uHtepdeiica.
JAvana3oH aapecoB NoAYMHEHHbIX y3noB — oT 1 o 31. B HOBbIX MoAynsx Ha 3aBofe-
M6 «ON» (BKnioueH) — npu BOSHUKHOBEHMM M3roToBuUTENE yCTaHaBnuBaeTcs aapec 0; ecnu MOAynio paHee Gbin NPUCBOEH aapec,
owubkm Nepeaaqn AaHHbIX AS-uHTepderica oTnNNYHBIA OT 0, OH JoMmKeH 6bITh BbICTaBNeH Ha 0 nepep NoaknlYeHneM k cetm AS-
CuctemHble nHTepdeiica.
6uThI «OND> (BKIH04EH) — MpU BOIHNKHOBEHMM Moapo6Hee o ToM, kak 3aaBaTb aapec CTaHUMM Yepea macTep-y3en AS-uHTtepdeiica,
M7 ownbki Nnepeaaqn AaHHbIX B pesynstate c6os CM. B PyKOBO/ICTBE MO FnaBHoMy yany AS-unTepdeiica.
B dnekTponuTaHum OZHOBPEMEHHO K CeTU MOXHO NOAKIIoYaTh HECKOMLKO MOAymei, Npu 3aToM Bce, kpome
O/]HOTO, AOMKHbI BbiTb NepeBe/ieHbl B NaCCUBHOE COCTOSHUE (HEOBXOMANMO YCTaHOBUTL
ON: (BKNIOYEH) — CcoeaIMHEHME C CeTbio N1=1). Mocne nogayn NUTaHUs Ha YCTPOICTBA CETH, MOAYNN MOXKHO aKTUBMPOBATL MO
But N1 AS-uHTepdeiica otaenbHocTh (yctaHoBuTb N1=0), npn aTom macTep- y3en npuceBouT agpeca
ynpasneHus OFF:  (BbIKMIOYEH) — OTKMIOYEHNe OT ceTn MOAYNHEHHBIM y3nam.
AS-nHTepeiica
MpoBepky B Cry4ae BO3MOXHBIX OLLMGOK

1) Mpu BO3HUKHOBEHWUM CBOR Nepefaym AaHHbIX (owmbka M6)
- [MpoBepbTe nogknoyeHne k Mactep-moaynio AS-uHTepdeiica, npoeepsTe
NPaBUMbHOCTE HOMEPa MOAYUHEHHO CTaHLNK.
2) Mpu BO3HUKHOBEHUM c60os nogaym nutaxms (ownbka M7)
- MpoBepbTe coeauHeHve kabens Wikl AS-uHTEpdenca ¢ kaxasiM 6110koM, Ha
KOTOPOM 3aMeyeHa [JaHHas HeMCNPaBHOCTb, @ TakKe NoAady NUTaHNs Ha AS-
nHTepdeic.
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